
关节机器人力鼎自动化关节机器人上下料

产品名称 关节机器人力鼎自动化关节机器人上下料

公司名称 青岛力鼎自动化设备有限公司

价格 150.00/件

规格参数 品牌:力鼎
型号:PD1277

公司地址 山东 青岛市李沧区 重庆中路369-25号

联系电话 053266769781

产品详情

行业发展：增长态势延续

（1）预计2017年全球工业机器人销售量25万台从2008年第四季度起，全球金融风暴导致工业机器人的销
量急剧下滑。2010年全球工业机器人市场逐渐由2009年的谷底恢复。

（2）预计到2017年全球工业机器人市场容量2700亿2012年全球机器人本体市场容量为530亿元，本体加集
成市场容量按本体大约三倍算，估计1600亿元。

（3）预计到2017年全球服务机器人市场容量接近500亿根据IFR数据，2012年全球个人（或家庭）用服务
机器人市场容量为73亿元，公共服务机器人市场容量为208亿元。目前看公共服务机器人产业化走在前面
，市场容量更大。

在近代，随着第1次、第二次工业革命，各种机械装置的发明与应用，世界各地出现了许多“机器人”玩
具和工艺品。这些装置大多由时钟机构驱动，用凸轮和杠杆传递运动。 

1920年，捷克作家K.凯比克在一科幻剧本中首.次提出了ROBOT（汉语前译为“劳伯”）这个名词。现在
已被人们作为机器人的专用名词。 

1950年美国作家I.阿西莫夫提出了机器人学（Robotics）这一概念，并提出了所谓的“机器人三原则”，
即：1.机器人不可伤人； 2.机器人必须服从人给与，但不和（1）矛盾的指令；
3.在与（1）、（2）原则不相矛盾的前提下，机器人可维护自身不受伤害。 

工作空间与承载能力：

1）直角坐标型标准单根长度6m，拼装后可达到100m；组合成龙门式机器人，其工作空间可以是非常的
三维立体空间。单根承载10~200kg,特殊结构可达2400 Kg。



2）关节型最zui大工作半径3m，在有效半径内可以任何角度工作。关节机器人工作半径所在的园周内要
做安全隔离，所以通常占用更大的空间。不适合大距离空间工作，或放置到直线运动单元上。承载能力
有几种规格5~20Kg可选，但zui大1300Kg，这时及其昂贵。

说明：常见的关节型机器人的工作半径越大、强度也要大，对于承载能力越强，但为保证其稳定的机械
结构，造价会非常高。

直角坐标型的龙门框架结构，承载能力强，可无限扩展，稳定可靠，造价相对低很多。
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