
G4F-AD2A

产品名称 G4F-AD2A

公司名称 上海曦龙电气设备有限公司

价格 998.00/块

规格参数 品牌:LS
型号:G4F-AD2A

公司地址 上海市金山区朱泾镇临源街750号1幢183B

联系电话 021-51648155 13918864473

产品详情

 G4F-AD2A PID控制器的参数整定是控制系统设计的核心内容。G4F-
AD2A它是根据被控过程的特性确定PID控制器的比例系数、积分时间和微分时间的大小。G4F-AD2A PI
D控制器参数整定的方法很多，G4F-AD2A概括起来有两大类：一是理论计算整定法。它主要是依据系统
的数学模型，经过理论计算确定控制器参数。这种方法所得到的计算数据未必可以直接用，还必须通过
工程实际进行调整和修改。G4F-AD2A二是工程整定方法，它主要依赖工程经验，直接在控制系统的试
验中进行，且方法简单、易于掌握，在工程实际中被广泛采用。PID控制器参数的工程整定方法，主要
有临界比例法、反应曲线法和衰减法。三种方法各有其特点，其共同点都是通过试验，然后按照工程经
验公式对控制器参数进行整定。但无论采用哪一种方法所得到的控制器参数G4F-
AD2A，都需要在实际运行中进行后调整与完善。现在一般采用的是临界比例法。利用该方法进行 PID控
制器参数的整定步骤如下：(1)首先预选择一个足够短的采样周期让系统工作﹔(2)仅加入比例控制环节，
直到系统对输入的阶跃响应出现临界振荡，记下这时的比例放大系数和临界振荡周期﹔(3)在一定的控制
度下通过公式计算得到PID控制器的参数。

【韩国LS PLC 变频器 代理 

程先生 139 188 64473 qq:937926739】

变频器功能参数很多，一般都有数十甚至上百个参数供用户选择。实际应用中，没必要对每一参数都进
行设置和调试，多数只要采用出厂设定值即可。但有些参数由于和实际使用情况有很大关系，且有的还
相互关联，因此要根据实际进行设定和调试。

 

因各类型变频器功能有差异，而相同功能参数的名称也不一致，为叙述方便，本文以富士变频器基本参
数名称为例。由于基本参数是各类型变频器几乎都有的，完全可以做到触类旁通。

 



一 加减速时间G4F-AD2A

 

加速时间就是输出频率从0上升到大频率所需时间，减速时间是指从大频率下降到0所需时间。通常用频
率设定信号上升、下降来确定加减速时间。在电动机加速时须限制频率设定的上升率以防止过电流，减
速时则限制下降率以防止过电压。
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加速时间设定要求：将加速电流限制在变频器过电流容量以下，不使过流失速而引起变频器跳闸;减速时
间设定要点是：防止平滑电路电压过大，不使再生过压失速而使变频器跳闸。加减速时间可根据负载计
算出来，但在调试中常采取按负载和经验先设定较长加减速时间，通过起、停电动机观察有无过电流、
过电压报警;然后将加减速设定时间逐渐缩短，以运转中不发生报警为原则，重复操作几次，便可确定出
佳加减速时间。

 

二 转矩提升G4F-AD2A

 

又叫转矩补偿，是为补偿因电动机定子绕组电阻所引起的低速时转矩降低，而把低频率范围f/V增大的方
法。设定为自动时，可使加速时的电压自动提升以补偿起动转矩，使电动机加速顺利进行。如采用手动
补偿时，根据负载特性，尤其是负载的起动特性，通过试验可选出较佳曲线。对于变转矩负载，如选择
不当会出现低速时的输出电压过高，而浪费电能的现象，甚至还会出现电动机带负载起动时电流大，而
转速上不去的现象。

 

三 电子热过载保护

 

本功能为保护电动机过热而设置，它是变频器内CPU根据运转电流值和频率计算出电动机的温升，从而
进行过热保护。本功能只适用于“一拖一”场合，而在“一拖多”时，则应在各台电动机上加装热继电
器。
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电子热保护设定值()=[电动机额定电流(A)/变频器额定输出电流(A)]×100。

 

四 频率限制

G4F-AD2A

即变频器输出频率的上、下限幅值。频率限制是为防止误操作或外接频率设定信号源出故障，而引起输
出频率的过高或过低，以防损坏设备的一种保护功能。在应用中按实际情况设定即可。此功能还可作限
速使用，如有的皮带输送机，由于输送物料不太多，为减少机械和皮带的磨损，可采用变频器驱动，并



将变频器上限频率设定为某一频率值，这样就可使皮带输送机运行在一个固定、较低的工作速度上。

 

五 偏置频率

 

有的又叫偏差频率或频率偏差设定。其用途是当频率由外部模拟信号(电压或电流)进行设定时，可用此
功能调整频率设定信号低时输出频率的高低，如1。有的变频器当频率设定信号为0时，偏差值可作用在0
～fmax范围内，有的变频器(如明电舍、三垦)还可对偏置极性进行设定。如在调试中当频率设定信号为0
时，变频器输出频率不为0Hz，而为xHz，则此时将偏置频率设定为负的xHz即可使变频器输出频率为0H
z。

 

六 频率设定信号增益
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此功能仅在用外部模拟信号设定频率时才有效。它是用来弥补外部设定信号电压与变频器内电压(+10v)
的不一致问题;同时方便模拟设定信号电压的选择，设定时，当模拟输入信号为大时(如10v、5v或20mA)
，求出可输出f/V形的频率百分数并以此为参数进行设定即可;如外部设定信号为0～5v时，若变频器输出
频率为0～50Hz，则将增益信号设定为200即可。

 

七 转矩限制

 

可分为驱动转矩限制和制动转矩限制两种。它是根据变频器输出电压和电流值，经CPU进行转矩计算，
其可对加减速和恒速运行时的冲击负载恢复特性有显著改善。转矩限制功能可实现自动加速和减速控制
。假设加减速时间小于负载惯量时间时，也能保证电动机按照转矩设定值自动加速和减速。

 

驱动转矩功能提供了强大的起动转矩，在稳态运转时，转矩功能将控制电动机转差，而将电动机转矩限
制在大设定值内，当负载转矩突然增大时，甚至在加速时间设定过短时，也不会引起变频器跳闸。在加
速时间设定过短时，G4F-
AD2A电动机转矩也不会超过大设定值。驱动转矩大对起动有利，以设置为80～100较妥。

制动转矩设定数值越小，其制动力越大，适合急加减速的场合，如制动转矩设定数值设置过大会出现过
压报警现象。如制动转矩设定为0，可使加到主电容器的再生总量接近于0，从而使电动机在减速时，不
使用制动电阻也能减速至停转而不会跳闸。但在有的负载上，如制动转矩设定为0时，减速时会出现短暂
空转现象，造成变频器反复起动，电流大幅度波动，严重时会使变频器跳闸，应引起注意。
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