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3、磨焊头的方法焊头焊接不牢固或把线带起来的时候，首先应该是磨焊头，而不是调高参数，磨焊头的
时候要注意不能用太大的力来磨，只要要用修磨片或W5细砂纸来轻磨一两下把焊头底部清洁干净就可以
了。 4、焊头不要经常松动焊头中间是绝缘胶，打紧焊头再松开会影响尖端两边焊头的接触位置，导致
焊接效果很不好，所以强烈建议，焊头装上去以后一直用到焊头不能用为止才取出来，中途不要经常拆
装焊头。全自动点焊机延长焊嘴的寿命，要取决于焊嘴所有的材料。点焊机的焊嘴材料一般有铍钴铜、
铬锆铜、铍镍铜、钨铜、纯钨、钼、紫铜、黄铜等等等，你想延长焊嘴寿命，首先必须明确哪几样材料
的焊嘴可以焊自己的产品，在保证焊接质量的情况下，再来选择自己的焊嘴材料，可以侧重于导电性好
、耐磨、硬度高的材质，另外检查焊接参数和焊接时间，调整到焊机的最佳状态下工作，这样才会不顾
此失彼。点焊机系采用双面双点过流焊接的原理，工作时两个电极加压工件使两层金属在两电极的压力
下形成一定的接触电阻，而焊接电流从一电极流经另一电极时在两接触电阻点形成瞬间的热熔接，且焊
接电流瞬间从另一电极沿两工件流至此电极形成回路，并且不会伤及被焊工件的内部结构。用材料好的
电极头，成本会相当高，关键在调整和保养，设置电流、焊接时间值过高肯定会影响损耗；修磨不规范
；水冷不到位；制作电极头时按使用情况适当增加焊接端厚度；这样可以延长全自动电焊机焊嘴的使用
寿命。
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以关节型为主流,80年代发明的适用于装配作业的平面关节型机器人约占总量的1/3.90年代初开发的适应于
窄小空间,快节奏,全工作空间范围的垂直关节型机器人大量用于焊接和上,下料.应3K和汽车,建筑,桥梁等行
业的需求,超大型机器人应运而生.

◎【天津理想动力科技有限公司】是集研究、开发、生产和销售为一体，专门从事生产自动化和机器人



应用技术领域的新型科技类公司。

◎与世界各大机器人公司如：KUKA、ABB、等均保持着紧密的战略合作关系，以便为您提供及时的货期
和贴心的服务。 ◎公司的产品广泛的应用到了全世界的各行各业。如：点焊、焊接、切割、搬运、打磨
、喷涂、装配的机器人系统和自动化专机的应用。

◎公司致力于推动中国工业机器人的应用普及，以提高国内工业自动化水平为己任。在科学的发展战略
的指引下，理想动力始终坚持以“科技求创新、技术求发展、管理造企业”的发展战略，秉承企业发展
取决于对社会需求的满足程度的经营理念，以公司的优秀管理团队和高素质技术团队向用户提供最佳解
决方案、最高满意度的产品和服务。

◎您有没有发现现在企业招工越来越困难，工人工资越来越高,但管理起来相比前些年越来越费劲？

◎您有没有发现花了高工资请来的技术工人,不如以前敬业了，（生病得请假、有事得请假、甚至领导说
两句一闹情绪也请假），加班费标准比以前更高了但是生产出来的产品合格率反而降低了？

◎您是不是也担心工人的工伤问题？工伤事故恐怕是咱企业主最不愿提起但又不能不预防的重点问题！

◎针对以上困扰您的种种问题，我们天津理想动力科技有限公司，为您准备了一份专业的解决方案！—
———【工业机器人自动化生产】

★使用工业机器人自动化生产作为解决生产问题的优势是

◆1. 稳定和提高焊接质量，保证一致性

◆2. 提高生产率，可以24（小时）X365（天）生产

◆3. 改善工人劳动条件

◆4. 降低对工人操作技术的要求

◆5. 缩短产品改型换代的准备周期，减少相应的设备投资

◆6. 可实现批量产品自动化，避免工伤

◆8. 提高公司形象，给客户更强烈的技术信任感
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② 控制技术

大多采用32位CPU,控制轴数多达27轴,NC技术,离线编程技术大量采用.协调控制技术日趋成熟,实现了多手
与变位机,多机器人的协调控制.采用基于PC 的开放结构的控制系统已成为一股潮流.

③ 驱动技术

80年代发展起来的AC伺服驱动已成为主流驱动技术应用于工业机器人中.新一代的伺服电机与基于微处理



器的智能伺服控制器相结合已开发并用于工业机器人 中:在远程控制中已采用了分布式智能驱动新技术.

④ 应用智能化的传感器

装有视觉传感器的机器人数量呈上升趋势,不少机器人装有两种以上传感器,
有些机器人留了多种机器人接口.

⑤ 网络通讯方式

大部分机器人采用了Ether网络通讯方式, 占总量的41. 3%, 其他采用RS一232, RS一485等通讯接口.

⑥ 高速,高精度,多功能化

目前,最快的装配机器人最大合成速度为16.5m/s,有一种大直角坐标搬运机器人,其最大合成速度竟达80m/s:
而另一种并联结构的NC机器人,其位置重
复精度达1um.90年代末的机器人一般都具有两,三种功能,向多功能化方向发展.
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