
GOSLAM RS100S-沈阳嘉志

产品名称 GOSLAM RS100S-沈阳嘉志

公司名称 沈阳嘉志科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 品牌:3Dreshaper
型号:建模软件

公司地址 沈阳市大东区白塔路156号312室

联系电话 02466700168 18410069836

产品详情
RS100S

手持款和RTK背包款

移动测量新方式

GoSLAM移动测量系统采用SLAM技术（simultaneous localization and mapping）即实时定位与建图技术，不依赖于GPS等GNSS定位，在室内外空间等未知环境移动中，进行自身定位及增量式三维建图.GoSLAM致力于为客户提供更佳用户体验作业方式的移动三维激光测量系统产品解决方案。

实时解算，导出即用

实时预览、确保数据无误高防护、多平台搭载长距离、高频率

技术参数

RS100S

扫描距离：  激光等级：

解算方式：  

实时、后处理 防护等级：



120m 1级人眼安全 IP65

扫描速度：

32万点/秒

工作温度：

-30℃~60℃

操作方式：

实体按键＋移动端APP

扫描定位：

SLAM技术(无需GPS)

点精度：

1cm(高)
激光头数量：

1

工作状态：

LED状态屏

工作时间：

2小时(电池冗余，支持热插拔)

扫描范围：

360°285°

重量：

1.5KG(手持端)

内置固态硬盘：

500G可扩展 多平台搭载：

手持、背包、无人机、车船载
安装套件

RTK背包套件

导航系统：

GPS、GLONASS、北斗

背负系统重量：

5.5KG

定位服务：

千寻、CORS等
闭环 ：

无需（室外）

彩色影像：

1800万

背包RTK系统精度：

水平≤±2cm；高程≤±3cm

强大性能
配备旋转激光测头， 120米射程，每秒采集32万点能力的RS100S移动测量系统具有360°×285°超大视场角，相对点精度高1cm（具有低反射率增程模式）RTD实时解算技术

RS100S产品具备独特的RTD实时解算技术，可以在扫描过程中实时进行SLAM解算，扫描完成无需等待导出即可使用，效率大幅提升

超强耐候性及多平台支持

RS100S系统具备超强耐候性，可在-30-60℃环境下作业，并且兼容背包、

无人机、车载等多种移动平台移动端APP实时预览

移动端APP替代传统触控屏，作业时通过APP实时浏览点云数据，支持多种浏览交互方式，支持更多人机交互内容



配套后处理软件

标准后处理应用流程

GoSLAM Studio旗舰版软件是为GoSLAM系列移动三维扫描仪专门设计开发的一

款集设备应用与点云处理于一身的配套型软件，同时也兼容第三方设备点云处理。

软件具有一键点云去噪、点云拼接、阴影渲染、坐标转换、自动拟合水平面、

自动生成点云数据报告、正摄影像、点云封装八大基本功能。GoSLAM专为堆

体体积计量增添一键堆体数据生成的功能，使数据获取更加便捷。
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