
豪华版轮式挖掘机模拟器 实训教学设备 厂家直销

产品名称 豪华版轮式挖掘机模拟器 实训教学设备
厂家直销

公司名称 徐州硕博电子科技有限公司

价格 10000.00/台

规格参数 品牌:徐州硕博
型号:WM-ZB-LW
生产地:江苏徐州

公司地址 徐州市铜山区经济开发区嵩山路1号

联系电话 0516-61232295 13407547756

产品详情

  轮式挖掘机是轮胎行走、周期作业、建筑型的挖掘机，是铲土运输机械中的机种之一。它行走速度快
、能远距离自行转场及可快速更换多种作业装置，以其机动、灵活、高效的鲜明特点在抢险救灾、机场
、港口、油田、矿藏、城乡建设、农田水利、快速抢修等的物料挖掘、搬移方面得到充分利用。WM-ZB-
LW型轮式挖掘机模拟教学设备是我公司依据国家职业技能鉴定中心颁布的职业标准（NY/T 1777-2009）
研制开发的仿真驾驶模拟器，并取得由中华人民共和国国家版权局颁发的软件著作权证书，证书编号：2
013SR039497。该系统配备IC卡考核管理评估系统对操作员进行各项训练指标鉴定考核，驾驶座舱进行了
大量技术创新和改进，并配置了最新的“WJR挖掘机模拟软件12.0”协同作业版，该软件提供轮式挖掘机
各种作业训练课题，同时可以实现高速装载机、轮式推土机、汽车吊等应急抢险救援装备在同一场景协
同作业，课题丰富、逼真的各种操作课题及功能，为施工机械操作员培训首选的教学设备。 1、软件系
统实现局域网或互联网内多种设备多机协同作业；管理员通过自定义编辑协同作业场景下发至操作系统
中，开设作业房间，指挥多种设备组成协同作业施工团队，使其在同一复杂施工场景内完成联合或独立
的施工作业。 2、实现轮式挖掘机单机训练、协同考核、理论考核、视频教学等培训功能，并可由教师
自主添加协同作业课题、理论试卷、视频录像、示教图片等教学课件。
3、配备作业人员管理系统，通过IC卡可自主录入受训人员的各种信息并记录存档，便于教学管理。 4、
软件中设置多个视角，便于受训者通过不同的视角观察轮式挖掘机的动作，有利于受训者操作技能的提
高。如：第三人称视角、驾驶室视角、俯视角等；并可通过视角摇杆进行360度全视角查看。 5、软件可
对轮式挖掘机训练内容进行参数设置，如训练时间、协同设备数量、工作量、训练类型等设置。 6、当
前机器状态参数显示窗口，可观察机器的各项参数及状态变化，如：油压、油温、电压、水温等，与真
机设备显示效果相同。 7、辅助功能：a具有轮式挖掘机液压支柱控制器、功能按钮、微缩地图实时状态
的显示功能；b自主修改课题场景；c正确操作姿势提示。
8、联合作业环境可根据指定的方案、预案进行编辑、设置。 9、配备协同作业教师管理平台，实现信息
化管理功能，将局域网内所有学员的身份信息、培训信息及考核成绩汇总到教师端管理系统中，方便教
师对各类信息进行汇总、分析、查询、打印。 一、轮式挖掘机模拟教学仪硬件： 该设备硬件由设备底座
、驾驶座舱、驾驶座椅、驾驶控制系统、PC主机、视景显示器、高灵敏度原装操作手柄、IC卡读写装置
、360度视角摇杆，液压安全锁杆，数据采集系统及各种功能控制按钮等组成。设备采用与真实轮式挖掘
机相同的操作部件，逼真的操作手感，使得其操作功能、操作感觉与真机完全吻合；   部件位置图   



 原装操作手柄：采用和真机完全相同的控制手柄，确保操纵精度及手感与真机无误。传感器采用先进
霍尔传感器，利用磁场的强弱区别来实现手柄操作的模拟量，无任何接触式摩擦损耗，将手柄的使用寿
命延长至5年！ 液压安全锁杆：为轮式挖掘机安全操作所必备的操作部件之一，其功能是当轮式挖掘机
拉起液压安全锁后，所有的液压部件都被锁死，避免了由于误操作而造成的各种重大安全事故！ 原装方
向机：采用原装汽车方向机控制系统进行改装,系统稳定,配合档位\灯光等控制装置,完全符合真机操作原
理.     操作手柄位置图 原装方向机 行走控制踏板：采用与真机完全相同的零部件进行组装生产，保证
学员操作感觉与真机操作效果完全相同，在保证产品质量的同时实现了与真机的最大相似性！ 油门大小
调节：油门控制旋钮配合设备软件中的声音、速度模块可以进行各种油门速度的操作训练，实现与真机
相同的操作速度变化效果。 行走档位调节：通过提供2种不同速度（兔子档、乌龟档）的轮式挖掘机行
走档位，与真机完全相似的操作速度来实现学员操作时逼真的视觉效果！ 功能控制按钮：该组合控制按
钮包括：反正手机器切换按钮、驾驶室视角及外部视角切换按钮、一键开关机功能、退出控制按钮等，
配合软件设计以此实现各种强大的操作功能。
视角调整摇杆：可实现360度视角查看，真实再现驾驶员视景，方便学员进行操作训练。
推土铲控制杆：逼真模拟小挖推土铲控制动作，实现与真机相同操作功能。 行走脚踏\破碎开关
中枢控制台 IC卡读写装置：读取或写入学员各种身份信息，并配合教师端管理系统将学员身份信息、班
级、组别、联系方式、操作信息、考核成绩等数据存储到服务器，进行成绩汇总打印。 IC卡读写装置
特种设备作业人员智能IC卡 二、软件部分 该系统配备最新的WJR轮式挖掘机模拟软件11.0协同作业版，
该软件为我公司结合轮式挖掘机培训行业最新标准设计完成，具有自主知识产权，是一款理论与实践操
作考评相结合的最新训练软件。 软件采用轮式挖掘机3D数字模型，实现轮式挖掘机各种转向、行走和大
小臂、铲斗运动的逼真模拟，与推土机装载机等设备协同作业，真实再现工地施工场景；另外利用最新
的计算机技术，实现真实的三维场景及逼真的声音模拟。 1、
训练课题按照四个模式分别进行操作训练：基础训练，考核操作，协同作业和理论学习。 1）基础训练
模式：空动作，挖土训练，行走驾驶，装车训练，挖沟训练，找平训练，上下板车，上下坡，破碎训练
，划线挖沟操作，兜堆作业操作，吊管回填、自由作业操作等功能模块。
2）协同作业模式：山体滑坡（道路清障）、地震抢修、堰塞湖疏通、泥石流清淤、雪灾抢险
3）理论学习包括： a）、理论文档：包含2383张关于轮式挖掘机安全、操作、保养等方面的理论文档资
料，丰富详尽的图片及文字说明彻底解决了培训学校在教学中的理论知识缺乏等缺陷！ b）、教学录像
：利用该功能，可以播放68盘轮式挖掘机、装载机及叉车操作的各种安全、保养、操作知识等教学录像
，为学员提供实用、规范的实际真机操作演练！
c）、理论考核：参照国家职业技能鉴定中心颁布的职业标准（NY/T 1777-2009）的标准，依据安全教育
和培训教学大纲、教材编写了标准化试题，另外教师可自主添加修改题库的功能，海量的模拟考核试题
来帮助学员理论考试的顺利通过！ 基础训练 高精模型 考核训练  
2、通过红蓝眼镜实现真正的3D视觉效果。 软件实现了与3D电影一样的红蓝眼镜视觉效果功能，通过佩
戴专业的红蓝眼镜来进行模拟机操作，以此实现软件独特的3D动态视觉效果，大大提高了学员的学习兴
趣及操作效果，彻底将3D平面视觉效果升级为高水准的3D立体动态视觉效果。 3、即时评判系统  学员
操作完软件中每个课题后，系统都会根据其完成时间、剩余分数进行评判该学员操作是否合格，便于学
员、老师及时了解学习效果并进行教学调整，并通过局域网传输到教师端中保存或打印。
3D红蓝立体眼镜 工程机械信息管理系统 4、针对学校的个性化设计
教学仪器启动后会显示学校名称例如“XXX职业技术学院 欢迎您”字样！ 5、软件其他功能 该软件还具
备了其他同类软件所不具备的相关功能，比如：软件中用于提示导向轮位置的结构缩略图、轮式挖掘机
模型行驶在不平整路面上机器的颠簸视觉表现效果、轮式挖掘机上部旋转体与下部履带相对位置的提示
图、软件操作时间提示、错误操作提示等，通过强大的软件功能结合完全吻合的硬件操控系统，从而实
现了该模拟器在学校的整个培训流程环节中起到了不可或缺的作用。 三、详细技术参数 操作部件  
底座承载能力 底座采用2.5材质铁板制作，该组部件工艺全部采用整体喷塑处理，解决静电、防锈问题，
该底座框架可承载重量最少200kg 。 驾驶座舱 驾驶座舱采用玻璃钢材质整体开模，分为显示+操作两部分
组成。该材质具有电绝缘性好、安全系数高,阻燃耐腐蚀，整体外观按工程机械标准外观进行模具标准化
生产，逼真、美观大方。 设备座椅 采用液压悬浮式工程机械专用座椅C9型；底座采用液压悬浮支架，可
实现上下前后位置的调节，其表面材料为黑色PVC，便于清洗。 操作箱 配备工程机械专用先导手柄操纵
箱体，一次成型整体压模，美观大方；配套液压安全锁杆，实现与真机相同操作，培养学员安全操作意
识。 行走脚踏 仿真HZ-35型，铁质材料制作，带防滑铝板设计，美观大方，操作方便与真机操纵感觉相
同。（带行走操纵杆，采用与真机相同的制造原理及工艺） 方向机



采用原装汽车方向机控制系统进行改装,系统稳定,配合档位\灯光等控制装置,完全符合真机操作原理.
操作手柄 原装HZ-55型高精度操作手柄，可以进行轮式挖掘机手柄4个方向8个操作动作的模拟操作，实
现模拟教学设备与真机操作的最大仿真性。 推土铲控制杆
HZ-36型控制手柄，佩带操作球头符合真机操作模式，实现小挖推土铲控制功能。 系统配置
Intel四核CPU、主板MS-N520L、固态128G高速存储硬盘、ATI Radeon R7 240 1GPCI Express
x16显卡、2G内存 视景显示器 采用48寸 品牌高清液晶电视,加装整体玻璃钢材质保护外壳,美工大方,做工
精细,确保大屏幕显示器在使用过程中的安全. 中枢控制平台 1、系统启动开关；
2、视角环视摇杆，可进行360度视角全景旋转、拉伸等；
3、液压安全锁、破碎锤装置、油门控制、推土铲操作杆、速度控制模块；
4、考核成绩联机打印，（可选配打印机） 5、教员联网实时视频监控； 6、IC卡信息读写器；
7、触摸屏数字板； 数据采集系统 电源电压5V静态电压50%Vcc，7.5mV/mT~20mV/mT灵敏度，输出电压
低端<1.0V，输出电压高端>4.2V。采用霍尔集成电路传感器，由电压调整器、霍尔电压发生器、差分放
大器、史密特触发器，温度补偿电路和集电极开路的输出级组成的磁敏传感电路，其输入为磁感应强度
，输出是一个数字电压讯号。 学员信息采集系统 支持卡型：符合ISO/IEC 14443 TYPE B ；1、工作频率：
13.56MHz；2、通讯速率：106Kbps3、校验：循环冗余校验（CRC）；4、感应面积：100*120mm；5、感
应距离： 大于50mm6、传输速率：USB接口 12Mbps；7、RS232接口
9.6-115.2Kbps；8、软件接口：支持VC、VB、DELPHI等；9、电源：计算机供电（USB接口）
集成控制系统 电源电压5V静态电压，USB接口，工作电流<30mA。 轮式挖掘机模拟操作软件系统 安装W
JR挖掘机模拟软件12.0协同作业版训练系统，多款轮式挖掘机作业操作课题，满足工程机械操作人员的培
训需求。 外部尺寸 重量 高 长 宽 单机重量 总重量（含木质全封闭包装箱） 160Cm 185Cm 120Cm 155Kg
168Kg 四、产品配置单 序号 名称 型号 单位 数量 备注 1.      设备底座 ZM-7 台 1 2.5铁质板材
2.      驾驶座舱 HZ-13、14 套 2 玻璃钢材质 3.      座椅 C9 个 1 液压悬浮式 4.     
视角摇杆 XG-WJ09 个 1 360度视角 5.      手柄 HZ-55 个 2 原装采购 6.      推土铲控制 HZ-36 个
1   7.      行走脚踏 HZ-15 个 2   8.      液压安全锁 HZ -c 个 1   9.      方向机 HZ-1002
套 1 原装改装 10.    点火开关 HZ-d 个 1   11.    单片机 A型 个 2 自主研发 12.    传感器 HE-2 个 33
霍尔传感器 13.    PC主机 BYX-5 台 1 高配独显 14.    显示器 AOC 台 1 48寸高清液晶 15.   
IC卡读写装置 VC系列 台 1 配备5张IC卡 16.    数据传输线   条 2 视频数据线及USB数据线
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