
金属皮带头皮带扣光纤激光切割机

产品名称 金属皮带头皮带扣光纤激光切割机

公司名称 深圳创恒星激光设备有限公司

价格 569000.00/台

规格参数 品牌:创恒星激光
型号:chex-fq04-0505
激光器:1000W

公司地址 深圳市光明新区公明办事处下村社区第三工业区

联系电话  13760232918

产品详情

激光器的基本构成：

 一个常规的激光器包括三部分：工作物质、泵浦源和光学谐腔。

1、 工作物质

工作物质是产生激光的物质基础，是激光器的核心部分，是用来实现粒子数反转并产生受激辐射的物质

体系。工作物质的分类方式通常有两种:一种是根据工作物质的存在形态分类，工作物质可以分为气体、

固体、液体及半导体等；另一种是根据速率方程理论分析产生激光的过程所适用的能级结构，可以分为

三能级系统、四能级系统等。

  在气体激光器中产生激光的粒子为气体分子或原子。在固体激光器中，掺有少量过渡金属离子或稀土

离子的晶体或玻璃为工作介质，参杂离子为工作粒子，经外界能量泵浦产生粒子数反转后可产生受激辐

射，晶体和玻璃为基质材料。液体激光器其工作物质的存在形态为液体，常见的有染料激光器，其中工

作物质为燃料溶解于溶剂中组成的溶液，染料分子为工作粒子，溶剂相当于基质半导体激光的工作介质

为半导体，虽然半导体为固体，但是由于半导体激光器粒子数反转的形成机理与普通固体激光器有本质

的不同，所以一般不将二者归为一类。

2泵浦源

泵浦源（激励源）是为了实现粒子数反转提供能量的装置。根据激励时利用的能量形式，泵浦方式有放

电激励、光激励、化学能激励和核能激励等。



  气体放电激励是气体激光器常用的一种激励方式，其中激励机理是利用在高压下，气体分子电离导电

，与此同时气体(或原子、离子)与被电场加速的电子碰撞，吸收电子能量后跃迁到高能级，形成粒子数

反转；除此以外，还可以利用电子枪产生的高速电子去泵浦工作物质，使之跃迁到高能级称为电子束激

励；半导体激光器靠注入电流实现泵浦，称为注入式泵浦。

光激励是利用光照射工作物质，工作物质吸收光能后产生粒子数反转。光激励的光源可采用高功率、高

强度的发光灯，太阳能或激光。固体激光器和液体激光器常用激光激励方式。

 热能激励是用高温加热的方式使高能级上气体粒子数增多，然后突然降低气体温度，因为高低能级热

弛豫时间不同，低能级弛豫时间短，高能级弛豫时间长，从而实现高低能级间粒子反转。。。。。。。

。。

 化学能激励利用化学反应过程中释放的化学能将粒子泵浦到上能级，建立粒子数反转。化学激励不像

前述的放电激励、光激励和热激励在工作时，需要外界能源，因此在某些特殊的缺乏电源的地方，化学

激光器可以发挥其特长。

  核能激励是利用核反应过程中产生的核能激励工作物质，实现粒子数犯罪者增长，比如可用核能激励

CO2激光器，效率可达50%。

3、光学谐振腔

光学谐振腔（简称光腔）是产生激光的外在条件，是激光器的重要组成部分，最简单的光学谐振腔室在
激活介质两端恰当放置两个镀有高反射率材料的反射镜构成。激光所具有高方向性、高单色性、高相干
性和高亮度的特点，是与光学谐振腔不可分的。

 

 

直线电机原理：直线电机的历史可以追溯到1840年惠斯登制作的并不成功的略现雏形的直线电机，其后

的160多年中直线电机经历了探索实验、开发应用和使用商品化三个时期。 1971年至目前，直线电机终于

进入独立应用的时期，各类直线电机的应用得到了迅速的推广，制成了许多有实用价值的装置和产品，

例如直线电机驱动的钢管输送机、运煤机、各种电动门、电动窗等。利用直线电机驱动的磁悬浮列车，

速度已超过500km/h，接近了航空飞行的速度。

我国的直线电机的研究和应用是从20世纪70年代初开始的。目前主要成果有工厂行车、电磁锤、冲压机

等。我国直线电机研究虽然也取得了一些成绩，但与国外相比，其推广应用方面尚存在很大的差距。目

前，国内不少研究单位已注意到这一点。



直线电机是一种将电能直接转换成直线运动机械能，而不需要任何中间转换机构的传动装置。它可以看

成是一台旋转电机按径向剖开，并展成平面而成。

由定子演变而来的一侧称为初级，由转子演变而来的一侧称为次级。在实际应用时，将初级和次级制造

成不同的长度，以保证在所需行程范围内初级与次级之间的耦合保持不变。直线电机可以是短初级长次

级，也可以是长初级短次级。考虑到制造成本、运行费用，目前一般均采用短初级长次级。 直线电动机

的工作原理与旋转电动机相似。以直线感应电动机为例：当初级绕组通入交流电源时，便在气隙中产生

行波磁场，次级在行波磁场切割下，将感应出电动势并产生电流，该电流与气隙中的磁场相作用就产生

电磁推力。如果初级固定，则次级在推力作用下做直线运动；反之，则初级做直线运动。 

直线电机的驱动控制技术 一个直线电机应用系统不仅要有性能良好的直线电机，还必须具有能在安全可

靠的条件下实现技术与经济要求的控制系统。随着自动控制技术与微计算机技术的发展，直线电机的控

制方法越来越多。对直线电机控制技术的研究基本上可以分为三个方面：一是传统控制技术，二是现代

控制技术，三是智能控制技术。 传统的控制技术如PID反馈控制、解耦控制等在交流伺服系统中得到了

广泛的应用。其中PID控制蕴涵动态控制过程中的过去、现在和未来的信息，而且配置几乎为最优，具

有较强的鲁棒性，是交流伺服电机驱动系统中最基本的控制方式。为了提高控制效果，往往采用解耦控

制和矢量控制技术。 在对象模型确定、不变化且是线性的以及操作条件、运行环境是确定不变的条件下

，采用传统控制技术是简单有效的。但是在高精度微进给的高性能场合，就必须考虑对象结构与参数的

变化。各种非线性的影响，运行环境的改变及环境干扰等时变和不确定因数，才能得到满意的控制效果

。因此，现代控制技术在直线伺服电机控制的研究中引起了很大的重视。常用控制方法有：自适应控制

、滑模变结构控制、鲁棒控制及智能控制。 近年来模糊逻辑控制、神经网络控制等智能控制方法也被引

入直线电动机驱动系统的控制中。目前主要是将模糊逻辑、神经网络与PID、H∞控制等现有的成熟的控

制方法相结合，取长补短，以获得更好的控制性能。
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