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产品详情

 GPS导航系统的最基本原理是：测量出已知位置的卫星到用户接收机之间的距离，然后通过综合出多
颗卫星的数据就可以知道接收机具体位置信息。想要达到这一目的，卫星的位置需根据星载时钟所记录
的时间，然后在卫星星历中查出。然而用户与卫星之间的距离可以通过纪录卫星信号传播到用户所经历
的时间，再将其乘以光速从而得到。

可见GPS导航系统卫星的部分作用就是在不断的发射导航电文。然而，由于用户接受机所使用的时钟与
卫星星载的时钟不可能总是同步的，所以除了用用户的三维坐标x、y、z以外，还需要引进一个Δt，即
卫星与接收机之间的时间差作为一个未知数，然后用4个方程来将这4个未知数一一解出来。所以如果想
要知道接收机所处的位置，至少需要能接收到4个卫星的信号才可以。

GPS接收机可以接收到用于授时的准确至纳秒的时间信息；可用于预报未来几个月内卫星所处的大概位
置的预报星历；也可用于计算定位时所需的卫星坐标的广播星历，精度为几米甚至到几十米；以及GPS
系统信息，比如卫星状况等等。

GPS接收机对码的量测数据就可以得到卫星到接收机的距离，由于含有接收机卫星钟的误差以及大气传
播的误差，因此将其称为伪距。对0A码测得的伪距被称为UA码伪距，精度大约为20米左右，对P码测得
的伪距则称为P码伪距，其精度大约为2米左右。

GPS接收机对收到的卫星信号，进行解码或者采用其它技术，将调制在载波上的信息去掉以后，就可以
恢复载波。一般在接收机确定的历元时刻量测，保持对该卫星信号的跟踪，就可记录下相应位置的变化
值。

如果按定位方式来分，GPS定位就分为单点定位和相对定位两种。单点定位就是根据一台接收机的观测
数据来确定此接收机位置的方式，它只能采用伪距的测量，可以应用于车船等概略导航定位。相对定位
是根据两台及以上接收机的观测数据来确定观测点之间的相对位置的方法，它既可采用伪距测量也可采
用相位测量，大地测量或工程测量均采用了相位观测值进行相对定位。

GPS定位系统一般包括三大部分：空间部分—GPS卫星星座；地面控制部分—地面监控系统；用户设备部
分—GPS信号接收机。



GPS接收机一般采用蓄电池做为电源。同时采用机内机外的两种直流电源。设置机内电池的目的是 在于
更换外电池时能不中断连续观测。而在用机外电池的过程中，机内电池会自动充电。关机以后，机内电
池会为RAM存储器供电，以防止数据的丢失。

近几年，国内引进了许多种类型的GPS测地型接收机，用于差分定位其精度可达亚米级乃至厘米级。
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