
招聘电机生产厂厂长、主管

产品名称 招聘电机生产厂厂长、主管

公司名称 深圳市金乾丰实业有限公司

价格 面议

规格参数 公司行业:机械及行业设备
工作地点:深圳坪山
招聘人数:1-3（人）

公司地址 深圳市坪山新区坪山街道沙湖社区金碧路258-3
厂房一楼

联系电话 86 0755 89970662 13603008785

产品详情

  

           对电机生产和管理有经验者优先！高薪诚聘！！！

    深圳市金乾丰实业有限公司是集机电产品研发、生产、销售为一体的高科技企业。公司具备成熟
科技实力和实验条件的生产、研发基地。多年致力于机电一体化产品的开发和运动控制系统的优化集成
。    公司拥有众多的专业技术人才和强大的研发、生产能力。生产的各种型号的步进电机具有低
噪音、高稳定、抗磨损等特点。与国外同类产品相比较，具备优良的性价比。公司采用进口芯片开发出
系列高、低压步进电机细分驱动器，开发的配驱动的无刷直流电机近年来开始取代有刷直流马达及交流
马达，具有低噪音、低温升、恒扭矩、高寿命等特性。受到各行业客户高度赞扬与青睐。    产品
广泛应用于雕刻机、打标机、包装机械、分析仪器、控制仪器、半导体设备、数控机床、座标测量机、
机器人、印刷机械、绕线机械、医疗设备等行业中！

常见技术问题解答：

1.什么是步进电机?步进电机是一种将电脉冲转化为角位移的执行机构。通俗一点讲：当步进驱动器接收
到一个脉冲信号，它就驱动步进电机按设定 的方向转动一个固定的角度（及步进角）。您可以通过控制
脉冲个数来控制角位移量，从而达到准确定位的目的；同时您可以通
过控制脉冲频率来控制电机转动的速度和加速度，从而达到调速的目的。

2.步进电机分哪几种?步进电机分三种：永磁式（pm） ，反应式（vr）和混合式（hb）
永磁式步进一般为两相，转矩和体积较小，步进角一般为7.5度 或15度； 反应式步进一般为三相，可实现
大转矩输出，步进角一般为1.5度，但噪声和振动都很大。在欧美等发达国家80年代已被淘汰； 混合式步
进是指混合了永磁式和反应式的优点。它又分为两相和五相：两相步进角一般为1.8度而五相步进角一般
为 0.72度。 这种步进电机的应用最为广泛。



3.什么是保持转矩（holding torque）?保持转矩（holding
torque）是指步进电机通电但没有转动时，定子锁住转子的力矩。它是步进电机最重要的参数之一，通常
步进电机在低速时的力矩接近保持转矩。由于步进电机的输出力矩随速度的增大而不断衰减，输出功率
也随速度的增大而变化， 所以保持转矩就成为了衡量步进电机最重要的参数之一。比如，当人们说2n.m
的步进电机，在没有特殊说明的情况下是指保持 转矩为2n.m的步进电机。

4.什么是detent torque? detent torque 是指步进电机没有通电的情况下，定子锁住转子的力矩。detent torque
在国内没有统一的翻译方式，容易使大家产生误解；
由于反应式步进电机的转子不是永磁材料，所以它没有detent torque。

5.步进电机精度为多少？是否累积? 一般步进电机的精度为步进角的3-5%，且不累积。

6.步进电机的外表温度允许达到多少?步进电机温度过高首先会使电机的磁性材料退磁，从而导致力矩下
降乃至于失步，因此电机外表允许的最高温度应取决于不同电 机磁性材料的退磁点；一般来讲，磁性材
料的退磁点都在摄氏130度以上，有的甚至高达摄氏200度以上，所以步进电机外表温度
在摄氏80-90度完全正常。

7.为什么步进电机的力矩会随转速的升高而下降?当步进电机转动时，电机各相绕组的电感将形成一个反
向电动势；频率越高，反向电动势越大。在它的作用下，电机随频率（或
速度）的增大而相电流减小，从而导致力矩下降。

8.为什么步进电机低速时可以正常运转,但若高于一定速度就无法启动,并伴有啸叫声?步进电机有一个技术
参数：空载启动频率，即步进电机在空载情况下能够正常启动的脉冲频率，如果脉冲频率高于该值，电
机不 能正常启动，可能发生丢步或堵转。在有负载的情况下，启动频率应更低。如果要使电机达到高速
转动，脉冲频率应该有加速过
程，即启动频率较低，然后按一定加速度升到所希望的高频（电机转速从低速升到高速）。

9.如何克服两相混合式步进电机在低速运转时的振动和噪声?步进电机低速转动时振动和噪声大是其固有
的缺点，一般可采用以下方案来克服：a.如步进电机正好工作在共振区，可通过改变减速比等机械传动
避开共振区；b.采用带有细分功能的驱动器，这是最常用的、最简便的方法；c.换成步距角更小的步进电
机，如三相或五相步进电机；d.换成交流伺服电机，几乎可以完全克服震动和噪声，但成本较高；e.在电
机轴上加磁性阻尼器，市场上已有这种产品，但机械结构改变较大。

10.细分驱动器的细分数是否能代表精度?步进电机的细分技术实质上是一种电子阻尼技术（请参考有关文
献），其主要目的是减弱或消除步进电机的低频振动，提高电机
的运转精度只是细分技术的一个附带功能。比如对于步进角为1.8°
的两相混合式步进电机，如果细分驱动器的细分数设置为4， 那么电机的运转分辨率为每个脉冲0.45°，
电机的精度能否达到或接近0.45°，还取决于细分驱动器的细分电流控制精度等其它
因素。不同厂家的细分驱动器精度可能差别很大；细分数越大精度越难控制。

11.四相混合式步进电机与驱动器的串联接法和并联接法有什么区别?四相混合式步进电机一般由两相驱动
器来驱动，因此，连接时可以采用串联接法或并联接法将四相电机接成两相使用。串联接法 一般在电机
转速较的场合使用，此时需要的驱动器输出电流为电机相电流的0.7倍，因而电机发热小；并联接法一般
在电机转速 较高的场合使用（又称高速接法），所需要的驱动器输出电流为电机相电流的1.4倍，因而电
机发热较大。

12.如何确定步进电机驱动器的直流供电电源?a.电压的确定 混合式步进电机驱动器的供电电源电压一般是
一个较宽的范围（比如im483的供电电压为12～48vdc），电源电压通常根据电 机的工作转速和响应要求
来选择。如果电机工作转速较高或响应要求较快，那么电压取值也高，但注意电源电压的纹波不能
超过驱动器的最大输入电压，否则可能损坏驱动器。b.电流的确定
供电电源电流一般根据驱动器的输出相电流i来确定。如果采用线性电源，电源电流一般可取i



的1.1～1.3倍；如果采用开关电源，电源电流一般可取i 的1.5～2.0倍。

13.混合式步进电机驱动器的脱机信号free一般在什么情况下使用?当脱机信号free为低电平时，驱动器输出
到电机的电流被切断，电机转子处于自由状态（脱机状态）。在有些自动化设备中，如 果在驱动器不断
电的情况下要求直接转动电机轴（手动方式），就可以将free信号置低，使电机脱机，进行手动操作或调
节。手 动完成后，再将free信号置高，以继续自动控制。

14.如果用简单的方法调整两相步进电机通电后的转动方向?只需将电机与驱动器接线的a+和a-（或者b+和
b-）对调即可。

 

本产品的公司行业是机械及行业设备，工作地点是深圳坪山，招聘人数是1-3（人），学历要求是高中及
以上，工作年限是三年以上，薪资水平是面议，职位要求是有相关工作经验，联系人是冯捷，联系方式
是075589970662
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