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yx-308 参数说明             

                 一 前言

感谢您使用 深圳市逸协电子有限公司提供的yx-308模块。本产品具有标准at命令接口，可以提供gsm语
音、短消息等业务。使用前请务必仔细阅读此用户手册，您将领略其完善强大的功能和简洁的操作方法
。
本设备主要用于语音或者数据通信，本公司不承担由于客户不正常操作造成的财产或者人身伤害责任。
请客户按照手册中的技术规格和参考设计开发相应的产品。同时注意使用移动产品特别是gsm产品应该
关注的一般安全事项。在未声明之前，本公司有权根据技术发展的需要对本手册内容进行更改

 

版权声明 本手册版权属于深圳市逸协电子有限公司，任何人未经我公司书面同意复制将承担法律责任。

 

二 术语和解释

术语                      解释
 

adc                       analog-to-digitalconverter
 



amr                       adaptivemulti-rate
 

arp                       antennareferencepoint
 

asic                      applicationspecificintegratedcircuit
 

ber                       biterrorrate
 

bts                       basetransceiverstation
 

chap                      challengehandshakeauthenticationprotocol
 

cs                        codingscheme
 

csd                       circuitswitcheddata
 

cts                       cleartosend
 

dac                       digital-to-analogconverter

drx                          discontinuousreception dsp

digitalsignalprocessor

dte                      

dataterminalequipment(typicallycomputer,terminal,printer)

dtr                          dataterminalready

dtx                       discontinuoustransmission
 

efr                       enhancedfullrate
 

egsm                      enhancedgsm
 

emc                       electromagneticcompatibility
 

esd                       electrostaticdischarge
 

ets                       europeantelecommunicationstandard
 



fcc                       federalcommunicationscommission(u.s.)

fdma                          frequencydivisionmultipleaccess

fr                        fullrate
 

gmsk                      gaussianminimumshift keying
 

gprs                      generalpacketradioservice
 

gsm                       globalstandardformobilecommunications
 

hr                        halfrate
 

i/o                       input/output
 

ic                        integratedcircuit
 

imei                      internationalmobileequipmentidentity

kbps                          kilobitspersecond

led                       lightemittingdiode

li-ion                    lithium-ion

 

mo                        mobileoriginated
 

ms                        mobilestation(gsm engine),alsoreferredtoas te

mt                          mobileterminated

pap                       passwordauthenticationprotocol
 

pbcch                     packetswitchedbroadcastcontrolchannel
 

pcb                       printedcircuitboard
 

pcs                       personalcommunicationsystem,alsoreferredtoasgsm1900
 

pdu                       protocoldataunit
 

ppp                       point-to-pointprotocol



 

rf                        radiofrequency
 

rms                       rootmeansquare(value) rtc realtimeclock

rx                        receivedirection
 

sim                       subscriberidentificationmodule
 

sms                       shortmessageservice
 

tdma                      timedivisionmultipleaccess
 

te                        terminalequipment,alsoreferredtoasdte

tx                          transmitdirection

uart                      universalasynchronousreceiver&transmitter
 

urc                       unsolicitedresultcode
 

ussd                      unstructuredsupplementaryservicedata
 

vswr                      voltagestandingwaveratio

vmax                          maximumvoltagevalue vnorm

normalvoltagevalue

vmin                      minimumvoltagevalue
 

vihmax                    maximuminputhighlevelvoltagevalue

vihmin                          minimuminputhighlevelvoltagevalue

vilmax                          maximuminputlowlevelvoltagevalue

vilmin                          minimuminputlowlevelvoltagevalue

vimax                          absolutemaximuminputvoltagevalue

vimin                          absoluteminimuminputvoltagevalue

vohmax                          maximumoutputhighlevelvoltagevalue

vohmin                          minimumoutputhighlevelvoltagevalue

volmax                          maximumoutputlowlevelvoltagevalue

volmin                          minimumoutputlowlevelvoltagevalue

inorm                     normalcurrent



 imax                    maximumloadcurrent

 

fd                        simfix dialingphonebook
 

ld                        sim lastdialingphonebook(listof

numbersmostrecentlydialed) mc                         

mobileequipmentlistofunansweredmtcalls(missedcalls)

on                        sim (or me)own numbers(msisdns) list
 

rc                        mobileequipmentlistofreceivedcalls
 

sm                        simphonebook
 

nc                        notconnect

 

三 安全警告

在使用，维修任何包含yx-308 模块的终端或者手机的过程中要留心以下的安全防范。终端设备上 应
当告知用户以下的安全信息。否则深圳市逸协电子将不承担任何因用户没有按这些警告操作而产生的后
果。

当在医院或者医疗设备旁，观察使用手机的限制。如果需要请关闭终端或者手机，否则医

疗设备可能会因为射频的干扰而导致误操作。

 

 

 

登机前关闭无线终端或者手机。为防止对通信系统的干扰，飞机上禁止使用无线通信设备。
忽略以上事项将违反当地法律并有可能导致飞行事故。

 

 

 

不要在易燃气体前使用移动终端或者手机。当靠近爆炸作业、化学工厂、燃料库或者加油站时要关掉手
机终端。在任何潜在爆炸其他的电器设备旁操作都是很冒险的。

 

 

 

你的手机终端在开机的状态时会接收或者发射射频能量。当靠近电视、收音机、电脑或者
其他电器设备时会对其产生干扰。



 

 

道路安全第一! 在驾驶交通工具是不要用手持手机终端，请使用免提装置。在使用手持手 

机终端前应先停车。
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gsm手机终端在射频信号和蜂窝网下操作，但不能保证在所用的情况下都能连接。例如，没有话费或者无
效的sim开。当你处于这种情况而需要紧急服务，记得使用紧急电话。为了能够呼叫和接收电话，手机终
端必须开机而且要在移动信号足够强的服务区域。当一些确定的网络服务或者电话功能在使用时不允许
使用紧急电话，例如功能锁定，键盘
锁定。在使用紧急电话前，你要解除这些功能。一些网络需要有效的sim卡支持。

 

 

。                             四 yx-308综述

为全球市场设计，yx-308是一个4频的gsm/gprs模块，工作的频段为：850/900/1800/1900mhz
全球g网适用yx-308支持gprsmulti-slotclass10/class8（可选）和 gprs 编码格式 cs-1, cs-2,cs-3 andcs-4。

由于尺寸只有10mmx30mmx2mm，所以yx-308几乎可以满足所有用户应用中的对空间尺寸的要求，
例如m2m，数据传输系统等。

模块和用户移动应用的物理接口为17个贴片焊盘，提供了模块和客户电路板的所有硬件接口。



*键盘和spi显示接口可以让用户很灵活的设计定制应用。

*主串口和调试串口可以帮助用户轻松地进行开发应用。

*一路音频接口，包含一个麦克风输入和一个扬声器输出。

*可编程的通用输入输出接口（gpio）。

yx-308采用省电技术设计，所以在sleep模式下最低耗流只有1.0ma。

yx-308内嵌tcp/ip协议，扩展的tcp/ip at命令让用户能够很容易使用tcp/ip协议，这些在用户做数据
传输方面的应用时非常有用。

 

五 yx-308主要特性

5.1：yx-308主要特性

特性                    说明

供电                    单电压：3.4v – 4.5v

省电                    sleep模式下的耗流为1.0ma( bs-pa-mfrms=9 )

频段                    * yx-308四频：850/900/1800/1900mhz 全球g网适用可以自动的搜寻两个频
段。也可以通过at命令来设置频段。

* 符合gsm phase 2/2+

gsm 类型               小型移动台

发射功率                * class 4 (2w)：egsm 900

* class1 (1w)：dcs1800

gprs 连接特性          * gprs multi-slotclass10（默认）

* gprsmulti-slotclass8   (可选)

* gprs mobilestationclassb

温度范围                * 正常工作温度：-30°c to+80°c

* 受限工作温度：-40°cto-30°cand +80 °cto+85°c(1)

* 存储温度：-45°cto+90°c

gprs数据特性            * gprs 数据下行传输：最大 85.6 kbps

5.2：电路交换（csd）



*   gprs 数据上行传输：最大 42.8 kbps

*   编码格式：cs-1，cs-2，cs-3 和 cs-4

*   支持通常用于ppp连接的pap（密码验证协议）协议

*   内嵌tcp/ip 协议

*   支持分组广播控制信道(pbcch)

*   csd 传输速率：2.4，4.8，9.6，14.4 kbps

*   支持非结构化补充数据业务(ussd)

 

5.3：短消息（sms）   *   mt，mo，cb，text 和 pdu 模式

*   短消息（sms）存储设备：sim 卡

5.4：传真（fax） group 3 class 1

5.5：sim卡接口    支持sim卡：1.8v，3v

5.6：天线接口 天线焊盘

5.7音频特性语音编码模式：

*   half rate (ets 06.20)

*   full rate (ets 06.10)

*   enhanced full rate (ets 06.50 / 06.60 / 06.80)

*   adaptive multi rate (amr)

*   回音消除

*   噪声抑制

5.8：串口和调试口串口：

*   支持标准的8线制串行接口

*   传输速率支持从1.2kbps 到 115.2kbps

*   可以通过串口发送at命令和数据

*   支持rts/cts硬件流控，并且可以通过软件打开或者关闭流控功能

*   支持符合gsm 07.10协议的串口复用功能



*   支持从1200bps 到 115200bps 的自动波特率检查功能 调试口：

*   2线制串行接口

*   用于调试和软件升级

5.9：通讯录管理 

支持类型：sm, fd, ld, rc, on, mc. sim应用工具包支持 sat class 3, gsm 11.14 release 99
实时时钟（rtc）    支持

5.10：定时功能

通过at命令设置:

5.11物理尺寸 

尺寸：12mm x 19mm x 3mm

5.12：重量：1.4g:

5.13：软件升级通过调试口升级软件

yx-308 可以工作，但可能会背离gsm规范

编码格式            1 timeslot                      2
timeslot                      4 timeslot

cs-1:                9.05kbps                    
18.1kbps                       36.2kbps

cs-2:                13.4kbps              
26.8kbps                       53.6kbps 

cs-3:                15.6kbps                      
31.2kbps                       62.4kbps

cs-4:                21.4kbps                      
42.8kbps                       85.6kbp

 

六 yx-308  功能图  

 七 yx-308 引脚描述

7.1：供电

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注



  
vbat

  
i

  
模块提供 3 个 vbat

引脚专用于供电。yx-308
是单电源供电，电压范围vbat= 3.4v 到 4
.5v。电源必要能共提供足够的电流已保

证在猝发模式时高达2a 的电流.

  
vmax=4.5v vmin=3.4v

vnorm=4.0v

  
vrtc

  
i/o

  
当系统 vbat 没电时为rtc

提供电流输入。当 vbat 有电而且后备电
池电压过低时给后备电池提供电流输出

。

  
vmax=3.15v vmin=2.0v
vnorm=3.0v iout(max)=

300ua iin=2 ua

  
如果使用 rtc功能，应该在 vrtc
引脚上接电池或者电容。否则

vrtc 引脚可以保持悬空。

  
vdd_ext

  
o

  
2.8v 电源输出

  
vmax=2.95v vmin=2.70v
vnorm=2.80v iout(max)=

10ma

  
如果没有，保持悬空。

  
gnd

    
接地

    

 

:7.2：开机 关机

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
pwrkey

  
i

  
通过拉低 pwrkey 来开启

和关闭模块。用户可以通过拉低 pwerkey
保持至少 一秒然后释放来开启和关 闭模块。

  
vilmax=0.15*vdd_ext vihmin=0.85*
vdd_ext  vimax=vdd_ext vilmin=

0v

  
内部已经上拉

  
pwrkey_o ut

  
o

  
通过连接 pwrkey_out 和 pwrkey 一段时间然后

释放掉，同样可以开机和关 闭模块

  
vohmin= vdd_ext-0.1v

volmax=0.1v vohmax= vdd_ext
volmin= 0v 

  

 

:7.3：音频接口

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
mic_p mic_n spk_p

spk_n linein_r
linein_l

  
i

  
音频输入正端和负端

  
音频 dc 特性

  
如果没有用到，

可以保持悬空  
o

  
音频输出正端和负端

  
i

  
线输入



 

:7.4：通用输入输出(gpio)

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
status

  
o

  
指示工作状态

  
vilmax=0.15 *vdd_ext vihmin=0.85*vdd_ext

  
netlight

  
o

  
指示网络状态

  
vilmin= 0v vihmax= vdd_ext

  
disp_data

  
i/o

    
vohmin= vdd_ext-0.1v

  
disp _clk

  
o

  
显示设备接口

  
volmax=0.1v

  
disp _cs

  
o

    
vohmax= vdd_ext

  
disp _d/c

  
o

    
volmin= 0v

  
scl

  
o

  
i2c 总线时钟信号

  

  
sda

  
i/o

  
i2c 总线数据信号

  

  
kbr0~kbr4

  
o

    

  
kbc0~kbc4

  
i

  
键盘接口

  
内部上拉 到 vdd_ext, 如 果没有用到，可

以保持悬空

 

7.5：串口

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
rxd

  
i

  
数据接收

  
vilmax=0.15 *vdd_ext

  
dtr 已经内 部 上 拉 到 vdd_ext
。 rxd 应该上拉 到 vdd_ext
。 其他如果 没 有用到的 引

脚，可以保持 悬空

  
     
txd 

  
o

  
数据发送

  
vihmin=0.85*vdd_ext

  
rts

  
i

  
发送请求

  
vilmin= 0v

  
cts

  
o

  
发送清除

  
vihmax= vdd_ext

  
ri     

  

  
o

  
振铃指示

  
vohmin= vdd_ext-0.1v



  
dsr

  
o

  
数据设备准备

  
volmax=0.1v

  
dcd

  
o

  
 数据载波检测

  
vohmax= vdd_ext

  
dtr

  
i

  
数据终端准备

  
volmin= 0v

 

7.6：调试接口

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
dbg_txd

  
o

  
用于调试和软件升级

  
vilmax=0.15 *vdd_ext

vihmin=0.85*vdd_ext vilmin= 0v
vihmax= vdd_ext

  
如果没有用到，

可以保持悬空

  
dbg_rxd

  
i

    
vohmin= vdd_ext-0.1v

volmax=0.1v vohmax= vdd_ext
volmin= 0v

 

 

7.7：sim 卡接口

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
sim_vdd

  
o

  
sim 卡电源

  
电压可以由软件自动设置成

1.8v 或 者 3.0v。

  
sim 卡的所有 信号线都应该

通过连接 tvs 二极管来做静
电（esd）防护。   

sim_data
  

i/o
  

sim 卡数据信号
  

vilmax=0.15 *sim_vdd
vihmin=0.85*sim_vdd vilmin= 0v

  
sim_clk

  
o

  
sim 卡时钟信号

  
vihmax= sim_vdd vohmin=
sim_vdd-0.1v volmax=0.1v

  
sim_rst

  
o

  
sim 卡复位信号

  
vohmax= sim_vdd volmin= 0v

  
sim_prese

  
i

  
sim 卡检测信号

  
vilmax=0.15 *vdd_ext

  
如果没有用到， 可以保持悬空

  
nce

      
vihmin=0.85*vdd_ext vilmin= 0v



vihmax= vdd_ext

 

 

7.8：模数转换（adc）

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
adc

  
i

  
通用模拟数字转换器

  
电压输入范围：0v ~ 2.8v

  
如果没有用到， 可以保持悬空

 

 

:7.9：外部复位

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
nreset

  
i

  
外部复位输入(低电平有效)

  
vilmax=0.15 *vdd_ext

vihmin=0.85*vdd_ext vilmin= 0v
vihmax= vdd_ext

  
如果没有用到， 可以保持悬空

 

 

7.10：pwm

  
引脚名称

  
i/o

  
描述

  
dc 特性

  
备注

  
pwm1

  
o

  
pwm 输出

  
vohmin= vdd_ext-0.1v volmax=0.1v

  
如果没有用到， 可以保持悬空

  
pwm2

  
o

  
pwm 输出

  
vohmax= vdd_ext volmin=0

  



 

八 工作模式

下表简要介绍了下面章节提到的多种工作模式。

  
模式

  
功能

  
正常工作

  
gsm/gprs sleep

  
如果dtr 被置为高电平并且也没有射频或者硬件中断请求(比如gpio 中断

或串口上的数据中断)。模块会自动进入 sleep 状态。
在这种状况下，模块的电流消耗会降到最低。
在这种状态下, 模块仍能接收信息报和sms。

  
gsm idle

  
软件正常运行，模块已经注册到gsm 网络上, 并可以随时发送和接收 数据。

  
gsm talk

  
两个用户处于连接中，在这种情况下模块的功耗和网络及模块的配置有 关。

  
gprs standby

  
模块随时准备着gprs 数据传输, 但是当前没有数据在发送或接收中。

这种情况下，功耗取决于网络状况和gprs 配置。 
  

gprs data
  

gprs数据正在传输中(ppp or tcp or udp)。在这种情况下，电源功耗
取决于网络状况(例如：功率控制等级)，上行和下行数据链路的数据速

率，以及gprs 配置 (例如：使用多时隙配置)。
  

掉电模式
  

通过 “at+cpowd=1”命令或使用perkey引脚，可以正常关机。此时，电源管理芯片
将关断给模块中基带部分的供电，仅保留继续给rtc供电。 软件也停止运行。串口不

可访问。vbat上的电源要继续存在。
  
最小功能模式
(供电电压存

在)

  
在不断电的情况下，可以使用 “at+cfun” 命令把模块配置成最小功能模式。在这种

情况下，模块的rf部分或者sim卡部分不工作，或者rf部分和sim卡部分都不工作，但
串口仍可以使用，此时功耗非常低。

 

九 供电

yx-308采用vbat为3.4v到4.5v的单电源供电。在一些情况下，信号传输的猝发会导致电压跌落，
这时电流损耗的峰值会达到2a。因此，电源必须能提供足够到2a的电流。
从vbat输入端来看，建议靠近使用一个旁路电容。该电容推荐值为100�f，低esr。多层陶瓷片电容具
有很低的esr和很小的尺寸，但是价格比较贵。可以使用100 �f钽电容（低 esr)和一个(1 �f~10�f)的
陶瓷电容并联来降低成本，布pcb板时，电容应尽可能靠近模块的vbat引脚。推荐电路如下图所示：

9.1：供电输入参考设计电路

下图是+5v供电的参考设计电路。因为设计的输出为4v，所以可以采用线性稳压器来实现。如果输入和输
出（vbat）的压差很大，应该采用开关稳压器。因为开关稳压器好的效率，尤其是在当模块在猝发



时电流达到2a的情况下。

也可以直接用3.6v的锂离子单电池给模块供电。但是由于镍镉或者镍锰电池的最大电压会超过模块的
绝对最大电压并且损坏模块，所以在使用这类电池时要特别小心。

供电输入参考设计电路

下图是在vbat等于4v、最大发射功率时，vbat的跌落。测试条件：vbat的最大输出电流等于2a，ca 是
100�f的钽电容，esr等于0.7欧姆，cb 等于1�f。

 9.2：供电引脚

vbat引脚用于供电输入， gnd引脚用于接地。vrtc引脚用于后备电源供电。

 9.3：最小功耗

在用户的设计中，请特别注意电源部分的设计。确保即使在模块耗电流达到2a时，vbat的跌落也不要低

于3.4v。如果供电电压低于3.4v, 模块会自动关机。从vbat引脚到电源的pcb布线要足够宽以确保在传输
猝发模式下足够小的电压跌落。

 9.4：供电监测

你可以使用“at+cbc”命令来监测电源电压，该命令返回三个参数，包括：充电状态，电压百分比和电
压

值（mv）。在具体的操作模式下，电压值以一定的间隔连续测量。at+cbc命令所得到的值是该命令执行
前的一段测试时间内所测的的电压平均值。

 9.5： 开机关机

一般来说，当超过章节描述的温度和电压限制时不要开起模块。模块一旦检测到这些不适合的条件就
会直接关闭。在极端的情况下这样的操作会导致模块永久性的损坏。

十 yx-308开机

下面章节描述了 yx-308 的两种开机方式：

*                           使用 pwrkey 引脚

*                           使用 pwrkey 引脚和 pwrkey_out 引脚

注意: 当模块开机后就可以发送 at 命令，用户可以通过
at+ipr=x 
设置波特率并把参数保存。一旦配置为固定波特率，当模块开机时将会从串口受到字符“rdy”。

10.1：使用pwrkey引脚开起模块（开机）

用户可以通过把pwrkey信号拉低一段时间然后释放来开机。此引脚已在模块内部上拉到3v。推荐电
路如下图：



 

下图是开机时序说明

使用pwrkey 开机时序图

开机进程完成，如果串口设置的为固定波特率则会在串口监测到以下字符：rdy

这些字符在自动波特率激活的情况下无法显示。

 10.2：使用pwrkey和pwrkey_out开起模块(开机)

用户可以通过把 pwrkey 引脚和 pwrkey_out
引脚短接一段时间，然后释放来开机。参考设计电路如下图所示：

开机时序图

十一 yx-308关机

下面是 yx-308 的几种关机方法：

*                       正常关机进程：使用 pwrkey 引脚关机

*                       正常关机进程：使用 pwrkey 引脚和 pwrkey_out
引脚关机

*                       正常关机进程：使用 at 命令关机

*                      
过压和低压掉电：一旦检测到过压或者低压就会关机

*                      
高温或者低温自动掉电：一旦检测到高温或者低温就会关机

11.1：yx-308使用pwrkey引脚关机(关机)

用户可以通过把pwrkey 信号拉低一段时间然后释放来关机，用户也可以通过把pwrkey 引脚和
pwrkey_out 引脚短接一段时间，然后释放来关机。请参考开机电路的设计。关机时序图如下图所示：这
一过程中，模块首先从网络上注销，让内部软件进入安全状态并且保存相关数据，最后断开电源连接。
在最后断电前模块的串口将发送以下字符：normal power
down 
这之后at命令将不能执行。模块进入掉电模式，仅仅是有rtc处于激活状态。掉电模式可以通过status
引脚来检测，在掉电模式下此引脚输出为低电平。

 

         11.2：yx-308使用at命令关机

用户可以使用at命令“at+cpowd=1”关闭模块。该命令使模块从网络上注销，让软件进入安全状态，保
存有用数据，让然后完全断开供电。在关机前，模块串口将自动发送下列字符串：normal power
down 



这之后将不能执行at命令。模块进入掉电模式，仅仅rtc处于激活状态。掉电模式可以通过status引脚
来检测，在掉电模式下此引脚输出为低电平。

 

11.3：过压或者欠压掉电关机

模块会持续的监测vbat上的电压，如果vbat上的电压≤
3.5v，模块的串口会自动发送以下字符串：under-voltagewarnning如果电压 ≥
4.5v, 模块串口会自动发送以下字符串： over-voltagewarnning不严厉的电压范围是从3.4v
到4.6v。如果电压 > 4.6v 或者 < 3.4v，模块将会立即自动掉电关机。 如果电压 <
3.4v，模块串口会自动发送以下字符串：under-voltage power down如果电压
>4.6v，模块串口会自动发送以下字符串：over-voltage power
down 
这之后将不能执行at命令。模块进入掉电模式，仅仅rtc处于激活状态。掉电模式可以通过status引脚
来检测，在掉电模式下此引脚输出为低电平。

 

11.4：过温或者低温自动掉电关机

模块会持续检测模块的温度，如果温度 > +80℃，模块串口会自动发送以下字符串：+cmte:1

如果温度 < -30℃，模块串口会自动发送以下字符串：+cmte:-1

不严厉的温度范围是从-40℃到+85℃，如果温度> +85℃或者<
-40℃，模块将立即自动掉电关机。如果温度 > +85℃，模块串口会自动发送以下字符串：+cmte:2

如果温度 <
-40℃，模块串口会自动发送以下字符串：+cmte:-2 
这之后将不能执行at命令。模块进入掉电模式，仅仅rtc处于激活状态。掉电模式可以通过status引脚
来检测，在掉电模式下此引脚输出为低电平。在at 命令可执行时，
可以使用“at+cmte”命令来测试模块的温度。 

十二 yx-308重新启动

类似于开关机，用户可以先关闭模块，延时500ms再次开机。下图为时序图

十三 省电

有两种方式可以使模块进入低耗流状态。一种是使用“at+cfun”设置模块进入最小功能，另外也可以通
过设置dtr信号使系统进入sleep模式（即慢时钟模式）

13.1： 最小功能模式

 

最小功能模式就是将模块功能减少到最少，所以也使模块的电流消耗减少到最少，可以使用
“at+cfun”



命令把模块设置到该模式下，这条命令提供三种选择，以启动不同功能：

<fun>=0，1，4

                            0: 最小功能；

*                           1: 全功能（默认）

*                           4: 关闭射频的发送和接收功能；

如果模块被命令“at+cfun=0” 设置成最小功能模式, 则关闭射频功能和sim卡的功能，在这种情况下，
串口仍然可以继续使用，但是和射频功能及sim卡功能相关的at 命令不能使用。

如果使用“at+cfun=4”命令关闭模块的射频功能模块,
模块的串口仍然可以使用，但是和射频功能相关的

at命令不可使用。

当模块通过“at+cfun=0”设置为最小功能或在通过“at+cfun=4”命令关闭射频功能，模块都可以通
过“at+cfun=1”命令返回全功能模式。

 

13.2 ： sleep 模式（慢时钟模式）

在客户的应用中可以通过dtr引脚来控制模块进入或者退出sleep模式。当dtr为高电平时，同时没有其

它事务处理，也没有硬件中断(如gpio中断或串口上有数据传输)，模块将自动进入sleep模式。在这种 

模式下，模块仍能接收来自网络的呼叫和短消息。在sleep模式下,   串口是不可用的。

注意：对于模块，需要使用at命令“at+csclk=1”来启动sleep模式，其缺省值是 0, 即模块不能进入

 

13.3： 从sleep模式唤醒模块

当yx-308处于sleep模式，可以通过以下的几种方法唤醒模块。

l 使用dtr引脚唤醒模块。 如果dtr引脚被拉低，就可以使模块从sleep模式退出，dtr信号变低大约50ms后，串
口就可激活；接收到来自网络的语音或数字呼叫后，模块将退出sleep模式接收到sms后，模块将退出sleep
模式

状态转换图（不包含sleep模式）

十四 rtc电源

模块的rtc (realtimeclock)的供电，可以使用一个大电容或电池（可充电的和不可充电的）来完成。在
模块内部的有一个的限流电阻，所以你可以仅使用一颗纽扣电池或大电容直接接vrtc引脚上给rtc提供
电源。



注意：如果使用了rtc功能，则应该在vrtc 引脚上接一个电容或者电池，否则vrtc引脚可以保持悬 空。

下面图片展示了rtc电源的例子

 

 

 

锂离子后备电池可充电的纽扣锂电池如xh414h-
iv01e，尺寸很小，但有比双层电容更强的电荷容量，可以提供更长的供 电时间。

下图给出了典型的电池充电曲线图。注意可充电的锂电池在出厂前都预充过电！

十五 串口

15.1：串口引脚定义

    
名称

  
引脚

  
功能

  
串口

  
dtr

  
3

  
data terminal ready

  
ri

  
4

  
ring indicator

  
dcd

  
5

  
data carrier detection

  
dsr

  
6

  
date set ready

  
cts

  
7

  
clear to send

  
rts

  
8

  
request to send

  
txd

  
9

  
transmit data

  
rxd

  
10

  
receive data

  
调试口

  
dbg_rxd

  
18

  
receive data

  
dbg_txd

  
27

  
transmit data

 

yx-308提供两个非对称的异步串行接口，一个用于通讯，另一个用于软件调试。模块是dce (data
communicationequipment)设备，根据传统的dce-dte (dataterminalequipment)连接方式，模块和客户
机(dte)之间的连接是通过下列信号线的连接来完成的（如下图所示)



15.2：串口

*   txd：发送数据到dte设备的rxd 信号线上

* rxd：从dte设备的txd 信号线上接收数据

15.3：调试口

 

dbg_txd：发送数据到dte设备的rxd 信号线上

dbg_rxd：从dte设备的txd信号线上接收数

15.4：串口的逻辑电平

据串口逻辑电平如下表描述

  
参数

  
最小

  
最大

  
 单位

  
vil

  
0

  
0.15*vdd_ext

  
v

  
vih

  
 0.85 *vdd_ext

  
vdd_ext

  
v

  
vol

  
0

  
0.1

  
v

  
voh

  
vdd_ext -0.1

  
vdd_ext

  
v

 

:

 

15.5：串口和调试口功能

串口

* 支持modem设备

* 包含数据信号线txd 和rxd，状态信号线rts和cts，控制信号线dtr，dcd，dsr 和ri。

* 串口可用于csd 传真，gprs 服务，发送at 命令控制模块。同样也可以用于串口复用功能。yx-308

只支持基本的复用模式。

* 串口支持的通讯波特率如下：



1200，2400，4800，9600，19200，38400，57600，115200bps

自动波特率模式支持的通讯速率如下：

1200，2400，4800，9600，19200，38400，57600 和115200bps，默认为自动波特率模式。
模块在自动波特率模式下可以自动的检测主机应用的波特率。模块在出厂设置为自动波特率检测功能使 
能。这个功能可以使用户灵活的操作模块而不用考虑主机的波特率设置。为了能够正常的使用自动波特
率功能，应该特别注意以下的要求：

dte和dce的同步

当模块开机后建议延迟2至3秒后再发送同步字符，用户必须发送一个大写字母“a”来和模块同步，然后
就可以正常发送at 命令，当发送“at”之后，要是收到“ok”响应，则dte和dce 正确同步。

15.6：自动波特率操作配置

* 串口配置为 8位数据位，无奇偶校验，1位停止位，无数据流控制。

*   当自动波特率使能的情况下开启me设备，将检测不到模块自动上报的“rdy”，“+cfun:1”和

“+cpin:ready”等等字符。这是因为直到 dte 和 dce 正确同步之前，没有检测到新的波特率。.
注意：客户可以使用命令 at+ipr=x 
设置一个固定波特率并把设置保存。固定波特率设置后，模块开机的时候总是可以检测到自动上报的字
符。

 

15.7：调试口

* 非 modem 口。

* 只包含 txd 和 rxd 数据线。

* 调试口只是用于软件调试和升级，不能用于 csd 通话，传真和复用功能，也不支持自动波特率检测。

* 调试口的通讯波特率为 115200bps。

 

十六 软件调试和升级

如果用户需要升级软件或者调试软件，应该吧dbg_txd，dbg_rxd和gnd信号线引出来接到io连
接器上，便于升级软件和调试软件使用。同样如果用户想通过pc等设备给模块发送at 指令或者数据， txd
和rxd 也应该引出到io 连接器上。pwrkey 引脚也推荐用户引出连接到io 连接器上。用户可以
通过开关把pwrkey引脚连接到gnd。当模块升级软件时pwrkey应该连接到gnd。可以参考下图的连接

十七 音频接口

17.1：音频接口引脚定义



  
ain/aout

  
mic_p

  
19

  
麦克风输入正端

  
mic_n

  
20

  
麦克风输入负端

  
spk_p

  
21

  
音频输出正端

  
spk_n

  
22

  
音频输出负端

  
line in

  
linein_r

  
23

  
右通道输入

  
linein_l

  
24

  
左通道输入

模块提供一路模拟音频输入通道可以用于连接麦克风。当音频输入使用麦克风时，推荐使用驻极体麦克
风。 音频输出用于连接喇叭，只能驱动32欧姆的喇叭。
外部的线输入接口可用于直接输入混合立体声或者专用ic产生的铃音或者fm等ic产生的音乐等多种模拟
信号。 用户可以使用at+cmic命令调节麦克风的输入增益，at+clvl命令调节音频输出增益，at+sidet命令
设置侧音增益。关于这些命令的详细信息请参考at命令文档。 建议用户根据你的实际应用情况来选用下
面的电路，以得到更好的声音效果。注意音频信号线是差分信号，
在pcb布板时，需要充分考虑这点。如下图所示。如果需要选用音频放大电路，推荐使用national公司的
lm4890。

 

17.2：扬声器接口电路

17.3：麦克风接口电路

17.4：耳机接口电路

十八 相关电气参数

18.1：音频输入参数

  
参数

  
最小

  
典型值

  
最大

  
单位

  
工作电压

  
1.2

  
1.5

  
2

  
v 工作

  
电流

  
200

    
500

  
ua 外

  
部麦克风负载电阻

  
1.2

  
2.2

    
k ohms

  
内部偏置电压

      
2.5

  
v

  
差分输入电压

  
thd <1% at f=1khz; pre-amp gain = 20 db; pga

gain = 14 db

    
15.9

    
mvrms

          



thd <5% at f=1khz;pre-amp gain = 0 db; pga gain = 0 db 740 mvrms

18.2：音频输出参数

  
参数

  
条件

  
最小

  
典型值

  
最大

  
单位

  
正常输出(spk)

  
rl=32 ohm thd=0.1%

    
91

    
mw

  
rl=32 ohm thd=1%

    
96

    
mw

  
输出电压范围 （单端） 输

      
1.1v

  
vpp

  
出电压范围 （差分）

      
2.2

  
vpp

  
rl=32 ohm thd=0.1%

    
91

    
mw

  
rl=32 ohm thd=1%

    
96

    
mw

 

十九 sim卡接口

19.1：sim应用

用户可以使用 at 命令来得到 sim 卡的相关信息。本sim卡接口支持gsm phase
1说明的功能，同时也支持新的gsm phase 2+ 说明的功能和fast 64
kbpssim卡(用于sim 应用工具包)。支持1.8v和3.0v sim卡。sim卡的接口电平由模块内部的电压稳压器提供
，正常电压值为2.8v或者1.8v。复位后，所有引脚输出低电平。

19.2：sim 卡接口引脚定义

  
引脚名称

  
引脚序号

  
功能

  
sim_vdd

  
30

  
sim 供电根据 sim 卡的类型自动选择输出电压，可以为 3.0v±10%或 者为 1.8v±10%

，输出电流约为 10ma。
  

sim_data
  

31
  

sim 卡数据 i/o
  

sim_clk
  

32
  

sim 卡时钟
  

sim_rst
  

33
  

sim 卡复位
  

sim_presence
  

34
  

sim 卡检测



下图是sim 卡推荐接口电路。我们建议使用st(www.st.com )esda6v1w5或者on semi

(www.onsemi.com ) smf05c来作静电保护。下图中，串在io口线中的22�电阻用于匹配模块和sim卡之间 的
阻抗，数据信号线sim_data已在模块内部上拉。注意sim 卡的外围电路的器件应该靠近sim卡座。sim_pre
sence脚主要用于sim卡的插取动作的检测。可以使用at命令“at+csdt” 来配置sim卡的该引 脚

以使用8引脚的sim卡座，对8个引脚卡座的推荐电路如下图：

如果不使用sim卡的检测功能，可以让sim_presence 悬空。6  引脚的sim卡座的接口电路如下图：

19.3：sim  卡座的选择

对于6引脚sim卡座，推荐使用amphenol c707 10m006 512 2。你可以浏览 http://www.amphenol.com 网页
来了解更多信息！

19.4：引脚描述(amphenol sim 卡座)

  
引脚名称

  
信号

  
描述

  
c1

  
 sim_vdd

  
sim 供电根据 sim 卡的类型自动选择输出电压，可以为

3.0v±10%或者为1.8v±10%，输出电流约为 10ma
  

c2
  

 sim_rst
  

sim 卡复位
  

c3
  

 sim_clk
  

sim 卡时钟
  

c5
  

gnd
  

 接地
  

c6
  

 vpp
  

不连接
  

c7
  
sim_data

  
sim 卡数据 i/o

8  引脚sim卡座，推荐使用molex91228。可以访问网页http://www.molex.com了解更多相关信息

 

19.5：引脚描述(molex sim 卡座)

  
引脚名称

  
信号

  
描述

  
c1

  
sim_vdd

  
sim 供电根据 sim 卡的类型自动选择输出电压，可以为 3.0v±10%或者 为

1.8v±10%，输出电流约为 10ma
  

c2
  

sim_rst
  

sim 卡复位



  
c3

  
sim_clk

  
sim 时钟

  
c4

  
gnd

  
接地

  
c5

  
gnd

  
接地

  
c6

  
vpp

  
不连接

  
c7

  
sim_data

  
sim 卡数据 i/o

  
c8

  
sim_presence

  
sim 卡检测

 

二十 lcd显示接口

yx-308 提供一个串行 lcd 显示接口，支持串行通讯的 lcd 显示设备。下表是信号定义。lcd 接口的
时序是和 lcd 设备相关的。

lcd接口引脚定义

  
引脚名称

  
引脚序号

  
功能

  
disp_clk

  
11

  
lcd 显示时钟信号线

  
disp_data

  
12

  
显示数据命令信号线

  
disp_d/c

  
13

  
数据命令选择信号线

  
disp_cs

  
14

  
使能信号线

注意：默认的软件不支持此功能，需要客户定制。如果有需要请联系 深圳市逸协电子 获得详细信息。

二十一：键盘接口

键盘接口包含了 5 列键盘输出和 5 行键盘的输入。基本的构造是 5 列和 5 行组成了 25 个按键。、

键盘接口引脚信号定义

  
引脚名称

  
引脚序号

  
默认功能

  
第二功能

  
默认状态

  
gpio1/ kbr4

  
40

  
gpio1

    
output pull down



  
gpio2/ kbr3

  
41

  
gpio2

    
output pull down

  
gpio3/ kbr2

  
42

  
gpio3

  
键盘阵列行

  
output pull down

  
gpio4/ kbr1

  
43

  
gpio4

    
output pull down

  
gpio5/ kbr0

  
44

  
gpio5

    
output pull down

  
gpio6/ kbc4

  
47

  
gpio6

    
output pull down

  
gpio7/ kbc3

  
48

  
gpio7

    
output pull down

  
gpio8/ kbc2

  
49

  
gpio8

  
键盘阵列列

  
output pull down

  
gpio9/ kbc1

  
50

  
gpio9

    
output pull down

  
gpio10/ kbc0

  
51

  
gpio10

    
output pull down

 

键盘接口可以直接连接的外部矩阵键盘，键盘推荐的电路如下图所示。

注意：默认的软件不支持此功能，需要客户定制。如果有需要请联系 深圳市逸协电子 获得详细信息。

二十二 模数转换器（adc）

yx-308提供了一个辅助的adc (通用的模数转换器)通道，当给该引脚输入电压时，它可以测的相应的电
压值，从而可以得到一些相关参数，例如电压、温度等。 用户可以使用at命令 “at+cadc” 来读adc
引脚上的电压值，有关该at命令相关信息，

21.1：adc参数

    
min

  
type

  
max

  
units

  
输入电压范围

  
0

  
-

  
2.8

  
v

  
adc 分辨率

  
-

  
10

  
-

  
bits

  
adc 采样率

  
-

  
-

  
200k

  
hz

21.2：ri信号线动作

ri信号线动作



  
状态

  
ri 响应

  
待机

  
高电平

  
语音呼入

  
变为低电平，然后： （1）当通话建立起来后变为高电平。 （2）使用 at 命令 ath 挂断，ri
引脚将变为高电平。 （3）呼叫方挂断，ri 变为高电平。

  
数字拨号呼入

  
先拉低，然后： （1）接通后，变高。 （2）使用 ath 命令会使 ri 变高

  
短消息 sms

  
当收到 sms，ri 脚将变低，保持低电平 120 ms 后，又变成高电平

  
urc

  
一些 urc 可以激活 ri 保持 120ms 低电平。

如果模块做主叫方时，ri信号线一直保持高电平，如果作为被叫方时，其电平信号如下：

二十三 网络状态指示灯

netlight 信号用来驱动指示网络状态的 led 灯，该引脚的工作状态如下表：

netlight工作状态

  
网络灯状态

  
yx-308 工作状况

  
熄灭

  
yx-308 没有工作

  
64ms 亮/ 800ms 熄灭

  
yx-308 没有找到网络

  
64ms 亮/ 3000ms 熄灭

  
yx-308 注册到网络

  
64ms 亮/ 300ms 熄灭

  
gprs 通讯

参考电路如下图：

 

二十四 通用输入输出(gpio)

yx-308提供了足够多的gpio信号。gpio的输出电平可以通过at命令设置，gpio的输入电平也可以通过at命令
读取。

24.1：gpio接口引脚定义



  
引脚名称

  
引脚序号

  
默认功能

  
复用功能

  
默认状态

  
gpio1/ kbr4

  
40

  
gpio1

  
 kbr4

  
output pull down

  
gpio2/ kbr3

  
41

  
gpio2

  
kbr3

  
output pull down

  
gpio3/ kbr2

  
42

  
gpio3

  
 kbr2

  
output pull down

  
gpio4/ kbr1

  
43

  
gpio4

  
 kbr1

  
output pull down

  
gpio5/ kbr0

  
44

  
gpio5

  
 kbr0

  
output pull down

  
gpio6/ kbc4

  
47

  
gpio6

  
 kbr4

  
output pull down

  
gpio7/ kbc3

  
48

  
gpio7

  
kbr3

  
output pull down

  
gpio8/ kbc2

  
49

  
gpio8

  
 kbr2

  
output pull down

  
gpio9/ kbc1

  
50

  
gpio9

  
 kbr1

  
output pull down

  
gpio10/ kbc0

  
51

  
gpio10

  
 kbr0

  
output pull down

  
gpio11

  
67

  
gpio11

    
output pull down

  
gpio12

  
68

  
gpio12

    
output pull down

 

                              二十五 复位

25.1：外部复位输入

可以通过外部复位引脚 nreset 使设备进入复位状态。这个信号仅用于紧急复位。当 nreset 引脚为低
电平时将使模块复位，此引脚已在模块内部上拉。应在 nreset 引脚上并接去耦电容来防止干扰。

:25.2：pwm

yx-308提供两路pwm信号输出，可以通过驱动电路来驱动电机或者背光。每一路pwm提供7位的分辨率，
最高输出频率为3.25mhz。每一路pwm使用两个7位寄存器来控制，一个用于设置周期，另一个用于设置
占空比。

25.3：pwm 引脚定义

  
引脚名称

  
引脚序号

  
功能描述

      



pwm1 35 脉宽调制信号
  

pwm2
  

36
  

脉宽调制信号

注意：默认的软件不支持此功能，需要客户定制。如果有需要请联系 深圳市逸协电子 获得详细信息

 

二十六 i2c总线

yx-308 提供一组引脚i2c接口，主要特性如下所示：

* 最高速率达 400kbit/s

* 开漏极输出

* 自动产生起始和停止位

* 自动产生响应和确认

* 应用硬件i2c协议

i2c总线接口信号定义

  
引脚名称

  
引脚序号

  
功能描述

  
scl

  
38

  
 i2c 总线时钟信号

  
sda

  
37

  
i2c 总线数据信号

注意：默认的软件不支持此功能，需要客户定制。如果有需要请联系 深圳市逸协电子 获得详细信息。

二十七 天线接口

yx-308提供天线接口引脚，客户主板上的天线应该使用微带线或者其他类型的可以控制阻抗为50欧姆的
射频走线和模块的天线引脚连接。

yx-308材料特性： yx-308 pcb 材料：fr4 天线引脚：镀金焊盘

模块射频输出功率

  
频段

  
最大

  
最小



  
egsm900

  
33dbm ±2db

  
5dbm±5db

  
dcs1800

  
30dbm ±2db

  
0dbm±5db

模射频接收灵敏度

yx-308 传导射频接收灵敏度

  
频段

  
接收灵敏度（典型值）

  
接收灵敏度（最大值）

  
egsm900

  
< -109dbm

  
< -107dbm

  
dcs1800

  
< -109dbm

  
< -107dbm

 

二十八 模块工作频段

yx-308 工作频段

  
频段

  
接收

  
发射

  
egsm900

  
925 ～ 960mhz

  
880 ～ 915mhz

  
dcs1800

  
1805 ～ 1880mhz

  
1710 ～ 1785mhz

 

电气，可靠性和射频特性

绝对最大值

下表显示了在非正常工作情况下绝对最大值的状态。超过这些极限值将会导致模块永久性的损坏。

绝对最大值

  
参数

  
最小

  
最大

  
单位

        



vbat - 5.5 v
  

peak current of power supply
  

0
  

3.0
  

a
  

voltage at digit pins*
  

-0.3
  

3.1
  

v
  

ii*
  

-
  

10
  

ma
  

io*
  

-
  

10
  

ma

*适用于数字接口，例如：gpio，i2c，uart，lcd  和 pwms。

 

 

二十九 工作温度

 

下表显示了模块的工作温度范围：

yx-308工作温度

  
参数

  
最小

  
典型

  
最大

  
单位

  
环境温度

  
-30

  
25

  
80

  
℃

  
受限工作温度*

  
-40 to -30

    
+80 to +85

  
℃

  
存储温度

  
-45

    
+90

  
℃

* yx-308正常工作，但可能会背离gsm规范。

三十   电源额定值

yx-308电源额度值

  
参数

  
描述

  
条件

  
最小

  
典型

  
最大

  
单位

  
vbat

  
电源电压

  
电压必须在最大值与最小值之间，包含了

突发瞬间的跌落和纹波

  
3.4

  
4

  
4.5

  
v

            



发送瞬间的电压 跌落 通常条件，最大射频输出功率 300 mv
  

电压纹波
  
通常条件，最大射频输出功率 @ f<200khz @ f>200khz

      
50 
   2

  
mv

  
ivbat

  
平均电流

  
掉电模式sleep 模式

    
30

    
ua

  
( bs-pa-mfrms=9
)                   ( bs-pa-
mfrms=5) ( bs-pa-mfrms=2)

    
1.0 1.2
 1.5
  

    
  
  
  ma

  
待机模式egsm 900

    
22

    
ma

  
待机模式dcs1800

    
22

    
ma

  
语音模式egsm 900

    
241

    
ma

  
语音模式dcs1800

    
158

    
ma

  
数传模式 gprs (3 rx,2tx) egsm 900

    
444

    
ma

  
数传模式 gprs (3 rx,2tx) dcs1800

    
287

    
ma

  
数传模式 gprs (4 rx,1tx) egsm 900

    
270

    
ma

  
数传模式 gprs (4 rx,1tx) dcs1800

    
191

    
ma

  
峰值电流(在每个 4.6ms

的发射时 隙)

  
功率控制在最大输出功率

    
2

    
a

 

三十一 耗流

请参考下表中的电流值 yx-308 耗流

  
通话

  
egsm 900

  
 @power level #5 <300ma,typical 250ma @power level #12,typical 110ma

@power level #19,typical 76ma
  

dcs 1800
  

 @power level #0 <200ma,typical 168ma @power level #7,typical 89ma
@power level #15,typical 76ma



 

  
gprs数传

  
数传模式gprs ( 1 rx,1 tx ) class 8

  
数传模式gprs ( 1 rx,1 tx ) class 8

  
egsm 900

  
 @power level #5 <300ma,typical 240ma @power level #12,typical

110ma @power level #19,typical 83ma
  

dcs 1800
  

 @power level #0 <200ma,typical 170ma @power level #7,typical
95ma @power level #15,typical 80ma

  
数传模式gprs ( 3 rx, 2tx ) class 10

  
 egsm 900

  
 @power level #5 <450ma,typical 440ma @power level #12,typical
185ma @power level #19,typical 130ma

  
dcs 1800

  
 @power level #0 <350ma,typical 300ma @power level #7,typical

155ma @power level #15,typical 122ma
  

数传模式gprs ( 4 rx,1 tx ) class 8
  

egsm 900
  

 @power level #5 <300ma,typical 270ma @power level #12,typical
150ma @power level #19,typical 120ma

  
dcs 1800

  
 @power level #0 <300ma,typical 205ma @power level #7,typical

130ma @power level #15,typical 115ma

模块工作在数传模式时默认的编码为class 10，模块同样也可以工作在class 8，可以通过at命令来设置

 

三十二 静电放电

通常来说，gsm设备没有专门针对静电放电做保护。因此，需要对静电敏感器件做一些适当的防护措施。
在生产、装配和操作模块时必须注意适当的静电防护。模块测试的性能参数如下表：

 

esd性能参数（温度：25℃，湿度：45%）

  
引脚信号

  
接触放电

  
空气放电

  
vbat

  
±5kv

  
   ±10kv

  
gnd

  
 ±4kv             

                 
                 

  
 ±10kv



  
rxd, txd

  
 ±3kv

  
±6kv

  
antenna port

  
 ±5kv

  
 ±10kv

  
spk_p/n mic_p/n

  
±2kv

  
±6kv

  
pwrkey

  
±1kv

  
±6kv

  
other port

  
 tbd

  
tbd

 

三十三 机械尺寸

这一章描述yx-308 的机械尺寸。

yx-308的机械尺寸

 

 

三十四 yx-308引脚分配

 

 

三十五 simk卡引脚配对

sim卡编号=====pcb板接线编号

vsimi---------------------------------1或3

vsim----------------------------------1或3

gnd----------------------------------2

date/io-----------------------------4

rst------------------------------------5

clk------------------------------------6

 

三十六 yx-308推荐焊接炉温曲线图



 

 

 

 

联系地址：深圳市龙华新区民治梅龙大道49号 南贤商业广场b座1303a

联系电话：0755-33552509

传真电话：0755-83647721

网址：http://www.heseek.com

淘宝直营：http://730063119.taobao.com
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