
汕头市西门子低压断路器授权总经销商 中国授权SIEMENS一级总代理

产品名称 汕头市西门子低压断路器授权总经销商
中国授权SIEMENS一级总代理

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 西门子PLC:西门子伺服电机
西门子触摸屏:西门子电缆
西门子变频器:西门子模块

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房（仅限办公）

联系电话 13510737515 13185520415

产品详情

注意事项：

为了防止伺服机构出现碰撞、超出行程范围，常在伺服机构运行的范围
的两侧极限安装限位开关。

同时为了保证限位开关能够正常工作，通常选用常ON引脚来做接收信
号，这样可以在设备断电、或者某个开关坏掉的情况下制止伺服运行。

左限位开关：常ON状态，一般采用常闭开关。

右限位开关：常ON状态，一般采用常闭开关。

3）原点回归方向往右、近点DOG信号在机构左侧 

①
启动机械原点回归开始向指定的原点回归方向移动（往右侧移动）。



② 如果检测到右限位信号OFF 进行减速。

③ 检测到限位信号OFF 减速停止后，以原点回归速度向指定的原点回
归方向反方向移动（往左侧移动）。

④ 等到近点DOG信号ON 然后进行减速。

⑤ 近点DOG信号OFF
后，向指定的原点回归方向开始机械原点回归（往右侧移动）。

⑥ 根据检测出近点DOG ON开始减速，检测到近点 DOG 信号 OFF
时，减速到 0，再以爬行速度继续移动，寻找近点 DOG
信号OFF后的最近的零点信号，以该零点信号的位置作为原点。

4）近点DOG“计数型①”

这种方式我们可以设一定的偏移量之后，再作为原点。

通过近点信号DOG
ON进行减速，并以爬行速度继续移动，从近点信号DOG
ON后，移动完“近点DOG
ON后的移动量”的最初零点作位机械原点。

5）近点DOG“计数型②”

这种方式移动后就直接作为原点。

通过近点信号DOG
ON进行减速，并以爬行速度继续移动，从近点信号DOG
ON后，移动完“近点DOG ON后的移动量”作位机械原点。

6）近点DOG“刻度原点信号检测型”

通过近点信号DOG ON进行减速，减速停止后以“原点回归速度”向“
原点回归方向”的相反方向移动，移动时检测最初的零点信号并开始减
速，减速停止后以“爬行速度”向“原点回归方向”移动，检测到最初



的零点信号作位机械原点。

2.3.3编码器零脉冲型

伺服以设定的速度，朝设定的方向运行。当达到第一个零点信号后（指
编码器内Z相的一个脉冲），伺服以设定的速度，进行设定的移动量（
可以根据位置设相应的偏移量）进行移动。移动量完成后将当前位置设
为原点。
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