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西门子TP1900精智版

具体到某种CPU模块的扩展能力和支持扩展模块的数量要查看对应的说明书。适配器套件信号切换(从接
通到断开);实时解决方案则形成了插槽式PLC。插槽式PLC是一个应用程序,相当于CPU416-2DP中的一个
功能包,可实现确定性的响应,并且响应时间短,与操作系统WindowsNT无关。

 存储卡还可以用来考虑到生产的发展和工艺的改进,在选择PLC容量时,应适当留有余量。S7-1200系列PL
C有着高度的灵活性,用户可以根据自身需求确定PLC的结构,在本章中将对硬件及程序设计的基础进行介
绍。

 1.信号板当PLC运行时,有许多操作需要进行,但PLC不可能同时去执行多个操作,它只能按分时操作原理
每一时刻执行一个操作。由于CPU的运算处理速度很快,从而使得PLC外部出现的结果从宏观上来看似乎
是同时完成的。

 可连接2个扩展模块。6K字节程序和数据存储空间。4个独立的30kHz高速计数器,2路独立的20kHz高速
脉冲输出。1个RS485通讯/编程口,具有PPI通讯协议、MPI通讯协议和自由方式通讯能力。非常适合于小
点数控制的微型控制器。

  DC/DC变换器将一个固定的直流电压变换为可变的直流电压,这种技术被广泛应用于无轨电车、地铁
列车、电动车的无级变速和控制,同时使上述控制获得加速平稳、快速响应的性能,并同时收到节约电能的
效果。

(2)确定积分时间常数



比例增益P确定后,设定一个较大的积分时间常数Ti的初值,然后逐渐减小Ti至系统出现振荡,之后在反过来,
逐渐加大Ti至系统振荡消失。记录此时的Ti,设定PID的积分时间常数Ti为当前值的150%~180%。

(3)确定积分时间常数Td

积分时间常数Td一般不用设定,为0即可。若要设定,与确定 P和Ti的方法相同,取不振荡时的30%。

(4)系统带载联调,再对PID参数进行微调,直至满足要求。

 3.2方法一B

 (1)PI调节

(a)纯比例作用下,把比例度从较大数值逐渐往下降,至开始产生周期振荡(测量值以给定值为中心作有规则
的振荡),在产生周期性振荡的情况下,把此比例度逐渐加宽直至系统充分稳定。

(b)接下来把积分时间逐渐缩短至产生振荡,此时表示积分时间过短,应把积分时间稍加延长,直至振荡停止
。二是利用数字PID控制算法调节直流减速电机的位置,方案是采用与电机同轴转动的精密电位器来测量
电机转动的位置和角度,通过测量得到的角度和位置与给定的位置进行比较产生误差信号,然后位置误差信
号通过一定关系(此关系纯属根据想象和实验现象来拟定和改善的)转换成PWM信号,作为控制信号的PW
M信号是先产生对直流减速电机的模拟电压U,U来控制直流减速电机的力矩(不太清楚),力矩产生加速度,
加速度产生速度,速度改变位置,输出量是位置信号,所以之间应该对直流减速电机进行系统建模分析,仿真
出直流减速电机的近似系统传递函数,然后根据此函数便可以对PID的参数进行整定了。 
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