
SIEMENS西门子黑龙江省绥化市（授权）电机一级代理商——西门子
东北总代理

产品名称 SIEMENS西门子黑龙江省绥化市（授权）电机一
级代理商——西门子东北总代理

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 西门子总代理:PLC
西门子一级代:驱动
西门子代理商:伺服电机

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房

联系电话 15915421161 15903418770

产品详情

1.鼠标操作和键盘操作

1.1、鼠标中键点击后移动鼠标，视角旋转；

1.2、滚动鼠标中键，进行视角的缩放；

1.3、左键点击三维环境中的物体，表示选中该物体进行下一步操作；

1.4、左键选中物体，再右键，显示“移动操作坐标系”，在此时的状
态下，才可以对三维环境中的物体进行移动布局；

1.5、在三维环境的空白处双击鼠标左键，可将坐标系转换成
World，双击对象自身，坐标系会转换为其点击部分的自身坐标系；

1.6、选中对象后，按下键盘上的“Space/空格键”，会隐藏当前选中对
象，再按一次，又可显示出来；



1.7、快捷键：“Critl+M”打开 �㩥夀 Machine”对话框；“Critl+N”
打开“手动示教”对话框；“Critl+F”放大。

注意： 

（1）鼠标的选择方式有四种：None、By Pick、By Pick Box、By
PickDynamic，在三维环境中的空白处右键，弹出对话框，在“Selected
By Mouse”中可进行几种鼠标选择方式的切换；

（2）“By Pick”鼠标在三维环境中会显示为一个“白色的正方形”，
在这个鼠标选择方式下，才可以选中物体，从而进行移动。

2.移动操作

简单移动

2.1、选中要移动的对象，右键，出现“移动操作坐标系”，可通过手
动拖动“移动操作坐标系”或者在“移动操作”面板中直接输入坐标值
来到达目标位置；

2.2、“移动操作坐标系”红色为 X 轴，绿色为 Y 轴，蓝色为 Z
轴，当选中哪个轴拖动时，相应选中的轴会变成黄色；

注意：

（1）选中移动对象后右键打开的“移动操作坐标系”出现的位置是其
自身的 BasePoint 的位置；

（2）在移动对象时，要保证参考坐标系为
World，否则，在自身参考坐标下进行移动只会移动自身模型的位置。

3.使用辅助坐标移动

3.1、在三维环境的空白处右键，在弹出对话框“Compass
Frame”中点击“Show/Hide”，使其为勾选状态；



3.2、使用智能捕捉点工具，在目标点处选取点，出现“指南针”坐标
，在“World”坐标系下右键，使“移动操作坐标系”显现出来，点击
“移动操作”面板上的“获取指南针
X”，勾选后面的“Show”，在目的点会出现

3.3、同样操作取消“Compass”坐标的显示，选中要移动的物体，右键
，使 之出现“移动操作坐标系”；

3.4、在“移动操作”面板上“参照世界”里将“参考坐标系”选为“C
ompass1”，点击设置即可。

注意：

（1）“指南针 X”是可重复获取的；

（2）若是重复使用“Compass1”的，在“参考坐标系”处要先选择其
他任意的参考坐标，再选择“Compass1”，此操作的目的是对“Comp
ass1”的坐标值进行刷新；

（3）在获取玩点之后要牢记隐藏“Compass”，因为在“Compass”为
显示的状态下，参考坐标系就自动参照“Compass”，因此所有对象的
“移动操作坐标系”都会直接显示在“指南针”坐标处，这可用于“移
动操作坐标系”离移动对象很远的情况下。

4.位置标定

下面以激光切割案例，来演示下如何标定工件的位置。

4.1、鼠标右键空白处，弹出菜单，将 Compass 打到显示状态

4.2、捕捉圆心，定位 Compass1、Compass2、Compass3。

4.3、重复第 2 步操作，将 Compass2、Compass3 显示在其他圆心上。



4.4、打开 Calibrate Position 对话框

4.5、从左边树中，将 Piece1，IRB4600 分别拖放到 Calibrate Object
和ReferenceObject 中。
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