
yamaha机器人通讯不上主板故障维修

产品名称 yamaha机器人通讯不上主板故障维修

公司名称 东莞市固远机器人维修有限公司

价格 2300.00/件

规格参数 品牌:yamaha
型号:YK300
产地:进口

公司地址 东莞市南城街道天安数码城C2栋305室

联系电话 13826983149 13592782635

产品详情

编程输入型是将计算机上已编好的作业程序文件，通过RS232等通信方式传输送到机器人控制柜。在示教
过程的同时，工作程序的信息即自动存入程序存储器中在机器人自动工作时，控制系统从程序存储器中
检出相应信息，将指令信 传给驱动机构，使执行机构再现示教的各种动作。

常见的六轴关节机器人的机械结构如图所示:六个伺服电机直接通过谐波减速器、同步带轮等驱动六个关
节轴的，注意观察一、二、三、四轴的结构，关节一至关节四的驱动电机为空心结构，关节机器人的驱
动电机采用空心轴结构应该不常见，空心轴结构的电机一般较大。

采用空心轴电机的优点是：机器人各种控制管线可以从电机中心直接穿过，无论关节轴怎么，管线不会
随着，即使，管线由于布置在轴线上，所以具有较小的半径。此种结构较好的解决了工业机器人的管线
布局问题。

对于工业机器人的机械结构设计来说，管线布局是难点之一，怎样合理的在狭小的机械臂空间中布置各
种管线（六个电机的驱动线、编码器线、刹车线、气管、电磁阀控制线、传感器线等），使其不受关节
轴的影响，是一个值得深入考虑的问题。
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