
SIEMENS西门子河南省许昌市（授权）电机一级代理商——西门子华
中总代理

产品名称 SIEMENS西门子河南省许昌市（授权）电机一级
代理商——西门子华中总代理

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 西门子总代理:PLC
西门子一级代:驱动
西门子代理商:伺服电机

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房
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产品详情

一般的生产机械电气控制线路设计包含有主电路、控制电路和辅助电路
等的设计。

1.主电路设计：主要考虑电动机的起动、正反转、制动和调速。

2.控制电路设计：包括基本控制线路和控制线路特殊部分的设计以及选
择控制参量和确定控制原则。

3.联锁保护环节设计：主要考虑如何完整个控制线路的设计，包括
各种联锁环节以及短路、过载、过流、失压等保护环节。

4.线路的综合审查：反复审查所设计的控制线路是否满足设计原则和生
产工艺要求。在条件允许的情况下，
进行模拟实验，完善整个电气控制线路的设计，直至满足生产工艺要求
。



一、经验设计举例

1.皮带运输机的工艺要求

（1）启动时，顺序为3#、2#、1#，并要有一定的时间间隔，以免货物
在皮带上堆积，造成后面皮带重载启动。

（2）停车时，顺序为1#、2#、3#，以保证停车后皮带上不残存货物。

（3）不论2#或3#哪一个出故障，1#必须停车，以免继续进料，造成货
物堆积。

（4）必要的保护。

2.主电路设计

三条皮带运输机由三台电动机拖动，无均采用笼型异步电动机，三台电
动机都用熔断器来做短路保护，用热继电器来做过载保护。由此设计出
主电路如图4.2.1所示。

3.基本控制电路的设计

三台电动机由三个接触器控制其起、停。只有KM3动作后，按下SB3，
KM2线圈才能通电动作，然后按下SB1、KM2线圈通电动作，实现了电
动机的顺序起动。同理，只有KM1断电释放，按下SB4，KM2线圈才能
断电按下SB6，KM3线圈断电，实现电动机的顺序停车。

4.设计控制线路的特殊部分

图4.3.2所示的控制线路显然是手动控制，为了实现自动控制，皮带运输
机的起动和停车过程可以用行程参量加以控制。

通电延时的动合触点作为起动信号， 以断电延时的动合触点作为停车
信号。为使三条皮带自动地按顺序进行工作，采用中间继电器K，其线



路如图5.2.3所示。

5.设计联锁保护环节

按下SB1发出停车指令时，KT1、KT2、K同时断电，其动合触点瞬时断
电，接触器KM2、KM3若不加自锁，则KT3、KT4的延时将不起作用，
KM2、KM3线圈将瞬时断电，电动机不能按顺序停车，所以需加自锁环
节。三台热继电器的保护触点均串联在K的线圈电路中，无论哪一个环
节皮带发生过载，都能按1#、2#、3#顺序停车。线路
的失压保护由继电器K实现。

6 .线路的综合审查

完整的控制线路如图4.3.4

按下停止按钮SB1，继电器K断电释放，4个时间继电器同时断电，KT1
、KT2的动合触点立即断开，KM1失电，电动机停车。由于KM2自锁，
所以，KM3的整定时间，KM3断开，使KM2断电，电动机M2停车，最
后，KM4的整定时间，KM4的动合触点断开，使KM3线圈断电，电动机
M3停车。
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