
美国仙童FAIRCHILD减压阀Z19581-4514A TA6000-402U

产品名称 美国仙童FAIRCHILD减压阀Z19581-4514A
TA6000-402U

公司名称 厦门爱特斯机电有限公司

价格 .00/件

规格参数

公司地址 厦门市集美区后溪镇珩山一里7号1702室（注册
地址）

联系电话 13959767983 13959767983

产品详情

自动换纸写字机器人，采用自动走纸方式，走纸方便，比起普通平面固定纸方式的写字机器人，大大的
减小了设备占用面积，可实现多样化的办公需求，也解决了使用墨盒费用高的问题。

图中：1、纸盒；2、搓纸轮电机固定板；3、惰轮固定板；4、走纸轮；5、压布轮；6、书写面板；7、z
轴步进电机；8、搓纸齿轮；9、搓纸齿轮卧式光轴轴承；10、走纸轮卧式固定轴承；11、第一y轴步进电
机；12、搓纸齿轮步进电机；13、x轴步进电机；14、第二y轴步进电机；15、x轴步进电机滑轨；16、笔
架；17、z轴滑轨；18、z轴滑座；19、搓纸轮；20、凸起；21、对射光电传感器；22、x轴滑块。

具体实施方式

为能进一步了解本实用新型的实用新型内容、特点及功效，兹例举以下实施例，并配合附图详细说明如
下。

下面结合附图对本实用新型的结构作详细的描述。

一种自动换纸写字机器人，包括纸盒1及转动设置于纸盒1的搓纸轮19，该搓纸轮19由搓纸齿轮8驱动，该
搓纸齿轮8由搓纸齿轮步进电机12通过皮带和减速装置1：3减速驱动，搓纸齿轮步进电机12安装于搓纸轮
电机固定板2，该搓纸齿轮8穿过纸盒1并在两端通过搓纸齿轮卧式光轴轴承9转动安装于纸盒1，搓纸轮19
的轮沿设置有轴向的凸起20，跨于该搓纸轮19的轮沿设置对射光电传感器e3zg-t81-d-l，凸起20遮挡住对射
光电传感器21时，确定搓纸轮旋转到正确的位置，搓纸轮19停止转动以防止搓纸轮19送出多张纸造成机
器卡纸；



仙童FAIRCHILD气动容积增压器常用型号如下:

Z19581-4513A Z19581-4514A Z19581-4514AE Z19581-4516A Z19581-4516AE Z19581-4523A

Z19581-4526A Z19581-4526AE Z19581-4534A Z19581-4546A Z19582-4513A Z19582-4514A

Z19582-4516A Z19584-4513A Z19584-4514A Z19584-4516A Z19585-4513AU Z19585-4514AU

Z19585-4516A Z19585-4516AU Z19586-4513AU Z19586-4514AU Z19586-4516A Z19586-4516A

Z19586-4516AU Z19586-4516AU Z19586-4516U Z19587-4514A Z19587-4516A Z19588-451

4J-5251

C2P-6321

C3H-6322

STPL-ALAR-ADAA

RMC1U5LAAACA1AA

DB20-60C0-0000

AQEA0TF014UK010

TLME311IKIKIKIK

PM3C1CA-AAAAAAC  

RFGA0TK034CB020

G1A83-L12

24-3-512-DIN

SCM-J-WAT

J24-3-512-DIN

SCM-J-WAT

20CKSUC060A

SFRJ13N-6158
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