
机器人桁架机械手 可重复定位重载码垛桁架机械手 可按需定制

产品名称 机器人桁架机械手
可重复定位重载码垛桁架机械手 可按需定制

公司名称 广州第七轴智能设备有限公司

价格 388800.00/件

规格参数 品牌:广州第七轴
重复定位精度:±0.1mm
Z轴末端负载:50-2900kg

公司地址 广州市南沙区大涌路62号3栋206房

联系电话 020-83150912 18011761607

产品详情

桁架机械手使用注意事项

1）先排除故障问题随后调试

针对调试和故障问题并存的电气设备，应当先排除故障，然后进行调试，调试必须在电气线路正常情况
下进行。

2）先外面后里面

应该先检查设备表面上是否有明显裂痕、破损，了解产品维修史、使用期限等，然后再对机器设备内部
结构进行检查。拆前应排除周边的故障问题因素，确定为机内故障问题之后才能拆卸，不然，盲目拆卸
，可能会把机器设备越修越坏，导致不必要的损失。

3）先机械部分后电气部分

只有在确定机械零部件没有问题后，然后再进行电气方面检查。检查电路故障时，应运用检测仪器寻找
故障问题位置，确定无接触不良故障问题后，再针对性地检查线路与机械的运行关系，以防误判。

4）电器部件拆换，先外部后内部结构

先不要急着拆换受损的桁架机械手电气部件，在确定外部设备电路正常时，再去考虑拆换受损的电气部
件。



5）平时检修，先直流后交流

检修时，应先检查直流回路静态工作点，再检查交流回路动态工作点。

6）发生故障，先动口再动手

对有故障原因桁架上下料电气设备，不应急于动手，应该先了解造成故障原因前后经过及故障。针对生
疏的机械设备，还应该先熟知电路原理和结构特征，遵循相应规则。拆卸前要充分熟知每个电气部件的
功能、位置、连接方式以及与周围其他器件的关系，在没有组装图的情况下，应一边拆卸，一边画草图
，并记上标记。

7）先静态后动态

在桁架机械手未接通电源时，判断电气设备按钮、接触器、热继电器以及保险丝的好坏，进而判断故障
原因所在。接通电源试验，听其声、测参数、判断故障问题，随后再进行维修。如果在电动机缺相时，
若测量三相电压值难以判断时，就应当听其声，单独测每相对地电压，才能判断哪一处破损。

8）维护保养，先清洁后维修

针对污染比较重的电气设备，先对其按钮、接线点、接触点进行清洁，检查外部控制键有没有失灵。很
多故障问题都是由脏污及导电尘块所引起的，一经清洁故障问题往往会排除。

9）先电源后机器设备

平时桁架上下料电源部分故障率在整个故障问题设备中占据比例比较高，所以先检修电源往往能事半功
倍。

广州第七轴智能设备有限公司是一家专注于非标自动化设备设计与制造的高新技术企业。公司致力于机
器人第七轴、桁架机械手、变位机、机械抓手等设备的设计生产，为各行业提供自动化解决方案。公司
拥有经验丰富的技术团队和先进的生产线，能够根据客户的具体需求，提供定制化的设备和服务。无论
是需要高精度、高稳定性的机器人第七轴，还是高效、灵活的桁架机械手，广州第七轴智能设备有限公
司都能满足您的需求。同时，公司注重产品质量的控制和售后服务的完善，确保客户能够放心使用我们
的设备。我们始终坚持以客户为中心，以市场需求为导向，不断提升自身的技术能力和服务水平，为客
户创造更多的价值。如果您对我们的自动化设备有兴趣，欢迎咨询广州第七轴智能设备有限公司，我们
将竭诚为您提供解决方案和优质的服务。
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