
R900494199 工业机器人

产品名称 R900494199 工业机器人

公司名称 福州聚福兴自动化有限公司

价格 .00/个

规格参数 品牌:研华
产地:台湾
质量:ADVANTECH

公司地址 福建省福州市仓山区齐安路760号7号厂房三层A3
-026-027店（注册地址）

联系电话 17326618839 17326618839

产品详情

R900494199 工业机器人, R900494199, 

  

力士乐（Rexroth）的运动控制器是其自动化解决方案中的重要组成部分，R900494199用于实现机器和设
备的运动控制。下面是关于力士乐运动控制器的详细介绍： 

### 1. 技术特点： 

- **性与稳定性**：力士乐的运动控制有高度的性和稳定性，能够实现对机器和设备的运动控制。 

- **多轴同步**：支持多轴同步控制，可以实现多个运动轴之间的同步运动，保证机器和设备的整体运行
效果。 

- **高性能处理器**：R900494199采用高性能的处理器和实时操作系统，能够处理复杂的运动控制算法和
实时数据处理。 

- **灵活的配置选项**：具有灵活的配置选项和丰富的功能模块，可以根据不同的应用需求进行定制化配
置。 

- **多种控制模式**：支持多种控制模式，包括位置控制、速度控制、力控制等，适用于不同类型的机器
和设备。 

### 2. 产品系列： 

力士乐的运动控制器产品系列包括但不限于以下几种： 



- **IndraMotion MLC**：高性能、模块化的运动控制器，适用于大型机器和设备的运动控制。 

- **IndraMotion MTX**：多轴数控系统，用于数控机床和加工中心等高精度加工设备的运动控制。 

- **IndraMotion XM**：多功能、可扩展的运动控制器，适用于各种机器和设备的运动控制任务。 

- **IndraMotion IPC**：集成式运动控制器，将控制器和工业PC集成在一起，节省空间并集成度。 

### 3. 应用领域： 

力士乐的运动控制器广泛应用于各种工业自动化和机械设备中，主要包括但不限于以下领域： 

- **数控机床**：用于控制数控机床的各种运动轴，实现工件的加工和生产。 

- **包装机械**：用于控制包装机械的各种运动，实现产品的自动包装和封装。 

- **机器人系统**：用于控制工业机器人的各个关节，实现机器人的运动和灵活操作。 

- **印刷设备**：用于控制印刷设备的印刷轴和输纸轴，实现印刷品的高质量印刷和高速生产。 

- **注塑成型机**：用于控制注塑成型机的注射、射出、合模等运动，实现塑料制品的成型和生产。 

### 4. 技术优势： 

- **的解决方案**：力士乐的运动控制器提供了的运动控制解决方案，包括硬件、软件和服务，满足客户
的各种需求。 

- **技术创新**：力士乐不断进行技术创新和产品优化，致力于为客户提供更加先进、可靠和智能化的运
动控制产品。 

- **服务和支持**：力士乐提供的售前咨询和售后服务支持，包括培训、维护和技术支持，保证客户的系
统运行稳定和可靠。 

总的来说，力士乐的运动控制器产品具有高精度、稳定性和灵活性，适用于各种工业自动化和机械设备
的运动控制需求，是实现机器和设备运动控制的重要组成部分。 

NI 9862;PXI-2554; NI 9220;CSS11503-AC; DVP-7021HE;FPM-3175; 1802/K9;WS-SUP720-3BXL;
PCL-727;KBD-6302; PCI-1713U-BE;WS-C2960S-24PS-L; PCI-6723;ONS-XC-10G-C; PCA-6006VE;DVP-7635E;
DAQPad-6016;PCI-1424; PCI-6115;cRIO-9063; NM-2FE2W-V2;ADAM-3016; PXI-6562;15305-S1.1-2-21E1;
PXIe-5114;ASA5580-2X10GE-SR; WS-C3750G-48PS-S;ADAM-4015; DualHead2Go;NI 9219;
ADAM-4012;G4+MDH4A32G; 1841-ADSL;PCIE-1840; PCL-745;2821-CCME/K9; PCI-1784U-AE;NI 9862;
IBM-25P1899;2921/K9; PCI-6771;PXIe-2739; 断电源后，阀门自锁。行器与阀门联接的调试执行器的外部配
线接好后，核对控制模块的功能选择开关应处于断开位置，应处于接通位置。用信号发生器给执行器加
上约12mA信号后，再接通22V.AC电源，开始对执行器进行调整。位调整：松开下限限位开关凸轮螺钉
，将限位开关置于自然状态。逐渐减小输入信号到4mA后，观察执行器输出轴与阀杆的位置是否合适，
若合适则用开合螺母把二者连接好，若不合适则调整零位电位器。 
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