
SIEMENS西门子甘肃省兰州市（授权）伺服电机一级代理商——西门
子西北总代理

产品名称 SIEMENS西门子甘肃省兰州市（授权）伺服电机
一级代理商——西门子西北总代理

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 西门子总代理:PLC
西门子一级代:驱动
西门子代理商:伺服电机

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房

联系电话 15915421161 15903418770

产品详情

伺服电机是一种能够根据输入信号jingque控制位置、速度和扭矩的电机。它在自动化的工业领域得到广
泛应用，数据中心、机器人、医疗设备等都离不开伺服电机的运动控制。而伺服电机的定位方式有两种
，一种是juedui定位，另一种是相对定位。本文将详细介绍伺服电机的juedui定位和相对定位方法，并探
讨其适用场景和特点。

juedui定位

juedui定位是指在伺服电机初始化之前，电机控制器需要准确地知道电机的当前位置，这样才能通过控制
信号将电机移动到指定的位置。常见的juedui定位方法有编码器和juedui位移传感器。

编码器是通过附加到电机轴上的光电栅、磁栅或霍尔传感器来确定电机位置的装置。编码器将电机的转
动位置转化为数字或模拟脉冲信号，并将其传输给电机控制器。根据编码器的类型和分辨率，可以实现
非常jingque的位置检测。由于编码器读数的唯一性，伺服电机可以准确地恢复到上次停止的位置，这在
需要juedui精度的应用中非常重要。

另一种常见的juedui定位方法是使用juedui位移传感器。这些传感器可以直接测量电机轴上的位移，并将
位移值传输给电机控制器。juedui位移传感器的一大优势是无需电机旋转就能读取电机的位置信息，这在
某些应用中非常有用。然而，juedui位移传感器通常比编码器更昂贵，且在一些高速运动应用中可能受到



一定的限制。

juedui定位的优点是可以准确地确定电机的位置，无需再进行寻找参考点或重复初始化。这在某些领域非
常重要，例如自动化生产线上的装配机器人，需要将工作件jingque放置在特定位置上。此外，juedui定位
还可以用于需要将多台伺服电机进行同步控制的应用，因为各个电机的位置信息是准确的。公众号《机
械工程文萃》，工程师的加油站！

 然而，juedui定位也存在一些限制。首先，juedui定位的精度受到编码器或传感器本身的精度限制。其
次，juedui定位的初始化过程可能比较复杂和耗时，因为电机控制器需要读取和存储每个电机的初始位置
信息。最后，如果电机的位置发生漂移或机械故障发生，需要重新执行初始化过程，以确保位置信息的
准确性。

相对定位

相对定位是指伺服电机通过控制信号移动到相对于当前位置的新位置。相对定位可以通过指定移动距离
或移动角度来实现。相对定位可以用于一些不需要juedui精度的应用，例如巡线机器人上的行驶控制。在
这种应用中，伺服电机可以根据前方传感器的反馈信号，通过相对定位调整自身位置，以便保持在黑线
上行驶。

相对定位的优点是无需进行复杂的初始化过程，简化了系统的使用和维护。此外，相对定位可以用于需
要周期性重复运动的应用，如工业装配线上的往复机械臂。伺服电机可以通过相对定位来实现来回运动
，以完成工作件的装配。

然而，相对定位也存在一些限制。首先，相对定位的精度受到电机控制器和驱动器的控制精度限制。其
次，由于没有juedui位置信息，伺服电机可能会出现累积误差，需要在某些情况下重新校准位置。最后，
相对定位可能不适用于一些需要juedui位置控制的应用，如机器人操作中的jingque定位和抓取。

总体而言，伺服电机的定位方式根据应用的需要而选择。juedui定位适用于需要juedui精度和位置确认的
应用，如装配机器人和同步控制。相对定位适用于不需要juedui精度和位置确认的应用，如巡线机器人和
往复运动。对于某些特定的应用，还可以结合使用juedui和相对定位方式，以满足更复杂的运动控制需求
。
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