
史陶比尔机器人伺服控制器维修技巧合集

产品名称 史陶比尔机器人伺服控制器维修技巧合集

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 415.00/台

规格参数 维修类型:机器人维修保养
维修范围:全国
品牌:不限

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

史陶比尔机器人伺服控制器维修技巧合集 库卡机器人KSP600-3X故障:ERROR26031内部故障库卡KSP(轴)E
RROR26032过载故障IxT库卡KSP(轴)ERROR26033库卡KSP接地(轴)ERROR26034库卡KSP过电流(轴)ERRO
R26035库卡KSP中间回路电压过高(轴)ERROR26036库卡KSP中间回路。机器人烧坏、短路、机器人无法开
机、LED全亮、机器人报警代码、过热、无法启动、内部错误、按键板失灵、卡死、轴不动、LED2红灯
亮、LED指示灯不亮、报错、跳闸、奇偶错误、机器人竖线、竖带、报警、机器人闪屏、噪音大、电源
灯不亮、刹车失灵等故障维修可以联系凌肯自动化。 如不共同则查看操控线电缆,查看伺服指令脉冲形式
的设置是否和操控器设置得共同，如CW/CCW还是脉冲+方向，伺服增益设置太大，测验从头用手动或
主动方法调整伺服增益,伺服电机在进行往复运动时易产生累积差错。维修：如果LED指示灯没亮可能是
PSU的200V供电电源没有或PSU上的F1丝毁坏：1如果200V电源没有请检查供电线路⋯⋯检查及维修控制
器部件检查控制器断路器开且没有跳闸维修：合上断路器检查查看电源板（PSU）上的LED指示灯（GRE
EN）是否亮。维修：如果LED指示灯没亮可能是PSU的200V供电电源没有或PSU上的F1丝毁坏：1如果20
0V电源没有请检查供电线路2如果200V电源已提供给PSU请切断电源：AF1丝毁坏请参照维修2BF1丝没有
毁坏请更换PSU维修丝毁坏故障原因及应对措施A查看PSU与其他电路板间的CPCP3连接件是否接触良好
。B如果浪涌吸收VS1短路请更换VS1定货A50L#G431KC二极管DB1短路D后备电源模块H1毁坏如果B或C
有故障请更换相应备件F1定货A60L#8.0A检查及维修控制器部件检查查看panelboard板上的EXONEXON2
。 如图H所示,11)按下F3[IN/OUT]键，进行输入信号与输出信号进行切换,强制输出信号此功能需要将要
强制的信号确定已被分配为可用，步骤如下:1)按下[MENU](菜单)键→[I/O]→F1[Type](类型)→[Dinital](
数字)。 分析维修恢复的可行性第三步:打开被维修的设备，确认被损坏的器件，分析维修恢复的可行性
第四步:根据被损坏器件的工作，以及分析电路工作原理，从中找出损坏器件的原因第五步:与客户，报上
维修价格，征求用户维修意见第六步:寻找相关的器件进行配换。 请对下列插头的连接�插入状态进行确
认，·YCP02基板的PCI插头YCP02基板(异常)(1)请重新接通电源，(2)再次发生警报时，请更换下列基板
，更换基板之前，请在维护保养模式下保存CMOS。 史陶比尔机器人伺服控制器维修技巧合集 1、电源
问题：机器人启动过程中跳闸可能是由于电源供应不足、电源波动或瞬时电压过高导致的。您需要检查
电源线是否完好，电源是否稳定，以及机器人的启动过程中是否需要更大的电流。 2、启动电流过大：
有些机器人在启动时需要较大的电流。如果机器人与其他设备共用电路，启动时的电流波动可能导致跳
闸。您可以考虑使用电流限制器或单独的电路来避免这种情况。 3、故障组件：机器人内部的某些组件
在启动时可能出现故障，导致电路跳闸。这可能与电机、驱动器、主板或其他关键组件有关。您需要仔



细检查这些组件，确保它们在启动时能够正常工作。 4、电路短路：机器人的电路可能存在短路或接地
故障，这可能会导致启动时跳闸。检查电路是否有短路或接地故障，修复或更换故障的电路部件。 5、
过载保护器：机器人的电路中可能安装了过载保护器，如丝或断路器，如果机器人启动时电流超载，过
载保护器可能会跳闸。检查并更换过载保护器。 EG_WEAR_FLEX[](动电极磨损量)和EG_WEAR_FIX[](
静电极磨损量)都接近于0且>0，使变量EG_WORN=FALSE(新电极帽请求变量)和Newelectrodes=FALSE(新
电极帽请求输出口。 只要您提供品牌和型号，其余的事情交给我们，优势供应各大工业机器人产品，工
业机器人备件售后服务:产品提供24小时在线技术服务，产品质保期12个月，免费提供产品升级)专业提供
机器人备件，涉及的品牌有:库卡机器人。经中间直流环节波后为逆变电路和控制电路提供所需的直流电
源。三相交流电源一般需经过吸收电容和压敏电阻网络引入整流桥的输入端。网络的作用，是吸收交流
电网的高频谐波信号和浪涌过电压，从而避免由此而损坏变频器。当电源电压为三相380V时，整流器件
的***大反向电压一般为1200—1600V，***大整流电流为变频器额定电流的。2）滤波电路逆变器的负载属
感性负载的异步电动机，无论异步电动机处于电动或发电状态，在直流滤波电路和异步电动机之间，总
会有无功功率的交换，这种无功能量要靠直流中间电路的储能元件来缓冲。同时，三相整流桥输出的电
压和电流属直流脉冲电压和电流。为了减小直流电压和电流的波动，直流滤波电路起到对整流电路的输
出进行滤波的作用。 其次主回路接触器损坏，导致直流母线电压损耗在充电电阻上面有可能导致欠压，
还有就是电压检测电路发生故障而出现欠压问题，分析与维修:经检查这台变频器的整流桥充电电阻都是
好的，但是上电后没有听到接触器动作，因为这台变频器的充电回路不是利用可控硅而是靠接触器的吸
合来完成充电过程的。手腕等是否有漏油，渗油现象5）各轴运动状况6）机器人零位7）机器人电池8）
机器人各轴马达与刹车9）各轴加润滑油等功能测量1）安川机器人的当前零位与标准标定是否一致。2）
打开电机抱闸电压值，测试各轴电机抱闸功能。保养件更换安川yaskawa机器人本体油品更换更多机器人
维修保养咨询请分享到:篇：otc机器人氩弧焊机|OTC机器人IE-010氩弧焊机控制电源异常维修篇：机器人
点检保养|机器人电池使用小贴士g:5px;border-radius:50%;text-align:center;text-decoration:none;background:#fff
;z-index:99;}.return-topspan{display:block;margin-top:5px;}机器人点检保养|机器人电池使用小贴士：：81返
回机器人点检保养|机器人电池使用小贴士机器人本体电池即为市面上常见的2号电池。
史陶比尔机器人伺服控制器维修技巧合集 1、电源检查：首先检查机器人电源插头是否插紧，电源线是
否破损，电源开关是否打开，以及电源是否正常工作。
2、控制器检查：检查控制器上的指示灯是否亮起，控制器连接线是否插紧，控制器连接线是否损坏等。
3、机械部件检查：检查机器人的关节、电机等机械部件是否正常工作，是否存在松动或故障。 4、电池
电量不足：如果使用电池供电的机器人长时间未使用或使用频率较低，电池电量可能已经耗尽，此时需
要将机器人连接电源充电。如果充电后还是无法开机，可以尝试更换电池。 5、配电线路故障：如果机
器人的配电线路出现故障，也会导致机器人无法正常运转。如关节跑偏、机械手损坏等，也会对其正常
运转造成影响。 也是激发大福未来在智慧物流领域勇往直前的动力，Tags:DAIFUKU示教器洁净机器人K
UKA库卡伺服驱动器|库卡伺服驱动器库卡伺服驱动器库卡伺服驱动器库卡伺服驱动器库卡机器人成立于
1989年，是世界上的工业机器人制造商之一。 另外紧急客户可以提供KUKA机器人伺服组件KSP相应同型
号的备件供客户使用，避免因机器人损坏而造成停产保证：保证出仓维修件KUKA机器人KUKA安全逻辑
电路板都经过专业检测，有安装到我方机器人上测试，确实送到客户方能正常使用，避免无法测试返修
给客户带来设备测试风险和停机损失。保修承诺：对维修的KUKA机器人安全逻辑电路板产品，公司提
供数月的保修服务。库卡安全板销售以及维修型号包括：KUKA安全逻辑电路板ESC-C1V1.20/库卡机器
人安全逻辑电路板ESC-CIV1.40/库卡机器人备件系列包括：库卡KUKA总线模块库卡KUKA主板：库卡机
器人MFC多功能板卡，I/O板，分解数字转换器电路板RDW板。 面板按键无反应，触摸表面碎裂，花屏
，白屏，闪屏及程序等故障维修,2.伺服驱动器常见故障现象有:驱动器报警，无显示，缺相，过流，过压
，欠压，过热，过载，接地故障，参数错误，有显示无输出，编码器报警，模块损坏等,3.伺服电机(伺服
马达)常见故障现象有:1.电机上电。 abb示教器屏幕更换等周边设备，ABB机器人维修ABB机器人维修>AB
B3HAB8101-2驱动单元产品编:ProABB机器人维修|产品名称:ABB3HAB8101-2驱动单元产品编:Pro产品ABB3
HAB8101-2驱动单元正品销售。破损或许接触不良；查看带制动器的伺服电机其制动器是否现已翻开；
监督伺服驱动器的面板承认脉冲指令是否输入；Run运转指令正常；操控形式必须挑选方位操控形式；
伺服驱动器设置的输入脉冲类型和指令脉冲的设置是否共同；确保正转侧驱动制止，回转侧驱动制止信
号以及差错计数器复位信号没有被输入，脱开负载而且空载运转正常，查看机械体系。没有带负载报过
载，怎么处理？假如是伺服Run（运转）信号一接入而且没有发脉冲的情况下发作：查看伺服电机动力
电缆配线，查看是否有接触不良或电缆破损；假如是带制动器的伺服电机则必须将制动器翻开；速度回
路增益是否设置过大；速度回路的积分常数是否设置过小。假如伺服只是在运转过程中发作：方位回路



增益是否设置过大； 实现的技术难度大，且需要维护人员严格按照技术要求进行维护，所以相比波纹管
管线包较为少见，下图是上海发那科的两款管线包产品，主要应用于点焊和搬运应用，CPP管线包SDP管
线包材质材质方面，CPP管线包的特点是使用塑料件作为外护套。 1.1起始故障川崎机器人控制器控制器
电源不能开启出现时，即使控制器的控制器电源开关(NFB(No-FuseBreaker,无丝断路器)已合上，但系统
仍没有被，1.当开启控制器的控制器电源时，该NFB立即脱扣(关闭)。 HbfVpNhKwj

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

