
A10V0140DFR1/31LPSD62K04-SO488 运动控制

产品名称 A10V0140DFR1/31LPSD62K04-SO488 运动控制

公司名称 福州聚福兴自动化有限公司

价格 .00/个

规格参数 品牌:研华
产地:台湾
质量:ADVANTECH

公司地址 福建省福州市仓山区齐安路760号7号厂房三层A3
-026-027店（注册地址）

联系电话 17326618839 17326618839

产品详情

A10V0140DFR1/31LPSD62K04-SO488 运动控制, A10V0140DFR1/31LPSD62K04-SO488, 

  

力士乐（Rexroth）工业机器人代表了其在自动化技术领域的又一项核心成就，体现了公司在机器人技术
和智能制造方面的深厚实力。力士乐工业机器人采用了高度灵活和可定制的设计，以适应各种复杂和具
有挑战性的工业应用需求。以下是力士乐工业机器人的主要特点及其应用领域的简介： 

### 主要特点 

- **灵活性高**：力士乐工业机器人设计灵活，A10V0140DFR1/31LPSD62K04-SO488可以轻松适应不同的
生产环境和工作要求，支持多种安装方式，如地面、墙面、倒挂等。 - **精度高**：这些机器人具有极高
的重复精度，确保了作业的高质量和高精度，适合于精密组装、加工等应用场景。 - **载荷能力强**：根
据不同型号的机器人，载荷能力可以从几千克到几十千克不等，能够满足广泛的工业需求。 - **易于编
程和操作**：力士乐提供先进而直观的编程和操作界面，使得机器人的编程和操作变得简单快捷，减少
了操作员的培训时间。 - **高度集成化**：力士乐的工业机器人能够与其它自动化组件和系统（如视觉系
统、感测器、控制系统等）高度集成，实现智能化生产线的构建。 

### 应用领域 

力士乐工业机器人在许多领域都有广泛应用，包括但不限于： 

- **汽车制造**：在汽车生产线上执行焊接、装配、喷漆等任务。 -
**电子和半导体产业**：在电子组装、芯片制造等环节实现高精度的操控和处理。 - **食品和饮料**：A1
0V0140DFR1/31LPSD62K04-SO488用于食品包装、分拣、搬运等，生产效率和食品安全。 -
**医药行业**：在药品包装、实验室自动化等方面发挥作用，确保高精度和高卫生标准。 -



**金属加工**：执行金属切割、焊接、抛光等工序，加工效率和质量。 

### 技术优势 

力士乐工业机器人的技术优势在于其高度的灵活性、精度以及与力士乐其他自动化产品（如伺服驱动、
控制系统等）的无缝集成能力。力士乐不仅提供机器人本身，还提供完整的自动化解决方案，包括软件
和硬件的技术支持，帮助客户实现生产流程的优化和智能化升级。 

通过不断的技术创新和研发投入，力士乐工业机器人在范围内帮助客户提升生产效率、降低成本，并实
现更高的产品质量和工作安全性。作为自动化技术领域的者，力士乐致力于通过其高性能的工业机器人
和自动化解决方案，推动制造业向智能制造和工业4.0的转型。 

CP-7970G;SCC-AI01; PCIe-6341;PCI-1612C-CE; PCM-3350;SA-VAM2; PCL-711S ;2911-V/K9;
WAE-512-K9;WS-F6700-DFC3A; MT02080;ExpressCard-8421/2; WS-X6148-FE-SFP;PXIe-2512; DVP-7650E;AX-
FRSM-4E1-C; PCI-5142;PWR-SCE-AC; SH37F-37M-1;PCI-MIO-16EX-50; MGA-MYST/2N;2811-AC-IP;
WIC-1ADSL;WS-C6509-E-FAN; MIC-2120;C2901-VSEC-SRE/K9; WS-X6624-FXS;WS-C3560X-24P-L;
3750V2-48TS;2801-CCME/K9; PCL-10503;PCI-1718HDU; WS-C3750E-48PD-S;PCI-4452;
MOS-4140V;PCI-1604C; PCIE-1620A;CP-7960G; SCXI-1161;PXIe-2524; PCM-3753I;MIC-7900; 主要技术参数
：型号：SSXF-2.5-1炉膛尺寸：2*12*8MM功率：2.5KW电压:22V额定温度：1度温度精度：1度左右箱式电
阻炉,电阻炉,上海箱式电阻炉,箱式电阻炉操作规程1.开炉前应检查煤气管道阀门密封性和煤气管路上的压
力不能低于规定值。空炉试验推杆机构、拉杆机构以及提升机构工作情况。把压紧弹簧松开到规定的尺
寸范围。调节好水封的水位，打开通水封排出燃烧管的阀门，关闭通水封的阀门。 

R900773490 系统
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