
贝加莱ACOPOS1022伺服驱动器维修方案 ACOPOS1022故障处理方法

产品名称 贝加莱ACOPOS1022伺服驱动器维修方案
ACOPOS1022故障处理方法

公司名称 广州广修自动化设备有限公司

价格 .00/件

规格参数

公司地址 广州市白云区西槎路667号

联系电话 020-86489454 13527846115

产品详情

贝加莱ACOPOS 1022伺服驱动器的维修方案和故障处理方法可以根据具体的故障类

型进行针对性的处理。以下是一些常见的故障类型及其处理方法：

跟随误差超限停止：

检查负载是否过重或存在异常。

尝试脱离负载，单独动作电机，观察是否恢复正常。

检查伺服控制参数是否设置正确。

正、负限位到达：

检测端子1的5、6和18之间的电压，确认限位开关的状态。

如果正在正向或反向限位，不允许继续动作，应检查电机方向参数是否正确。

正向位置运动不可能或负向位置运动不可能：

检测端子1的对应电压，确认限位开关的状态。

检查是否在限位位置尝试进行不允许的动作。

检查电机方向参数是否正确。

CAN控制器CAN总线接收干扰：



检查CAN通讯的线路和连接，确保没有干扰或损坏。

尝试重新连接或更换CAN通讯的硬件部分。

报警7200（DC连接电路硬件过压检测）：

检查电源电压是否稳定，是否在驱动器允许的范围内。

检查驱动器内部的过压保护电路是否正常工作。

如果以上均正常，可能需要更换驱动器内部的过压检测元件。

报警6020（24V电源故障或整流模块损坏）：

检查电网电压是否稳定，是否存在内部短路。

如果没有内部短路，尝试更换桥式整流器。

检查驱动电路和电机连接电缆是否完好。

报警代码1/2/3（参数相关错误）：

根据具体的报警代码，检查对应的参数是否设置正确。

如果参数无效或不可读，尝试重置参数到默认值。

如果问题仍然存在，可能需要更换驱动器或相关的控制板。

在维修过程中，建议遵循以下步骤：

故障定位：首先通过报警代码、显示屏信息或软件诊断工具，确定故障的大致位置。

硬件检查：对相关的硬件部分进行逐一检查，包括电源、电机、连接器等。

参数与软件检查：检查驱动器的参数设置和软件版本，确保它们与设备要求相匹配。

更换备件：如果确定某个部件损坏，及时更换备件，并确保更换过程符合操作规范。

测试与校准：在维修完成后，进行全面的测试和校准，确保设备性能恢复正常。

请注意，以上只是一些常见的故障类型和处理方法，具体的维修方案可能因设备型

号、故障现象和现场条件的不同而有所差异。在进行维修时，请务必遵守相关的安

全操作规程，并确保具备相应的维修经验和技能。如果遇到困难或不确定的地方，

建议寻求专业的技术支持或咨询厂家。
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