
柯马COMAU机器人上电不动作维修机械手发热

产品名称 柯马COMAU机器人上电不动作维修机械手发热

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 415.00/台

规格参数 维修类型:机器人维修保养
维修范围:全国
品牌:不限

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

柯马COMAU机器人上电不动作维修机械手发热 平行移动:2020/12/14:2749安川维修案例发那科机器人维
修ABB机器人维修安川机器人维修库卡机器人维修川崎机器人维发那科维修案例ABB维修案例安川维修
案例库卡维修案例川崎维修案例飞克安川维修案例安川机器人维修手册二(机器人的简单操作:2020/12/12:
2140安川维修案例发那科机器人维。为客户着想，为承诺工作，诚信经营。专注技术，用心服务。不间
断的7*24小时客户服务、良好的品牌口碑共同铸就了凌肯的竞争优势。多年来，凌肯自动化用心服务各
大企业，用实际行动履行着企业应尽的责任和义务，帮各大企业在时间修复设备，从根本上减少了损失
。 普通件3-5个工作日可修复IAI控制器PCON-SE-56PI-N-0-0洁净机器人IAI机器人示教器CON-PG-M原装
现货全新二手供应维修|产品参数品牌：IAI机器人名称：IAI机器人示教器型CON-PG-M成色：全新/二手
数量：长期备有现货价格：电议广州市广科智能技术有限公司，二手工业机器人销售回收中心，是一家
资金雄厚的机器人回收公司。一流的速度，一流的品质，诚实可靠，价格公道，现金交易！只要你一个
电话搞定一切，多年回收经验，看相片就可估价，是国内回收闲置机器人废旧机器人二手机器人、二手
机械手二手机器人配件专业的一家公司！欢迎来公司考察，欢迎来电咨询！发那科伺服器放大器驱动器
控制器电源模块伺服电机编码器线路板风扇配件。 了解现场基本状况接到紧急服务需求，与现场工程师
沟通，了解库卡机器人在夜班调试期间出现关节碰撞报警(机器人未发生真实碰撞)，手动各关节均报警
，导致停线停产，02做好准备，紧急赶往客户现场根据公司技术服务流程。 发那科FANUC，安川，川崎
，史陶比尔，OTC，那智不二越等品牌，我公司对工业机器人示教器，触摸屏的无法触摸，触摸不灵，
触摸不准，触摸偏移，黑屏，屏不亮，白屏，不显示，报警故障，通讯错误，无法通讯，无法连接。 另
外由于被涂物外形变化的原因，旋杯的涂料流率也要发生变化，以喷涂汽车车身为例，当喷涂门板等大
面积时，吐出的涂料量要大，喷涂门立柱，窗立柱时，吐出的涂料量要小，并在喷涂过程中自动，地控
制吐出的涂料量。 柯马COMAU机器人上电不动作维修机械手发热 1、检查电源供应：首先，检查机器
人的电源线、电源开关以及电源适配器等电源供应部分是否正常。确保电源线连接牢固，开关打开，适
配器输出符合机器人的电源要求。 2、检查电源开关：确保机器人的电源开关处于正确的位置，并确认
没有故障或损坏。尝试切换开关的位置以确定是否存在开关问题。 3、检查电池电量：如果机器人使用
电池供电，检查电池是否已经完全耗尽。尝试使用充电器或更换新的电池来恢复电力供应。 4、检查安
全开关或急停按钮：检查机器人上的安全开关或急停按钮是否处于按下或关闭状态。如果按下或关闭，
机器人将无法上电或响应。确保安全开关或急停按钮处于正常工作状态。 5、检查电路板：机器人的电
路板可能存在损坏、接触不良或其他电路故障。在这种情况下，可能需要由专业的技术人员进行维修或



更换相关的电路板。 6、检查控制器或程序：机器人的控制器或程序可能存在问题，导致机器人无法正
确启动或运行。在这种情况下，可能需要检查控制器的设定、程序逻辑以及相关的连接配置等。 主张在
工艺答应的条件下设置一个机械原点信号，在差错超出答应规模之前进行原点查找操作,机械体系本身精
度不高或传动组织有反常(如伺服电机和设备体系间的联轴器部发作偏移等)，18.ABB机器人伺服电机修
理做方位操控运转报超速故障。 一定要在电源切断5分钟后在进行电源的更换，不可以触摸接线端子，
更换时要确认操作面板上的显示灯已经全部熄灭了，机器人I/F单元保存的程序和参数，对对其进行更换
前要对数据备份，以免更换后无法找到相关的参数及内容(备份方法可以选择:维护模式。 该设备是由电
子系统或计算机系统执行的，适用于编程工业MOTOMAN机器人，操通过MOTOMAN示教盒进行手动
示教，控制MOTOMAN机器人达到不同位姿，并记录各个位姿点坐标，利用MOTOMAN机器人语言进
行在线编程。 维修技术达到芯片级,维修产品出仓率高大,同时也得到广大客户的认可,是您理想维修与保
养服务供应商。安川MOTOMAN莫托曼机器人控制器伺服控制板JASP-WRCA01,是位于安川莫托曼Moto
man机器人XRC控制柜内,是改柜内核心部件之一。提供工业自动化安川MOTOMAN莫托曼机器人周边设
备维修:安川MRC、XRC、NXDX100机器人各系列示教盒、示教器维修；安川机器人I/F单元JZNC-NIF01B
维修；安川莫托曼机器人I/F基板JANCD-NIF01B维修；机器人控制系统I/F基板JANCD-
YIF01维修；安川机器人伺服模块JZNC-YSU01-1E维修；安川机器人CPU单元JZNC-YRK01-1E维修； 无法
进入系统,工控机不识别光驱，硬盘，软驱，串口，并口，网卡口等,工控机按下开关，没有任何反应(无
法开机),工控机经常死机，掉电或自动重启,工控码遗忘，无法进入系统,工控机电池无法充电,技术直线:工
控设备维修工控设备维修>研华工控机维修1产品编:Pro工控设备维修|产品名称:研华工控机维。从而产生
昂贵的维修费用。保养后：对机器人的各部件进行深入的检查及运行状态监控，发现隐患并作出预防，
从而避免突发性停机。根规定的保养周期进行润滑油/脂的更换，使齿轮箱内部充分的润滑，而延长机器
人的使用寿命。预防性更换机器人易损耗备件，杜绝陷患。更多机器人维修保养咨询请：://maintanence.g
ongboshi/分享到:篇：ABB机器人维修时常见的九大故障篇：机器人示教器维修问题至关重要--机器人示
教器常见故障及维修方案机器人示教器维修问题至关重要--机器人示教器常见故障及维修方案：：105返
回机器人示教器常见故障及维修方案机器人示教器维修问题至关重要，而用于我国工业生产中的机器多
数都是进口的。 柯马COMAU机器人上电不动作维修机械手发热 机器人白屏维修流程 1、故障检测：首
先，需要对机器人进行的检测，以确定故障的具体原因。这包括检查电源线是否接触良好、屏幕本身是
否存在损坏以及软件系统是否存在漏洞等。 2、重启设备：在排除线路问题后，可以尝试重启发那科机
器人和操作手柄。这有可能使一些临时性的软件问题得到解决。 3、更新软件：如果重启设备后仍然出
现白屏故障，那么可能是由于软件缺陷导致的。在这种情况下，需要更新发那科机器人的固件或软件。
请注意，在进行更新前，务必备份原有的软件，以防止数据丢失。 4、硬件修复：如果以上步骤都无法
解决问题，那么可能是硬件故障。这时需要检查硬件设备，如显示器、显卡、内存等是否正常工作。 标
注各接头线号并拍照，更换注意事项拆除放大器上各连接线，换上新的放大器，检查各接头是否连接正
确无误机器人运动测试放大器更换完成后，机器人进行运动测试，确认外部轴零点数据，外部轴运动测
试完成安装查看有无报警。 越来越多的自动化设备取代了靠经验而完成的个体手工工业，PLC，变频器
，触摸屏，工控机等高科技产品已屡见不鲜及已非常普及化，社会化大生产要使用机器以及相应的动力
，原材料和加工工艺，因此社会化大生产的发展就要依靠科学技术的发展来发明新机器。 3.4.3.按[回车]
键输入收弧指令（行0006）；3.5.把机器人移到不碰撞工件和夹具的；3.5.1.按手动速率[高]键，设定为高
速（手动速率[高]键只是表现示教时的速率，再现中以界说的速率运转）；3.5.2.用轴行使键把机器人移
到不碰撞夹具的；3.5.3.按[插补步伐]键，设定插补步伐为关键环节插补（MOVJ）；3.5.4.光标外行号0006
上，按[选择]键→MOVJVJ=15；3.5.5.把光标移到左边的速率VJ=15上，按[转换]+高下键，设定速率（也
可按[选择]键后，直接输入要设定的速率，再按[回车]键登录速率；3.5.6.按[回车]键，输入步骤点（行00
07）3.6.把机器人移到起头上； 也就是涂料的传输效率(transferefficency简称TE)或涂料利用率，涂装有效
率是指实际喷涂被涂物的表面积与喷枪运行的覆盖面积之比,为使被涂物的边断部位的涂膜完整，一般喷
枪运行的覆盖面积应大于被涂物的面积。 具体操作方法如下：按住【主菜单】键的同时，接通控制柜电
源安全模式改为管理模式或者安全模式选择主菜单中的【系统】选择【设定】选择【选项功能】选择【
变量分配】中的【详细设定】。下图为设置画面在上图中，可以通过“++”“--”“或者在【数量】一
栏中直接输入数值的方法来改变变量的数量大小，只要是设置数据在右侧所规定的范围以内，都是能够
进行设置的。更改之后，会有更改确认对话框弹出，【是】即可变量分配数量更改之后，需要初始化内
部文件，因此会显示上述对话框，全部【是】。初始化完成后，系统会跳转回选项功能画面，关机重启
即可使用变更后的变量啦。文末哲思没有经历凤凰涅槃的火浴之痛，哪有日后一飞冲天的羽化重生。由
安川机器人维修。 “程序数据2)“robtarget3)选择需要修改的工位，“pPick“pPick2分别对应了1工位和2



工位的基础4)找到x，y，z部分进行修改4.微调码垛摆放在设置好每个基准点后。 HbfVpNhKwj
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