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西门子变频器一级总代理

产品名称 SIEMENS山东省滨州市西门子（授权）一级总代
理-西门子变频器一级总代理

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 变频器:西门子代理商
触摸屏:西门子一级代理
伺服电机:西门子一级总代理

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房（仅限办公）（注册地址）

联系电话 18126392341 15267534595

产品详情

图1 机械结构模型

S7-200 SMART V2.8版本增强了运动控制功能，ST60支持通过脉冲输出控制4轴电机运动。此工程使用了3
D直线插补运动控制，同时控制一个夹具的旋转轴，实现物料搬运的应用。

SMART LINE作为人机交互设备，实现对运动控制的监控和操作。

通过虚拟调试软件NX MCD，实现物料搬运工程的实时仿真。

物料搬运应用的工作流程

启动放置了物料托盘的传送带

检测物料托盘到位后，停止传送带

夹具移动到PLC计算出的下一个待取物料于存储区的所在位置



夹取物料

将物料移动到物料托盘区域，同时正向旋转180度

放置物料至托盘

夹具移动回等待区，同时负向旋转180度

进入下一个循环

小贴士

硬件及软件需求

1. 硬件要求

SIMATIC S7-200 SMART V2.8 ST60 CPU

SMARTLINE V4 SP1

SIMATIC IPC

2. 软件要求

STEP 7-Micro/WIN SMART V2.8

SIMATIC WinCC Flexible SMART V4 SP1

NX MCD 2206

PLC程序说明

运动控制向导



图2 运动向导界面

在STEP 7-Micro/WIN SMART
V2.8中打开运动控制向导，组态4个轴。其中轴0、轴1和轴2配置成轴组0、轴3为旋转轴。

程序架构

示例程序中子程序间的调用架构如下图所示。

图3 程序架构

MotionCtrl子程序

该程序用于初始化四个运动轴，使能，零点设置，运动停止等功能。

PnP子程序

该子程序将控制物料搬运流程中的各个步骤，如上文在通用描述中的陈述。程序调用GetRow子程序来获
取物料坐标，调取MovePath子程序对运动轴进行控制。

MovePath子程序

该子程序将控制搬运操作中轴的具体运动。3D运动包括7个点位：抓取前、抓取、抓取后、释放前、释
放、释放后和等待点。旋转运动包括：夹取物料后正向旋转180度和释放物料后负向旋转180度（关于该

子程序的详细内容可参考往期样例程序运动控制专栏的——SMART 点对点之间搬运应用）。

https://mp.weixin.qq.com/s?__biz=Mzg3NzYyOTU1Ng==&mid=2247510873&idx=5&sn=0981905b710c830dee4c34864209fdfa&chksm=ce114ee35a999e317697bfb6dde642d425bbed0380cbc360c1dfdb3b9f1d069448ae72020cbf&scene=0&xtrack=1&key=34ecba76ad71eb784b1f90464b1c376677f70f95e18dfa5a6377c36565c71bccfe572279c4fe437a2cf588bf2a6321ecb26a30c10f234e6cfbca07a3b26e43551b45878e4c34b00052722e1ed91d06d50776c1e3eac09a857081f3184261d8b08b93d980d177cc4329f1367050d2111fa6245609a59a8b4549a569ab250caa05&ascene=0&uin=MjA4MDQyNDgxOQ%3D%3D&devicetype=Windows+10+x64&version=6309091b&lang=zh_CN&session_us=gh_02283c1affc4&exportkey=n_ChQIAhIQ9XcnkJ8KQbnw4zxvl9eR9BLgAQIE97dBBAEAAAAAABPtKp%2FpYK0AAAAOpnltbLcz9gKNyK89dVj0xv7BETkTA6p%2F3Rm12XfydTNji4hxghRYWiJdzoscmPu3MmrrPur5mdZnCExy9vc3tGGyzMLr2BYNNkfZYIsSC7sJnCTvDLCgNTMaZH9%2FfkdeusRgBYEcey2OYpspkug%2BdIXwKmQlLYvXhWFEMBzYaBSjUJx8Cs4VS%2BzGrTmThTASdBtX%2BHH0eXuXHmkSgxTMVRjeO1NBGIr1tLMRnH1jlFRxboxXPfg%2FbPnSzFxM2zBzmvR7jU6V%2BGpP&acctmode=0&pass_ticket=k%2BrN0%2F5MWtGQVzsgBfz95El4nexnep%2Fs307mrebKZXSosaVDR%2BMQB87IDIlgeX3Hb5XhXJ1pTN5W6oF9iIfcwA%3D%3D&wx_header=1


GetRow子程序

该子程序将记录和计算取料位置的坐标。

其中调用了库“Mod_W”，用于获取整数除法的余数。

HMI画面介绍

图4 HMI界面
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