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严重时会使变频器跳闸，应引起注意。八加减速模式选择又叫加减速曲线选择。一般变频器有线性、非
线性和 S 三种曲线，通常大多选择线性曲线；非线性曲线适用于变转矩负载，如风机等；S 曲线适用于恒
转矩负载，具加减速变化较为缓慢。设定时可根据负载转矩特性，选择相应曲线，但也有例外，笔者在
调试一台锅炉引风机的变频器时，先将加减速曲线选择非线性曲线，一起动运转变频器就跳闸，调整改
变许多参数无效果，后改为 S 曲线后就正常了。究其原因是：起动前引风机由于烟道烟气流动而自行转
动，且反转而成为负向负载，这样选取了 S 曲线，使刚起动时的频率上升速度较慢，
从而避免了变频器跳闸的发生， 当然这是针对没有起动直流制动功能的变频器所采用的方法。九转矩矢
量控制矢量控制是基于理论上认为： 异步电动机与直流电动机具有相同的转矩产生机理。 矢量控制方式
就是将定子电流分解成规定的磁场电流和转矩电流，分别进行控制，同时将两者合成后的定子电流输出
给电动机。因此，从原理上可得到与直流电动机相同的控制性能

型号频率来源运转指令为外自由停止最高频率最大电压最大电压频率上限频率下限加速时间减速时间载
波频率再启动搜再启动时变频器参数说明欧姆龙调试烟台电话南京乐修程经理

参数3G3JZA001=2改为1=20-10VA002=2改为1=1部A003嚷频=1A004=M高频率=100A061=M高频率限制=10
0频率A0041=0自动转矩=330A0042嚷矩=A0043=A0082=400=15A0045=80啕输出电压限制=15B37=0为参数打
开B38=201显示输入频率=B83峨波频率为6-7B84=2B180=1为出厂设置=1索B091=1停车方式=2B050=2再启动
B088=2再启动搜索频率H003电机功率H004电机极数D13为电压监控D02为电流监控F004为正反转转台为1
HZ举A021多段速10001A022多段速10010A023多段速10011A024多段速10100调速器型号WTH118-1A2W滚
轮电机电压为330V台达多段速=1多段速0100器多段速1100多段速0010最高频率多段速1100多段速2010多段
速3110多段速400110K频率指定4为=1=1运转指令来源0为操作停机



变频器参数在实际应用中的调试分析http:/2010 年 01 月 09 日 10:43 生意社生意社 01 月 09

日讯变频器参数在实际应用中的调试分析在实际应用中怎样对变频器参数进行调试。

请注意以下是点内容： 一加减速时间加速时间就是输出频率从 0

上升到最大频率所需时间，减速时间是指从最大频率下降到 0 所需时间。通常用频率设定

信号上升、下降来确定加减速时间。在电动机加速时须限制频率设定的上升率以防止过电

流，减速时则限制下降率以防止过电压。加速时间设定要求：将加速电流限制在变频器过

电流容量以下， 不使过流失速而引起变频器跳闸； 减速时间设定要点是：防止平滑电路

电压过大，不使再生过压失速而使变频器跳闸。加减速时间可根据负载计算出来，但在调

试中常采取按负载和经验先设定较长加减速时间，通过起、停电动机观察有无过电流、过

电压报警；然后将加减速设定时间逐渐缩短，以运转中不发生报警为原则，重复操作几次

，便可确定出zuijia加减速时问。二转矩提升又叫转矩补偿，

是为补偿因电动机定子绕组电阻所引起的低速时转矩降低， 而把低频率范围 f/V 增大的方

法。设定为自动时，可使加速时的电压自动提升以补偿起动转矩，使电动机加速顺利进行

。如采用手动补偿时，根据负载特性，尤其是负载的起动特性，通过试验可选出较佳曲线

。对于变转矩负载，如选择不当会出现低速时的输出电压过高，而浪费电能的现象，甚至

还会出现电动机带负载起动时电流大，而转速上不去的现象。三电子热过载保护本功能为

保护电动机过热而设置，它是变频器内 CPU

根据运转电流值和频率计算出电动机的温升，从而进行过热保护。本功能只适用于 j

拖一”场合，而在 J 拖多”时，则应在各台电动机上加装热继电器。电子热保护设定值（

尸电动机额定电流（A）/变频器额定输出电流（A）X100%。四频率限制即变频器输出频

率的上、下限幅值。频率限制是为防止误操作或外接频率设定信号源出故障，而引起输出

频率的过高或过低，

以防损坏设备的一种保护功能。在应用中按实际情况设定即可。此功能还可作限速使用，



如有的皮带输送机，由于输送物料不太多，为减少机械和皮带的磨损，可采用变频器驱动

，并将变频器上限频率设定为某一频率值，这样就可使皮带输送机运行在一个固定、较低

的工作速度上。五偏置频率有的又叫偏差频率或频率偏差设定。其用途是当频率由外部模

拟信号（电压或电流）进行设定时，可用此功能调整频率设定信号最低时输出频率的高低

，如图 1。有的变频器当频率设定信号为 0%时，偏差值可作用在 0fmax 范围内，有的变频

器（如明电舍、三垦）还可对偏置极性进行设定。如在调试中当频率设定信号为

0%时，变频器输出频率不为 0Hz,而为 xHz,则此时将偏置频率设定为负的 xHz

即可使变频器输出频率为 0Hz。六频率设定信号增益此功能仅在用外部模拟信号设定频率

时才有效。它是用来弥补外部设定信号电压与变频器内电压（+10v）的不一致问题；同时

方便模拟设定信号电压的选择，设定时，当模拟输入信号为最大时（如10v、5V 或

20mA）,求出可输出 f/V

图形的频率百分数并以此为参数进行设定即可；如外部设定信号为 05V

时，若变频器输出频率为 050Hz,则将增益信号设定为 200%即可。 七转矩限制可分为驱动

转矩限制和制动转矩限制两种。它是根据变频器输出电压和电流值，经

CPU进行转矩计算， 其可对加减速和恒速运行时的冲击负载恢复特性有显著改善。

转矩限制功能可实现自动加速和减速控制。 假设加减速时间小于负载惯量时间时， 也能

保证电动机按照转矩设定值自动加速和减速。驱动转矩功能提供了强大的起动转矩，在稳

态运转时，转矩功能将控制电动机转差，而将电动机转矩限制在最大设定值内，当负载转

矩突然增大时，甚至在加速时间设定过短时，也不会引起变频器跳闸。在加速时间设定过

短时， 电动机转矩也不会超过最大设定值。 驱动转矩大对起动有利， 以设置为 80100%较

妥。制动转矩设定数值越小，其制动力越大，适合急加减速的场合，如制动转矩设定数值

设置过大会出现过压报警现象。 如制动转矩设定为 0%,可使加到主电容器的再生总量接近

于0,从而使电动机在减速时，不使用制动电阻也能减速至停转而不会跳闸。但在有的负载

上，如制动转矩设定为

0%时，减速时会出现短暂空转现象，造成变频器反复起动，电流大幅度波动
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