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产品详情

                                                                     
港口起重机操作训练仿真模拟器

武汉科码公司是我国第一家以特种职业培训为主从事虚拟现实技术开发的高科技公司，公司开发的起重
机安全操作仿真训练机产品有：港口岸边集装箱起重机、集装箱堆场龙门起重机、港口门座起重机、港
口桥式抓斗卸船机、桥式起重机等；

      公司产品已在国内多个大型港口的教育培训中心、多个特种设备检验研究院等单位得到成功
应用。总体看，公司产品品种多、质量好、性价比高、服务体系完善,技术水平达到国际先进水平。

港口集装箱起重机操作训练仿真器主要由驾驶室、电动运动平台、数控摸拟操作台、立体视景系统四部
分组成。是安全、高效、低成本的训练仿真器。     

岸边集装箱起重机（ 简称： 岸桥） 和堆场集装箱龙门起重机（ 简称： 场桥）是集装箱码头最重要的
装卸设备，保证它们安全、高效的作业生产需要操作人员具备高超的技巧。一般情况下，高水平的操作
人员需要经过长期复杂的实际操作与经验积累。然而，您现在可以拥有一套低成本、高效率、现代化的
操作训练仿真器，利用它可以训练新员工，甚至对您的老员工也可进行新项目的训练。仿真器的训练方
法凝结了几十年专业训练老师和实际操作人员的心血，可大大降低您的训练成本、缩短训练周期，提高
训练质量。新型的港口集装箱起重机操作训练仿真器集现代数控技术、人机工程学、精密机械与机械动
力学、计算机仿真、虚拟现实、现代起重机操作等高新技术于一体，突现出现代职业教育之先进手段。
利用这个仿真器，可大大减少传统训练方式中的能源消耗，消除传统训练中可能发生的事故；与传统的
训练相比，受训人员可以根据需要更多地重复专门的训练要素，而不是像传统训练，只有有限的时间和
有限的训练次数。简单的鼠标移动就可以产生出训练所需要的场景和器材，这在传统训练模式下是不可
想象的。您可以很容易的改变训练环境（例如，变换风力、雨、雾等天气或改变起重机技术参数），非
常灵活地为受训者配置合适的训练条件。

起重机操作训练仿真器已经在世界物流运输行业中得到广泛使用，
是美国、加拿大、荷兰、新加坡、英国等国的港口公司必备的职工训练设备。



为了更好的满足低成本高效率训练的需求，
新型的港口集装箱起重机操作训练仿真器提供可供升级的选项，
从多屏显示到立体视景，从静态工作台到六自由度电动运动舱， 从单片机到p l c数字控制，
用户可以非常灵活的配置训练平台， 将设备预算与实际训练需求匹配，
得到最高性价比的训练仿真器。训练仿真器的软件系统结合相关硬件升级做相应的模块更新，
该软件系统凝聚了大量的现代人工智能技术。

我们的公司拥有多位博士、博士后，
整合了港口、高校等多方面的软硬件资源。通过本公司技术人员的持续跟进，
我们的软件系统可以实现不断的更新升级， 与时俱进， 紧密跟踪最新的港口机械发展趋势。新型的港口
集装箱起重机操作训练仿真器是采用模块化的方式搭建的；主要模块涵盖了场桥、岸桥各种工况的模拟
训练。每一个模块都以真实体验感为开发核心目标，模块中的元素如：速度、加速度、弹性系数、负载
极限、负载曲线、画面品质均可作出修改，以适应实际机械设备的真实工况，另外，所有的操作装置、
故障和报警器装置均与真实设备一样。已制作的模版包含了大部分现有起重机的相关参数，对于新出现
的起重机，用户可以自定义相关参数来构筑自己的虚拟训练仿真平台以适应实际的需要。当前，我们的
训练仿真器可为用户提供以下模块：

1、  门座式起重机模块

2、  桥式抓斗卸船机模块

3、  门座式抓斗起重机模块

4、  港口集装箱起重机模块一（岸边）

5、  港口集装箱起重机模块二（堆场）

硬件系统全部采用日本德国进口设备，包括传感器、电动伺服机、精确定位步进机，高精度导轨，p l
c编程控制器。

新型的港口集装箱起重机操作训练仿真器的图形图像模块是采用d i r e c t x技术开发，
虚拟现实模块是基于v c + +和q 3 d平台开发， 它们能够呈现实时动态的3 d图像，通过3
d立体成像技术，结合立体眼镜可以给用户带来真实的立体视觉感受（
屏幕已经不在、物体突现空中、立体突出感非常强烈） 。相关场景包括集装箱码头的所有设备、设施等
，让操作者更能体验到身临其境的感受。声效部分采用真实的装卸作业工作场地的声音（包括小车运动
、大车运动、电机减速器工作噪音、钢丝绳滑轮卷绕运动噪音、机械碰撞、汽车行驶等），同时也运用3
d立体声音技术，产生方向性的声音效果。结合立体视景系统、动感电动平台，
将使整个训练过程充满真实感， 给用户带来的不仅仅是震撼， 更是良好的训练效果和操作能力的提高。

教师的作用是高质量仿真训练的最关键因素。我们提供的操作训练仿真器采用一个更高级、更易使用的
交互界面，为教师提供更好的工具来随时创造真实的训练条件和场景，以增强受训者的能力来掌握这些
设备的使用技巧。使用工具的功能化是一个关键步骤，我们提供的交互界面和工具让指导者非常方便的
创造天气、场景、起重机工作机构技术参数、堆场形式、集卡参数等训练条件，甚至在仿真训练中，也
可以随时更改相关条件，如天气变化、集卡配合水平等因素，以锻炼受训者的应变能力，更有效地掌握
集装箱起重机操作的感觉。通过鼠标拖拉和简单的点击，指导者就可以完成这些设置工作。

教师监控室可以通过视频、画面、键盘、鼠标来进行控制和指导，同时还可以随时打印出训练者的操作
结果。我们开发了一对多的系统，教师机系统可以同时控制10台以上终端机的训练，将系统运行的成本
控制到最低。节约教师资源。

 



 

科码虚拟仿真系统

高度逼真的视景系统

软硬件的绝佳配合带来身临其境的震撼感受

 

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

