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Siemens西门子V60伺服驱动 

④ 额定操作；指每小时接通。4.器的选用原则 输入模块用来接收和采集现场的输入，输出模块用来控制
输出负载，同时它们还有电平转换和隔离作用，使不同的电平和PLC内部的电平相匹配。开关量输入模
块用来接收从按钮、数字开关、限位开关以及各种继电器等传送来的开关量输入，模拟量输入模块用来
接收从电位器、测速发电机和各种变送器提供的连续变化的模拟量电压电流。 ②改变工作的改变工作有
3种。a．用开关改变工作当开关置于RUN位置时，会启动用户程序的执行；当开关置于STOP位置时，会
停止用户程序的执行。1.2PLC的基本应用与分类1.2.1PLC的基本应用PLC初主要用于开关量的逻辑控制，
随着技术的进步，它的应用领域不断扩大。 Modbus 主站指令使用中断执行某些功能。
用户程序不得禁用这些中断。采用直接面向对象的编程语言，易于理解和。2.控制简单通用 ③编程器。
编程器用来生成用户程序，并用它进行编辑、检查、修改和用户程序的执行情况。手持式编程器不能直
接输入和编辑梯形图，只能输入和编辑指令表程序，因此又叫做指令编程器。它的体积小，价格便宜，
一般用来给小型PLC编程，或者用于现场调试和。 CPU312C表示是紧凑型CPU；CPU313C-2DP表示集成
了PROFIBUS-DP协议的紧凑型CPU；CPU314-2PtP表示集成了点到点协议的紧凑型CPU；CPU313表示型
CPU；紧凑型CPU用于对处理能力和响应时间要求很高的应用。 随着工业生产的迅速发展，生产规模不
断扩大，控制技术不断，的继电器控制越来越不适应现代工业发展的需要，迫切需要设计一种先进的自
动控制装置。于是，1968年美国通用汽车公司（GM）便提出一种设想：把计算机的功能完善、通用、灵
活等优点和继电器控制的简单易懂、操作方便、价格便宜等优点结合起来，制成一种通用控制装置。 越
来越多的PLC控制已经在使用64M、128M甚至更大容量的Flash存储设备。从长远来讲，PLC的制造商将
会根据工业用户的需求集成更多的功能，逐渐用户的使用难度，缩短周期，节约产品成本。 

  

浔之漫智控技术（上海）有限公司 本公司是西门子代理商 自动化产品，全新，西门子PLC,西门子屏，西
门子数控，西门子软启动，西门子以太网西门子电机，西门子变频器，西门子直流调速器，西门子电线
电缆我公司**供应，德国进口 

第四阶段，20世纪80年代中期至今，是PLC的开放阶段。 5.通信接口所有的CPU模块都有一个多点接口（
MPI），有的CPU模块有一个MPI和一个PROFIBUS-DP接口，有的CPU模块有一个MPI/DP接口和一个DP



接口。MPI用于PLC与其他西门子PLC、PG/PC（编程器或个人计算机）、OP（操作员接口）的通信。占
位模块DM 370为模块保留一个插槽，如果用一个其他模块代替占位模块，整个配置和地址都将保持不变
。只有当为可编程模块进行模块化处理时，才能在STEP 7中组态DM
370占位模块。如果该模块为某个接口模块预留了插槽，则可在STEP 7中模块组态。 PLC也同样包含这三
部分，的区别是，PLC的逻辑电路部分用来实现，用户所编制的控制程序体现了特定的输入/输出逻辑关
系。举例来说，如图1-2所示为一个典型的起动/停止控制电路，由继电器元件组成。2）留出足够的空隙
，以便冷却和接线； （晶体管）型PLC的接线图1-14为CPU221DC/DC/DC型PLC的接线图。CPU221AC/
DC/继电器型PLC的接线图。PLC是在继电器控制线路基础上发展起来的，继电器控制线路有时间继电器
、中间继电器等，而PLC也有类似的器件，称为编程元件，这些元件是由来实现的，故又称为软元件。
是一个电动机主电路图，也就是它的接线图。上面接的是电源，这个符号是熔丝标志，电源可以过滤，
不会出现过载现象。虚线表示是联动开关，表明这三个开关一起。通过接线连接下面两个电动机M1和M
2。KM1和KM2也是联动开关，在实际中就是强电开关，就是我们平时见到的闸刀开关，是手动操作的。
如果采用继电器控制的话，KM1和KM2作为被控对象，用一个线圈的通和断，也就是1和0来决定开关KM
1的通和断。从这个图中我们可以设计两个线圈KM1和KM2，通过线圈的吸合作用来实现对该电路的控制
。这就是继电器控制。（1）电动机启动器 

在选择数字量输出模块时，应注意负载电压的种类和大小、工作和负载的类型（电阻性负载、电感性负
载、机械负载或白灯）。例如，现场需要输出4点，但每点负载回路电源不同，此时选用8点继电器输出
模，如果选用别的模块，将模块的数量。借助驱动控制图 (DCC)，可通过图形化配置基于驱动的开环和
闭环控制功能。可通过拖放操作从一个函数块库中选择多实例函数块，以图形进行连接，并进行参数化
。SCOUT 中清晰显示了控制结构。SCOUT TIA（TIA Portal 中的 SIMOTION）没有 DCC。模块
338额定输入电压为24V DC，与CPU没有电气隔离，主要用于连接多达编码器（SSI）（帧长度为13编码
器、帧长度为21编码器、帧长度为25编码器）的输入以及2个用于冻结编码器数值的数字量输入，采集为
周期采集或同步采集。它允许在运动中对编码器值直接做出反应，并且支持同步。 DC5V（＋5V电源指
示，绿色）：5V电源正常时亮。FRCE（强制，）：至少有一个I/O被强制时亮。RUN（运行，绿色）：
CPU处于RUN状态时亮；重新启动时以2Hz的闪亮；HOLD（单步、断点）状态时以0.5Hz的闪亮。1.数
字量输入模块模拟运行通过后，就可以按照绘制的控制线路图将PLC及设备安装在实际现场。线路安装
完成后，还要进行现场调试，观察是否达到控制要求。若达不到要求，需检查是硬件问题还是问题，并
解决这些问题。 3）目前，IGBT、IGCT（IntegratedGateCommutatedThyristors，集成门极换流晶闸管）和
SGCT（SymmetricalGateCommutatedThyristors，对称门极换流晶闸管）仍将扮演主要角色，SCR、GTO（
Gate-Turn-OffThyristo。 
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