
BORUNTE机器人烧坏维修机械手上电无反应

产品名称 BORUNTE机器人烧坏维修机械手上电无反应

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 415.00/台

规格参数 维修类型:机器人维修保养
维修范围:全国
品牌:不限

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

BORUNTE机器人烧坏维修机械手上电无反应 新材料，新工艺和新产品，从而推动社会化大生产的历史
性大跨越，生产工艺越来越精密，当前精密和超精密加工精度从微米到亚微米，乃至纳米，在汽车，家
电，IT电子信息高技术领域和，民用工业有广泛应用，同时，精密和超精密加工技术的发展也促进了机
械。有关机器人的主要组成部分的电路板、控制柜、示教器、电机等都是我们技术人员可以维修的，公
司机器人维修测试平台齐全，三十多位工程师具备芯片级维修的实力，经过多年的发展已经成为长江三
角洲地区较大的一家工控维修公司，维修技术好，水平高，能力强。 机器人保养，机器人调试，机器人
安装，机器人培训，研发服务，供应及回收三协机器人及周边配件，提供维修服务，李先生三协机器人
CPUG04A432A01备件找，我们基本上进口产品都能采购，只要您提供品牌和型号。以便使径向负载低于
允许值，此物是专为高机械强度的伺服电机设计的。d：关于允许轴负载，请参阅“允许的轴负荷表（使
用说明书）。机器人伺服电机安装注意a：在安装/拆卸耦合部件到伺服电机轴端时，不要用锤子直接敲
打轴端。（锤子直接敲打轴端，伺服电机轴另一端的编码器要被敲坏）b：竭力使轴端对齐到佳状态（对
不好可能导致振动或轴承损坏）。：新闻IGM机器人K6示教器无法通讯故障维修安川机器人伺服电机故
障维修安川机器人伺服电机启动不了维修IGM机器人K6示教器无法通讯故障维修安川机器人伺服电机故
障维修安川机器人伺服电机启动不了维修机器人和机械手在工业应用中的区别工业机器人示教方法分析
安川Motoman机器人本体维修及标准保养机器人伺服电机维修>机器人主板维修>安川机器人电路板元件
损坏维修机器人主板维修|安川机器人电路板维修安川的概率依次是：电解电容、功率模块、大功率晶体
管、稳压二极管、小于100Q的电阻、大于100kQ的电阻、继电器、瓷片小电容。 具有很高的可靠性和耐
用性，和优异的相容性和可维护性。小原（OBARA）控制箱维修|小原焊机维修常见故障：可控硅短路故
障：可控硅故障\主板故障可控硅过热变压器过热电流频率异常：控制器电源故障电缆短路无电流电流过
低补偿电压过低电流过高CPU运行故障：主板故障小原OBARA点焊控制箱包括：小原OBARAST21电阻
焊控制箱STN21电阻焊控制箱OBARA小原逆变控制箱OBARA小原焊机（变压器）包括：一体式悬挂焊机
一体化焊钳变压器（CH45）中频逆变变压器（IT70）机器人焊钳变压器（RT6型）小原OBARA点焊机包
括点焊机维修服务|OBARA小原Y型双头焊机控制箱故障维修：OBARA小原固定式交流点（凸）焊机小原
OBARA双头焊机小原OBARA螺母输送焊接一体机OBARA小原逆变固定点焊机公司业务范围包括：焊机
维修。 二手机械手二手机器人配件最专业的一家公司，欢迎来公司考察，欢迎来电咨询，发那科伺服器
放大器驱动器控制器电源模块伺服电机编码器线路板风扇配件，大量现货供应，，，--原装正品及二手
现货齐全--原装正品[产品价格]电议(含13%税)[产品质量]原装正品。 此外，在各方面的设置都正确合理



的情况下还有误差出现，则可能是伺服包底层程序有问题，可以从补偿值正常的机器人中，在TP上找到
点焊包ServoGun_TC的eg_lib_tc，src文件将其复制导入到有问题的机器人相应的程序中替代eg_lib_tc。
BORUNTE机器人烧坏维修机械手上电无反应 1、电源检查：首先检查电源连接，确保机器人的电源线正
确连接到电源插座，并确保插头与插座连接稳固。同时检查电源开关是否处于正常工作状态。 2、线路
检查：对于机器人控制器与机器人本体的外部电缆连线RMRP1进行检查，RM1为机器人伺服电机电源、
抱闸控制线，RP1为机器人伺服电机编码器信号以及控制电源线路、末端执行器线路和编码器上数据存
储的电池线路等线路。 3、硬件检查：如果以上步骤都没有问题，那么可能是硬件故障。这时需要检查
硬件设备，如显示器、显卡、内存等是否正常工作。 4、软件修复：如果硬件正常，那么可能是软件问
题。这时需要检查机器人操作系统、驱动程序等是否正常。 5、如果以上步骤都无法解决问题，那么需
要寻求维修人员的帮助。他们可以通过专门的工具和经验来诊断和修复问题。 发现其优缺点，然后做进
一步的升级和产品更新，另一方面中心对各种进品和老式工控机做着协议售后维保工作，深入了解其原
理及特性后本中心有着先进的检测方法,可对进口停产的产品进行IC级维修服务，工控机维修服务包括:西
门子工控机维修。 发现K43接触器的辅助触点控制的输出有问题;通过确认，K43接触器上该辅助触点损
坏，10更换辅助触点，确认故障问题通过更换辅助触点，机器人故障问题解决，库卡机器人恢复正常工
作，11交待注意事项给现场工程师故障分析。 可现场服务，发那科示教盒液晶屏维修地域不限。我们可
及时解决客户突发故障，维修成功率高、响应快、维修周期短。工控设备维修工控设备维修>不二越NA
CHI示教盒维修7产品编：Pro工控设备维修|产品名称：不二越NACHI示教盒维修7产品编：Pro产品不二
越NACHI示教盒维修广州安川机电科技有限公司本着"顾客至上"的至诚原则为客户提供价格合理,快捷周
到的工业机器人技术服务,并不断完善服务内容，追求服务的专业化、标准化和多元化，注重主动服务和
个性化服务，竭力打造的广州安川服务品牌，多年来，客户涉及物流、冶金、汽车、化工、制药、机械
设备等众多领域，遍及全国。公司服务品牌：KUKA库卡机器人、FANUC发那科机器人、IGM机器人、
安川Motoman莫托曼机器人、ABB机器人、CLOOS克鲁斯机器人、Panasonic松下等品牌。 提供机器人维
修，机器人保养，工控设备维修以及机器人产品与备件的销售等服务，涉及的品牌有:ABB，KUKA，安
川，FANUC，Kawasaki川崎，Panasonic松下，COMAU柯马，STAUBCI史陶比尔。 速度增益；可控硅电
路；坐标衡；测速机（检测装置）解决方法：调整定、滑尺（2）故障现象：主轴严重噪声，初间隙做响
，后来剧烈震动，主轴转速骤升骤降故障原因分析：主轴伺服电机的连接插头；伺服电路某相，主轴电
机本身；输出脉冲波；主轴伺服系统的波形整理电路（时钟集成块7555自然损坏）解决方法：换新时钟
集成块（3）故障现象：机床振动，Y轴强振，401#报警故障原因分析：查电源相序、伺服板频率开关（
机床移动后，生产厂家把电源与各伺服单元相序搞错）解决方法：调整相关相序（4）故障现象：X向坐
标抖动故障原因分析：系统环、速度环增益，可控硅电路，坐标衡，测速机，伺服驱动电机，机械传动
（轴承）解决方法：更换轴承（5）故障现象：X轴在运动中振动。 FANUC机器人的保养周期可以分为
日常三个月，六个月，一年，三年，具体内容如下:在这里具体描述如何更换电池和润滑油，二，更换电
池FANUC机器人系统在保养当中需要更换两种电池:更换控制器主板上的电池和机器人本体上的电池。
BORUNTE机器人烧坏维修机械手上电无反应
1、清洁按键板：确保按键板表面没有污垢或杂物。使用清洁布轻轻擦拭按键板表面，确保不会进水。 2
、检查连接线：检查按键板连接线是否完好无损，并确保连接牢固。断开连接后重新连接可能有助于解
决连接不良的问题。 3、检查按键开关：检查每个按键的开关，确保它们没有损坏或卡住。有时候按键
开关会因为长时间使用而失灵，需要更换新的开关部件。 4、重置按键板：如果机器人有按键板复位功
能，可以尝试进行按键板的软件复位，按照说明的方法进行操作。
5、更换按键板部件：如果以上方法仍未解决问题，可能需要更换按键板的部件或整个按键板。 无显示
，缺相，过流，过压，欠压，过热，过载，接地故障，参数错误，有显示无输出，编码器报警，模块损
坏等,3.库卡机器人伺服电机(伺服马达)常见故障现象有:1.电机上电，机械振荡(加／减速时)2.电机上电。 
可通过以下操作来更改变量的分配数量，但是，更改默认值后，系统会进行初始化程序以及用户坐标等
数据，而且无法加载更改前所保存的变量数据，变量名称等，所以，在操作模式下是不允许进行更改的
，只有在安全模式为管理模式以上等级时才能进行此操作。 有人提出过CPU工作的三要素。三要素：供
电电源，提供时钟脉冲的晶振电路、上电提供复位脉冲的复位电路。三要素提供了CPU正常工作基本的
三大条件，三要素的具备，说明不管其它外围电路是否正常，但CPU本身（内部程序）可以运行了，可
以干一些，比如开机自检，相应的故障报警等的活儿了。此后，陆续有人提出，CPU工作的第四要素：
CPU的按键电路、I/O口指令输入电路等；CPU工作的五要素，如存储器的工作状态，由此延伸出CPU正
常工作的六要素、七要素，乃至八要素。如以系统眼光来看，任一个故障环节的出现，都会使CPU的工
作过程嵌定于某一状态下，阻断了正常运行的进程，则满足CPU——CPU主板正常工作的要素。 供电单



元和伺服放大器单元，随规格不同实际装有单轴放大器单元，电力再生单元，1.插箱单元印刷板和直流
电源(R)都安装在这个插箱里面，主CPU板，电源程序板和母板是标准板,它们用于所有的控制器，另外
还可安装3块可选件输入输出板。 机器人焊机维修机器人焊机维修>EMHARTDCEMAX螺柱焊机维修产
品编:Pro机器人焊机维修|产品名称:EMHARTDCEMAX螺柱焊机维修产品编:Pro产品EMHARTDCEMAX螺
柱焊机维修。 根据客户需求调整。优势提供ABB、KUKA、Yaskawa安川、FANUC发那科、Kawasaki川崎
、Panasonic松下、COMAU柯马、STAUBLI史陶比尔等各大品牌机器人与备件提供工业机器人配件维修
及回收服务。机器人系统集成服务--广州市广科智能技术有限公司广州市广科智能技术有限公司李先生
公司：://gkznjs基本上进口产品都能采购。只要您提供品牌和型号，其余的事情交给我们！优势供应各大
工业机器人产品、工业机器人备件服务：产品提供24小时在线技术服务、产品质保期12个月，提品升级
）广州市广科智能技术有限公司专业提供机器人备件，涉及的品牌有：库卡机器人，ABB机器人，安川
MOTOMAN莫托曼机器人。 请保管好以后作为维修凭证，免费保修，出处:凌肯自动化专业伺服驱动器
维修,伺服电机维修链接:Show3502.htm伺服驱动器维修伺服电机维修触摸屏维修变频器维修发那科FANU
C机器人减速机轴头磨损维修:触摸屏:凌肯自动化有限公司:发那科FANUC机器人减速机轴头磨损维修发
那科机器人减速机维修通常的处。 HbfVpNhKwj
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