
TRLV-9268型振动速度传感器产品简介

产品名称 TRLV-9268型振动速度传感器产品简介

公司名称 恒泰联测仪器仪表制造(苏州）有限公司

价格 .00/件

规格参数

公司地址 苏州市吴江区黎里镇城司路158号（注册地址）

联系电话  15950961239

产品详情

TRLV-9268型振动速度传感器主要安装在各种旋转机械装置的轴承盖上（如汽轮机、压缩机、风机和泵
等）。它是由运动线圈切割磁力线而输出电压的电磁式传感器，因此具有工作时不需要供给电源、安装
容易等特点。1．技术参数1．1 灵 敏 度: 10-50mv/mm/s1. 2 频率响应： 5 ～ 1000 Hz，10 ～ 1000 Hz
(可选）1. 3 误 差: 10- 300HZ < 2% ，300- 1000HZ < 4%1．4 自振频率：10Hz 1．5 可测振幅：≤2mm(P —
P)1．6 加速度：10g1．7 测量方向：垂直 水平 两用1．8使用环境：温 度 -40℃～70℃  相对湿度
≤90% 1．9 外形尺寸：φ31×70mm1．10 重 量: 约300g2．安 装2．1 安装位置：垂直或者水平安装于被
测振动点上，以变送器底部M8×1.25螺钉磁座吸附在被测壳体上，然后将传感器拧在上面拧紧即可。3.
注意事项：传感器不能外力重击TRLV-9268型振动速度传感器

行业知识 | 行业知识 | 为什么振动传感器对电机这么重要？它的原理是怎样的？

            振动传感器在测试技术中是关键部件，它具有成本低、灵敏度高、工作稳定可靠，振动
检测可调节范围大的优点，广泛应用于能源、化工、医学、汽车、冶金，机器制造，jungong，科研教学
等诸多领域。

            在任何一个振动测量系统中，排在前端的仪器就是测振传感器。它在振动测量中起着举
足轻重的作用。随着设备智能化水平和高可靠性要求的不断提高，驱动电机在线状态监测、位置和转速
信号的实时反馈趋向为标配，编码器、超速开关、PT00、PTC、振动传感器等电机附加装置的应用愈来
愈普遍。了解这些附加装置，实现与电机的有机融合，对设备生产厂商至关重要。
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            振动传感器的作用

            振动传感器也称测振器或测振仪。它的作用是把被测对象的机械振动量（位移、速度或
加速度）准确无误地接受下来，并将此机械量转换成电信号（电流或电压）输出或显示出来。从能量观
点来看，振动传感器实现了将机械能到电能的转换，实质上，可以把它看作一个换能器。
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            主要分类

            振动传感器按其功能有以下几种分类方法：

            按机械接收原理分：相对式、惯性式；

            按所测机械量分：位移传感器、速度传感器、加速度传感器、力传感器、应变传感器、
扭振传感器、扭矩传感器。

            按机电变换原理分：电动式、压电式、电涡流式、电感式、电容式、电阻式、光电式；

            以上三种分类法中的传感器是相容的

            ① 相对式

            电动式传感器基于电磁感应原理，即当运动的导体在固定的磁场里切割磁力线时，导体
两端就感生出电动势，因此利用这一原理而生产的传感器称为电动式传感器。

            相对式电动传感器从机械接收原理来说，是一个位移传感器，由于在机电变换原理中应
用的是电磁感应电律，其产生的电动势同被测振动速度成正比，所以它实际上是一个速度传感器。

            ② 惯性式

            惯性式电动传感器由固定部分、可动部分以及支承弹簧部分所组成。为了使传感器工作
在位移传感器状态，其可动部分的质量应该足够的大，而支承弹簧的刚度应该足够的小，也就是让传感
器具有足够低的固有频率。

            根据电磁感应定律，感应电动势为：u=Blx&r

            式中B为磁通密度，l为线圈在磁场内的有效长度， r x&为线圈在磁场中的相对速度。

            从传感器的结构上来说，惯性式电动传感器是一个位移传感器。然而由于其输出的电信
号是由电磁感应产生，根据电磁感应电律，当线圈在磁场中作相对运动时，所感生的电动势与线圈切割
磁力线的速度成正比。因此就传感器的输出信号来说，感应电动势是同被测振动速度成正比的，所以它
实际上是一个速度传感器。

            ③ 电涡流式

            电涡流式振动传感器是涡流效应为工作原理的振动式传感器，它属于非接触式传感器。
电涡流式振动传感器是通过传感器的端部和被测对象之间距离上的变化，来测量物体振动参数的。电涡
流式振动传感器主要用于振动位移的测量。

            ④ 电感式



            电感式振动传感器是依据电磁感应原理设计的一种振动传感器。电感式振动传感器设置
有磁铁和导磁体，对物体进行振动测量时，能将机械振动参数转化为电参量信号。电感式振动传感器能
应用于振动速度、加速度等参数的测量。

            ⑤ 电容式

            电容式振动传感器是通过间隙或公共面积的改变来获得可变电容，再对电容量进行测定
而后得到机械振动参数的。电容式振动传感器可以分为可变间隙式和可变公共面积式两种，前者可以用
来测量直线振动位移，后者可用于扭转振动的角位移测定。

            ⑥ 压电式

            压电式加速度传感器的机械接收部分是惯性式加速度机械接收原理，机电部分利用的是
压电晶体的正压电效应。其原理是某些晶体（如人工极化陶瓷、压电石英晶体等，不同的压电材料具有
不同的压电系数，一般都可以在压电材料性能表中查到。）在一定方向的外力作用下或承受变形时，它
的晶体面或极化面上将有电荷产生，这种从机械能（力，变形）到电能（电荷，电场）的变换称为正压
电效应。而从电能（电场，电压）到机械能（变形，力）的变换称为逆压电效应。

            因此利用晶体的压电效应，可以制成测力传感器，在振动测量中，由于压电晶体所受的
力是惯性质量块的牵连惯性力，所产生的电荷数与加速度大小成正比，所以压电式传感器是加速度传感
器。

            ⑦ 电阻应变式

            电阻式应变式传感器是将被测的机械振动量转换成传感元件电阻的变化量。实现这种机
电转换的传感元件有多种形式，其中常见的是电阻应变式的传感器。

            电阻应变片的工作原理为：应变片粘贴在某试件上时，试件受力变形，应变片原长变化
，从而应变片阻值变化，实验证明，在试件的弹性变化范围内，应变片电阻的相对变化和其长度的相对
变化成正比。
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            大型设备配套电机往往会配备振动传感器，它可以在精密工业生产过程中通过电机振动
参数反映出机器设备的不平衡、电气缺陷、紧固件松动和其它异常现象。一般传感器与控制器联合使用
，通过参数限定值设置，电机电源会在异常状态时被强行切断，对电机和设备起到保护作用。

            明治传感是工业光电技术和AI传感专家，我们汇聚了一批业界的科学家和工程师，不仅
设计高品质传感产品，更创造科技发展新未来。

            凝聚先进的工艺和制程，以热爱焕发科技智造的生命力，在AI4.0时代，为让用户成为智
慧工业和万物互联的行业者这一使命提供支持。

            从精密定位到位移测量产品，从AI图像识别到区域安全方案，超60个的16000家制造商、
供应商和集成商选择了我们的产品以确保所生产的产品符合用户的质量要求。
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