
嵌入式操作 1769-L33ER 简单方便 安全性好

产品名称 嵌入式操作 1769-L33ER 简单方便 安全性好

公司名称 厦门盈亦自动化科技有限公司

价格 259.00/件

规格参数 品牌:A-B
型号:1769-L33ER
产地:美国

公司地址 厦门市集美区宁海三里10号1506室

联系电话 0592-6372630 18030129916

产品详情
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2024年2月15日 —
全球操作机器人库存创下约390万台的新纪录。这种需求是由许多令人兴奋的技术创新推动的。

1 – 人工智能 （AI） 和机器学习

在机器人和自动化中使用人工智能的趋势不断增长。生成式人工智能的出现开辟了新的解决方案。人工
智能的这一子集专门用于从通过训练学到的东西中创造新的东西，并已被 ChatGPT 等工具推广。机器人
制造商正在开发生成式人工智能驱动的界面，允许用户使用自然语言而不是代码更直观地对机器人进行
编程。工人将不再需要专门的编程技能来选择和调整机器人的动作。

另一个例子是预测性人工智能，它分析机器人性能数据，以确定设备的未来状态。预测性维护可以节省
制造商的机器停机成本。在汽车零部件行业，每小时的计划外停机估计要花费1.3百万美元 – 信息技术与
创新基金会报告。这表明预测性维护具有巨大的成本节约潜力。机器学习算法还可以分析来自执行相同
过程的多个机器人的数据以进行优化。一般来说，机器学习算法提供的数据越多，它的性能就越好。

2 – 协作机器人扩展到新应用



人机协作仍然是机器人技术的主要趋势。传感器、视觉技术和智能抓手的快速发展使机器人能够实时响
应环境的变化，从而与人类工人一起安全地工作。

协作机器人应用程序为人类工人提供了一种新工具，减轻了他们的负担和支持。它们可以协助完成需要
举重、重复动作或在危险环境中工作的任务。

机器人制造商提供的协作应用范围不断扩大。

近的市场发展是协作机器人焊接应用的增加，这是由于熟练焊工的短缺。这种需求表明，自动化并没有
导致劳动力短缺，而是提供了解决劳动力短缺的方法。因此，协作机器人将补充而不是取代对传统工业
机器人的投资，这些机器人的运行速度要快得多，因此对于提高生产力以应对产品利润率低仍然很重要
。

新的竞争对手也正在进入市场，特别关注协作机器人。移动机械手是协作机器人手臂和移动机器人
（AMR） 的结合，提供了新的用例，可以大大扩大对协作机器人的需求。
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