
2024广东云浮市sSIEMENS西门子（授权）中国华南地区一级总代理商

产品名称 2024广东云浮市sSIEMENS西门子（授权）中国
华南地区一级总代理商

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 变频器:西门子代理商
触摸屏:西门子一级代理
伺服电机:西门子一级总代理

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房（仅限办公）（注册地址）

联系电话 18126392341 15267534595

产品详情

在STEP 7-Micro/WIN SMART 软件的项目指令树区域，展开“位逻辑”指令包，可以查看所有的位逻辑
指令，如图4-1所示。位逻辑指令有16条，可大致分为触点指令、线圈指令、立即指令、RS触发器指令和
空操作指令。

                          图4-1 位逻辑指令

一、 触点指令    触点指令可分为普通触点指令和边沿检测触点指令。1．普通触点指令   
普通触点指令说明如表4-1所示。表4-1 普通触点指令说明

2．边沿检测触点指令    边沿检测触点指令说明如表4-2所示。表4-2 边沿检测触点指令说明

二、线圈指令1．指令说明      线圈指令说明如表4-3所示。表4-3 线圈指令说明



2．指令使用举例      线圈指令使用如图4-2所示。当I0.4常开触点闭合时，将M0.0～M0.2线圈都置位
，即让这3个线圈都得电，同时Q0.4线圈也得电；I0.4常开触点断开后，M0.0～M0.2线圈仍保持得电状态
，而Q0.4线圈则失电。当I0.5常开触点闭合时，将M0.0～M0.2线圈都复位，即这3个线圈都失电，同时Q0.
5线圈得电；I0.5常开触点断开后，M0.0～M0.2线圈仍保持失电状态， Q0.5线圈也失电。

                                     图4-2 线圈指令使用

三、 立即指令      PLC的一般工作过程是：当操作输入端设备时（如按下I0.0端子外接按钮），该端
端的状态数据“1”存入输入映像寄存器I0.0中，PLC运行时先扫描读出输入映像寄存器的数据，然后根
据读取的数据运行用户编写的程序，程序运行结束后将结果送入输出映像寄存器（如Q0.0），通过输出
电路驱动输出端子外接的输出设备（如接触器线圈），然后PLC又重复上述过程。PLC完整运行一个过程
需要的时间称为一个扫描周期，在PLC执行用户程序阶段时，即使输入设备状态发生变化（如按钮由闭
合改为断开），PLC也不会理会此时的变化，仍按扫描输入映像寄存器阶段读取的数据执行程序，直到
下一个扫描周期才读取输入端新状态。如果希望PLC工作时能即时响应输入或即时产生输出，可使用立
即指令。立即指令可分为立即触点指令、立即线圈指令。

1．立即触点指令

立即触点指令又称立即输入指令，它只适用于输入量I。执行立即触点指令时，PLC会立即读取输入端子
的值，再根据该值判断程序中的触点通/断状态，但并不更新该端子对应的输入映像寄存器的值，其他普
通触点的状态仍由扫描输入映像寄存器阶段读取的值决定。

立即触点指令说明如表4-4所示。

表4-4 立即触点指令说明

2．立即线圈指令

立即线圈指令又称立即输出指令，该指令在执行时，将前面的运算结果立即送到输出映像寄存器而即时
从输出端子产生输出，输出映像寄存器内容也被刷新。立即线圈指令只能用于输出量Q，线圈中的“I”
表示立即输出。

立即线圈指令说明如表4-5所示。

表4-5 立即线圈指令说明



四、 RS触发器指令

RS触发器指令的功能是根据R、S端输入状态产生相应的输出，它分为置位优先触发器指令和复位优先触
发器指令。

1．指令说明

RS触发器指令说明如表4-6所示。

表4-6 RS触发器指令说明

2．指令使用举例

RS触发器指令使用如图4-3所示。

                                        图4-3 RS触发器指令使用

图4-3（a）使用了SR置位优先触发器指令，从右方的时序图可以看出：①当I0.0触点闭合（S1=1）、I0.1
触点断开（R=0）时，Q0.0被置位为1；②当I0.0触点由闭合转为断开（S1=0）、I0.1触点仍处于断开（R=
0）时，Q0.0仍保持为1；③当I0.0触点断开（S1=0）、I0.1触点闭合（R=1）时，Q0.0被复位为0；④当I0.0
、I0.1触点均闭合（S1=0、R=1）时，Q0.0被置位为1。图4-3（b）使用了RS复位优先触发器指令，其第①
～③种输入、输出情况与SR置位优先触发器指令相同，两者的区别在于第④种情况。对于SR置位优先触
发器指令，当S1、R端同时输入1时，Q0.0=1；对于RS复位优先触发器指令，当S、R1端同时输入1时，Q0
.0=0。

五、空操作指令空操作指令的功能是让程序不执行任何操作。由于该指令本身执行时需要一定时间，故
可延缓程序执行周期。空操作指令说明如表4-7所示。表4-7 空操作指令说明
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