
2024广东省珠海市SIEMENS西门子（授权）中国华南地区一级总代理
商

产品名称 2024广东省珠海市SIEMENS西门子（授权）中国
华南地区一级总代理商

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 变频器:西门子代理商
触摸屏:西门子一级代理
伺服电机:西门子一级总代理

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房（仅限办公）（注册地址）

联系电话 18126392341 15267534595

产品详情

工作原理

该项目中使用M251
dPAC控制FAUNC机器人用于电池的组盘
和拆盘的两种流程，FANUC机器人M-20iD-25作为设备的执行层，M251
dPAC用于调度FAUNC的内部的执行程序，两者之间使用的是Ethernet IP通讯，设备架构图如图1：

图1

机器人将从堆垛机
中取出的装满电池的托盘，通过有两个抓手的夹具进行抓取，将电池抓取到拉带线上，当所有的电池抓



取完成后，机器人发送完成信号给输送线，输送线将空托盘排出，该流程我们称之为拆盘流程，如图2：

图2

机器人将拉带线上的电池取出，放进在输送线上等待的空托盘中，等待12组电池放入，将装满电池的电
池托盘排出，根据输送线发来的指令来确定组完盘的装满电池的托盘流入堆垛机还是流入输送线的拆盘
位置，该流程我们称之为组盘流程，如图3：

图3

机器人控制系统

1.PLC与机器人控制器数据交互

PLC与机器人通讯主要通过SYMLINKMULTIVARDST和SYMLINKMULTIVARSRC这两个功能块进行通讯
，SYMLINKMULTIVARDST功能块用于处理输入变量，该功能块需要将初始化事件链接到INIT，然后将I
NITO链接到REQ上，如图4：

图4



SYMLINKMULTIVARSRC功能块用于处理输出变量，该功能块需要将初始化事件链接到INIT,然后将INIT
O链接到REQ上，如图5：

图5

IW1一共16个位，详细介绍见表1：

表1

IW2一共16个位，详细介绍见表2：

表2

IW3一共16个位（仅使用7个位），详细介绍见表3：

表3

IW4,IW5,IW6都是一个字，详细介绍见表4：

表4

QW1一共16个位，详细介绍见表5：



表5

QW2一共16个位（仅使用14个位），详细介绍见表6：

表6

QW3,QW4,QW5都是一个字，详细介绍见表7：

表7

QW6-QW12都是一个字，主要用于和MET的数据交互，详细介绍见表8：

表8
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