
ABB机器人伺服电机维修线圈匾间短路，输出不平衡维修

产品名称 ABB机器人伺服电机维修线圈匾间短路，输出不
平衡维修

公司名称 上海耀宥电气有限公司

价格 .00/件

规格参数 品牌:ABB
型号:ABB机械手臂维修
产地:瑞士

公司地址 上海松江区佘山镇吉业路450号4号楼303

联系电话 021-57855250 18516586104

产品详情

ABB机器人伺服电机维修线圈匾间短路，输出不平衡维修

常见故障维修,ABB机器人主机开机不闪灯维修,ABB机器人主板开机进不去系统维修,ABB机器人主板开机
读取不了数据维修ABB机器人主机开机后报警停止维修,ABB机器人开机无任何反应维修等等,ABB机器人
主机不启动维修，主机亮红灯维修ABB机器人主机和示教器通讯连接不上维修等等（维修经验丰富，技
术yiliu，周期快速，测试方便，给客户满意的服务）

上海耀宥电气有限公司拥有专业的维修测试平台，免费检测故障，修复效率高，价格合理，返修率基本
为零，选择我们，你们放心，我们的业务遍布全球，可，欢迎各界朋友来电洽谈。

ABB机器人维修故障解决方法大全39503, 电源温度过高 说明：驱动模块arg
驱动模块电源中的温度达到临界级。 后果：纠正该错误之前无法进行操作。系统进入SYS HALT 状态。
可能原因：风扇单元出现故障，散热气流受阻，或环境温度过高。 建议措施 1) 注意！约10
分钟内不要重新启动控制器，使其充分散热。 2) 确保风扇正在运转且气流畅通无阻。 3)
确保环境温度不超过驱动模块的额定值。 4) 确保电源连接器与轴计算机正确连接。 39504,
制动器电源过载 说明：驱动模块arg 中的制动器电源电路消耗过多的电流。
后果：纠正该错误之前无法进行操作。系统进入“系统暂停”状态。

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

