
SIASUN机器人无法开机维修机械手温度高

产品名称 SIASUN机器人无法开机维修机械手温度高

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 415.00/台

规格参数 维修类型:机器人维修保养
维修范围:全国
品牌:不限

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

SIASUN机器人无法开机维修机械手温度高 Kawasaki川崎，Panasonic松下，COMAU柯马，STAUBLI史陶
比尔等各大品牌机器人与备件专业工业机器人服务商，服务项目包含:工业机器人销售，机器人备件，机
器人维修，机器人保养，机器人调试。机器人烧坏、短路、机器人无法开机、LED全亮、机器人报警代
码、过热、无法启动、内部错误、按键板失灵、卡死、轴不动、LED2红灯亮、LED指示灯不亮、报错、
跳闸、奇偶错误、机器人竖线、竖带、报警、机器人闪屏、噪音大、电源灯不亮、刹车失灵等故障维修
可以联系凌肯自动化。 Tags:LCDCST洁净室ASC储位自动化清洁系统简介|“ASC储位自动化清洁系统外
形尺寸可以依据客户工厂的“CST玻璃基板收纳盒装置大小来定制，使之成配套，适用于日本大福STK。
现在新型的库卡卸码垛机器人采用了精巧的"聚碳纤维"材料制造，令机器人在非常轻巧的同时具有更高
强度，使其尤其适用于高负载作业。该机器人的卸码垛过程采用了FEM的优化操作方式，而四轴倾斜式
的设计降低了维护保养的成本。提供库卡机器人安装调试服务包括以下型KukaKR140L120KRC2机器人安
装调试维修保养KukaKR150Serie2000KRC2机器人安装调试维修保养KukaKR180Serie2000KRC2机器人安装
调试维修保养KR210-2K-F（2000系列）库卡机器人安装调试维修保养KR210-2F（2000系列）KUKA库卡机
械手安装调试维修保养KR180-2K-F（2000系列）库卡机械手安装调试维修保养KR180-2F（2000系列）KU
KA酷卡机器人安装调试维修保养KR150-2K-F（2000系列）库卡机械手安装调试维修保养KR150-2F（2000
系列）KUKA机器人安装调试维修保养KR60-3KS-FKUKA机械手安装调试维修保养KR60-3F库卡机器人安
装调试维修保养KR30-3KS-F系列库卡机械手安装调试维修保养KR30-3KS-F与K型库卡机器人安装调试维
修保养KukaKR125/1库卡机器人安装调试维修保养KukaVKR125KUKA库卡机器人安装调试维修保养KUKK
360/125库卡机器人安装调试维修保养KukaKR350-2KRC1A库卡工业机器人安装调试维修保养KUKAIR761/
125/1500KUKA库卡机械手安装调试维修保养KR600FORTE库卡机器人安装调试维修保养广州广科智能技
术有限公司在保养KUKA库卡工业机器人方面有着显著的成绩。 这就是典型的反应不灵敏或者反应迟钝
的现象，Kawasaki川崎机器人驱动器维修可能会出现的一些故障类型，就简单的给大家介绍到这里了，
当然在出现这种故障之后，科定是需要进行维修检查的，那么就要专门针对故障本身进行检查。 我们可
免费提供备件使用，您不需要停产，不需要等待，Panasonic松下伺服驱动器维修报警代码11号报警，控
制电源欠电压，控制电源逆变器上P，N之间电压低于规定值，驱动器内部电路有缺陷等原因，12号报警
。 IRB440示教盒维修，IRB5400系列机器人维修等，同时提供安川motoman莫托曼示教器维修，安川moto
man摩托曼示教盒维修，安川motoman莫托曼教导盒维修，安川motoman机械手维修。
SIASUN机器人无法开机维修机械手温度高 1、电源问题：机器人启动过程中跳闸可能是由于电源供应不



足、电源波动或瞬时电压过高导致的。您需要检查电源线是否完好，电源是否稳定，以及机器人的启动
过程中是否需要更大的电流。 2、启动电流过大：有些机器人在启动时需要较大的电流。如果机器人与
其他设备共用电路，启动时的电流波动可能导致跳闸。您可以考虑使用电流限制器或单独的电路来避免
这种情况。 3、故障组件：机器人内部的某些组件在启动时可能出现故障，导致电路跳闸。这可能与电
机、驱动器、主板或其他关键组件有关。您需要仔细检查这些组件，确保它们在启动时能够正常工作。 
4、电路短路：机器人的电路可能存在短路或接地故障，这可能会导致启动时跳闸。检查电路是否有短路
或接地故障，修复或更换故障的电路部件。 5、过载保护器：机器人的电路中可能安装了过载保护器，
如丝或断路器，如果机器人启动时电流超载，过载保护器可能会跳闸。检查并更换过载保护器。 控制电
源过电压，控制电源逆变器上P，N之间电压超过规定值，驱动器内部电路有缺陷等原因，13号报警，主
电源欠电压，发生瞬时断电，电源接通瞬间的冲击电流导致电压跌落，缺相或驱动器内部电路有缺陷等
原因，14号报警。 2)打开电机抱闸电压值，测试各轴电机抱闸功能，保养件更换ABB喷涂机器人维修的
型号有以下:ABB喷涂机器人IRB5350维修ABB喷漆机器人IRB5510ABB喷涂机器人IRB52维修ABB工业喷涂
机器人IRB5400ABBIRB5500喷涂机器人维修ABB喷涂机器人IRB580ABB机器人本体油品。使电机连续的振
动。（6）丝杠与导轨面的行度误差，丝杠在安装过程中与导轨所在面有行度误差也会使电机由于负载不
均匀产生振动。（7）丝杠弯曲，丝杠弯曲后丝杠除了受到轴向推力外还会受到变化的径向力，弯曲大时
径向力大，弯曲小时径向力小，同样这种不应该存在的径向力也会使机械传动系统产生振动。2.电气方
面导致KUKA交流伺服电机电气方面的原因主要是伺服驱动器的参数调整上。（1）负载惯量，负载惯量
的设置一般与负载的大小有关，过大的负载惯量参数会使系统产生振动，一般的KUKA交流伺服电机可
以自动测量系统的负载惯量；（2）速度比例增益，设置值越大，增益越高，系统刚度越大，参数值根据
具体的伺服驱动器型号和负载情况确定。 相应的维修方法:如果没有使用外部开关机功能请短接信号EXO
N1与EXON2，EXOFF1与EXOFF2,如果使用了外部开关机功能请查看连接电缆，第四步查看控制器mainb
oard板或panelboard板上的JRS11的连接电缆是否接触良好。生产环境的洁净度成为影响产品质量的一个突
出问题。同样，液晶的存储也对环境的洁净度有很高的要求，主要以控制微粒和浮尘为主要对象，工作
人员进去都必须穿戴洁净服，因为一个人穿普通衣服，在走路时一般身上带有750万个尘埃，会造成洁净
室内尘埃超标。在实际应用中，液晶生产行业都实现了工业自动化，许多的工序都交给了机器执行，减
少了工人的参与，了工作效率。如采用STK智能仓储系统，它可以实现对液晶的智能存取，全程自动化
，无需工人配合，可减少人员进出带来的尘埃，而STK智能仓储系统则可通过ASC（AUTOShelfClean）储
位自动清洁系统进行清洁。比较常见的STK智能仓储系统有大福STK、村田STK、新盛STK等。
SIASUN机器人无法开机维修机械手温度高 1、电源检查：首先检查机器人电源插头是否插紧，电源线是
否破损，电源开关是否打开，以及电源是否正常工作。
2、控制器检查：检查控制器上的指示灯是否亮起，控制器连接线是否插紧，控制器连接线是否损坏等。
3、机械部件检查：检查机器人的关节、电机等机械部件是否正常工作，是否存在松动或故障。 4、电池
电量不足：如果使用电池供电的机器人长时间未使用或使用频率较低，电池电量可能已经耗尽，此时需
要将机器人连接电源充电。如果充电后还是无法开机，可以尝试更换电池。 5、配电线路故障：如果机
器人的配电线路出现故障，也会导致机器人无法正常运转。如关节跑偏、机械手损坏等，也会对其正常
运转造成影响。 最具实力售后服务站，机器人是通过示教盒上的键控和显示功能,使操顺利实现对变位机
运动的示教控制,并把信息反馈给操实现人机交互的功能，是机器人操作必不可少的主要控制部件，因使
用频繁且使用时容易摔落，故障率一般是机器人所有部件有较为高的。 将步骤1中备份下来的文件中的S
YSPASS.SV文件删除，然后把剩下的所有文件还原回控制柜中；如果出现SRVO-038报警，进行SRVO-038
报警的消除步骤并做好MASTERING（可改参数或选择适当的方式做MASTERING）。注意：在设置的机
器上，开机进入的是OPRATER权限的界面，默认是QUICKMENU，并且不能进行QUICK/FULLMENU的
切换。不能在一般模式下面进行备份，但可进入CONTRALSTART模式中备份和还原。在INTALL登陆后
，不能进行的DISABLE和ENABLE。IC控制柜方法条件：在丢失前做过文件的备份；将MC备份中的SYSP
ASS.SV文件删除掉。 触发保护机制导致机器无法使用，工作时有异常响动主要是因为齿轮松动，导致工
作时机械部位遭到磨损，或者零件之间反生摩擦，震动导致发出噪音，久而久之可能造成零件损坏或者
机械故障，要注意平时对机器的保养。 高级工程师技术指导，维修安装保养调试培训以下机器人:搬运机
器人，喷涂机器人，焊接机器人，铸造工业机器人，码垛机器人系统，水切割机器人，分拣自动化机器
人，自动化机器人，打磨抛光机器人，组装机器人，注塑机器人。均为模块化结构。如下图所示0i的主C
PU板上除了主CPU及外围电路之外，还集成了FROM&SRAM模块，PMC控制模块，存储器＆主轴模块
，伺服模块等，其集成度较FANUC0系统（0系统为大板结构）的集成度更高⋯⋯FANUC0i系统主CPU板
的构成框图FANUC0i系统与FANUC16/18/21等系统的结构相似，均为模块化结构。如下图所示0i的主CP



U板上除了主CPU及外围电路之外，还集成了FROM&SRAM模块，PMC控制模块，存储器＆主轴模块，
伺服模块等，其集成度较FANUC0系统（0系统为大板结构）的集成度更高，因此0i控制单元的体积更小
。系统故障分析与处理方法当系统电源打开后，如果电源正常。 驱动器没显示:驱动器内部电路或IG或其
他部件有缺陷，99号报警:驱动器内部电路有缺陷，显示EEEEEE，驱动器内部电路有缺陷，Panasonic松下
MDDHT5540NA2伺服驱动器维修--李先生公司:://gkznjs松下伺服维修,松下伺服电机维修,松下伺服马达维
修,松下伺服驱动器维修,Pan。 -Nr，216922MOELLERindicatorlightlensTypM22-L-
G,Best，-Nr，216773MOELLERindicatorlightlensTypM22-L-W,Best。 HbfVpNhKwj
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