
新疆阿克苏地区西门子办事处---西北Siemens(授权)总代理

产品名称 新疆阿克苏地区西门子办事处---西北Siemens(授
权)总代理

公司名称 广东湘恒智能科技有限公司

价格 .00/件

规格参数 西门子PLC:西门子伺服电机
西门子触摸屏:西门子电缆
西门子变频器:西门子模块

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房（仅限办公）

联系电话 13510737515 13185520415

产品详情

27、电气控制系统

电气控制系统是由电气控制元器件按一定要求连接而成。

28、变极调速

异步电动机调速中，改变定子极对数的调速方法。

29、电器元件位置图

电器元件布置图是用来表明电气原理中各元器件的实际安装位置的图。

30、电器元件接线图

电气安装接线图是电气原理图的具体实现形式，它是用规定的图形符号按电器元件的实际位置和实际接
线来绘制的。

31、变频调速

异步电动机调速中，改变电源频率的调速方法。

32、三相异步电机能耗制动的原理

能耗制动是在电动机停止切除定子绕组三相电源的同时，定子绕组接通直流电源，产生静止磁场，利用
转子感应电流与静止磁场的相互作用，产生一个制动转矩进行制动。



33、三相异步电机反接制动的工作原理

反接制动是在电动机停止时，改变定子绕组三相电源的相序，使定子绕组旋转磁场反向，转子受到与旋
转方向相反的制动转矩作用而迅速停车。

34、短路保护和过载保护有什么区别？

短路时电路会产生很大的短路电流和电动力而使电气设备损坏。需要迅速切断电源。常用的短路保护元
件有熔断器和自动开关。

电机允许短时过载，但长期过载运行会导致其绕组温升超过允许值，也要断电保护电机。常用的过载保
护元件是热继电器。

35、电机起动时电流很大，为什么热继电器不会动作？

由于热继电器的热元件有热惯性，不会变形很快，电机起动时电流很大，而起动时间很短，大电流还不
足以让热元件变形引起触点动作。

36、在什么条件下可用中间继电器代替交流接触器？

触点数量相同、线圈额定电压相同、小电流控制时可以替换。

37、常用继电器按动作原理分那几种？

电磁式、磁电式、感应式、电动式、光电式、压电式，时间与温度(热)继电器等。

38、在电动机的主回路中，既然装有熔断器，为什么还要装热继电器？他们有什么区别？

熔断器只能用作短路保护，不能用作过载保护；而热继电器只能用作过载保护，不能用作短路保护。所
以主回路中装设两者是必需的。

39、热继电器的作用

热继电器是利用电流的热效应原理来工作的电器，主要用于电动机的过载保护、断相保护及其他电气设
备发热状态的控制。

40、额定工作制有那几种？

额定工作制：8小时工作制、长期工作制、短时工作制、断续周期工作制。

41、三相交流电动机反接制动和能耗制动分别适用于什么情况？

反接制动适用于不经常起制动的10KW以下的小容量电动机。能耗制动适用于要求制动平稳、准确和起动
频繁的容量较大的电动机。

42、常用的主令开关有哪些？

控制按钮、行程开关、接近开关、wanneng转换开关、主令控制器及其他主令电器(如脚踏开关、倒顺开
关、紧急开关、钮子开关、指示灯)等。



43、电气控制分析的依据是什么？

依据设备说明书、电气控制原理图、电气设备的总接线图、电器元件布置图与接线图。

44、继电器按输入信号的性质和工作原理分别分为哪些种类？

按输入信号的性质分：电压、电流、时间、温度、速度、压力等。

按工作原理分：电磁式、感应式、电动式、热、电子式等。

45、中间继电器和接触器有何区别？在什么条件下可用中间继电器代替接触器？

接触器的主触点容量大，主要用于主回路；中间继电器触点数量多，主要用于控制回路。在电路电流较
小时（小于5A），可用中间继电器代替接触器。

46、绘制电气原理图的基本规则有哪些？

（1）电气原理图一般分主电路和辅助电路两部分画出。

（2）各电器元件应采用国家标准统一的图形符号和文字符号。

（3）各电器元件的导电部件的位置应根据便于阅读和分析的原则来安排，同一电器元件的不同部分可以
不画在一起。

（4）所有电器元件的触点都按没有通电或没有外力作用时的开闭状态画出。

（5）有直接电连接的交叉导线的连接点要用黑圆点表示。

（6）各电器元件一般应按动作的顺序从上到下，从左到右依次排列，可水平或竖直布置。

47、三相交流电动机反接制动和能耗制动各有何特点？

电源反接制动时，转子与定子旋转磁场的相对转速接近两倍的电动机同步转速，所以此时转子绕组中流
过的反接制动电流相当于电动机全压起动时起动电流的两倍。因此反接制动转矩大，制动迅速。

在能耗制动中，按对接入直流电的控制方式不同，有时间原则控制和速度原则控制两种。两种方式都需
加入直流电源和变压器，制动缓慢。

48、电动机“正—反—停”控制线路中，复合按钮已经起到了互锁作用，为什么还要用接触器的常闭触
点进行联锁？

因为当接触器主触点被强烈的电弧“烧焊”在一起或者接触器机构失灵使衔铁卡死在吸合状态时，如果
另一只接触器动作，就会造成电源短路。接触器常闭触点互相联锁时，能够避免这种情况下短路事故的
发生49、什么是自锁控制？为什么说接触器自锁控制线路具有欠压和失压保护？

自锁电路是利用输出信号本身联锁来保持输出的动作。

当电源电压过低时，接触器线圈断电，自锁触点返回使线圈回路断开，电压再次升高时，线圈不能通电，即形成了欠压和失压保护。
50、电气原理图设计方法有哪几种？简单的机床控系统常用哪一种？写出设计的步骤。

有经验设计和逻辑设计两种。常用的是经验设计。设计步骤是：主电路→控制电路→辅助电路→联锁与保护→总体检查→反复修改与完善。
51、速度继电器的触头动作时的速度范围是多少？
一般速度继电器触头的动作转速为140r／min左右，触头的复位转速为100r／min。



52、按动作原理时间继电器分那几种？
时间继电器有电磁式、空气阻尼式、电动机式与电子式等。
53、低压电器按用途分那几类？
1)控制电器 2)配电电器 3)执行电器 4)可通信低压电器 5)终端电器
54、时间继电器的选用原则

选用时可从延时长短、延时精度、控制电路电压等级和电流种类、延时方式和触头形式与数量几方面考虑来选择。
55、电动机单向反接制动控制线路原理

按下SB2，KM1吸合并自保，电机运行，速度达到140转/分以上时，KS触点闭合。按下SB1，KM1断电，KM2吸合，进行反接制动，速度达到100转/分以下时，KS触点断开，制动结束，电机慢慢停止转动。
56、点动控制电路的工作原理

按下SB，KM线圈得电，KM触点闭合，电机转动；松开SB，KM线圈失电，KM触点断开，电机停转。

57、起动、自保控制电路的工作原理

按下SB2，KM1线圈得电，KM吸合，主触电接通电机电源，电机运行；同时辅助触点闭合，接通控制回路，并保持。松开SB2，由于辅助触点已经闭合了控制回路，靠辅助触点继续接通控制回路，电机继续运行。按下SB1，KM1断电，辅助触点断开，主触点断开电机电源，电机慢慢停止转动。

58、多点控制电路的工作原理

按下SB2、SB4、SB6中的任何一个按钮，KM线圈就得电，KM就吸合并自保，电机运行；按下SB1、SB3、SB5中的任何一个按钮，KM线圈就失电，KM就断开，电机就慢慢停转。

59、速度继电器逆时针工作时触点动作的工作原理

其转子的轴与被控电动机的轴相连接，定子空套在转子外围。当电动机运行时，速度继电器的转子随电动机轴转动，yongjiu磁铁形成旋转磁场，定子中的笼型导条切割磁场而产生感应电动势，形成感应电流、其在磁场作用下产生电磁转矩，使定子随转子旋转方向转动，但由于有返回杠杆挡住，故定子只能随转子转动方向转动一定角度，当定子偏转到一定角度时，在杠杆7的作用下使常闭触头打开，常开触头闭合。

60、正、停、反转电路的工作原理

当正转起动时，按下正转起动按钮SB2，KM1线圈通电吸合并自锁，电动机正向起动并旋转；当反转起动
时，按下反转起动按钮SB3，KM2线圈通电吸合并自锁，电动机便反向起动并旋转。在控制电路中将KM1
、KM2正反转接触器的常闭辅助触头串接在对方线圈的电路中，形成相互制约的控制，若在按下正转起
动按钮SB2，电动机已进入正转运行后，要使电动机转向改变，必须先按下停止按钮SBl，而后再按反向
起动按钮。
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