
无人机测绘步骤（实操）

产品名称 无人机测绘步骤（实操）

公司名称 贯标集团

价格 .00/件

规格参数

公司地址 南京市仙林大道10号三宝科技园1号楼B座6层

联系电话 4009992068 13382035157

产品详情
无人机航拍测绘具有精度高、作业效率高、数据分析能力强的特点，很大程度上解决了人工测绘的痛点。因此，无人机在测绘工程中的应用越来越广泛。那么，先掌握无人机航拍注意要点，才能充分发挥无人机优势，减轻测绘负担。

1 外业准备

外业作业前，首先要收集测区资料，包括控制点成果、坐标系统和高程基准参数、已有的地形图成果与
地名资料等，制定无人机航飞技术方案并申请空域，明确无人机搭载的传感器、地面分辨率、影像重叠
度、飞行航高航带架次数、影像拍摄间隔等问题。

2 布设像控点

外业工作人员按逐航带或测区面积布设像控点，然后依照技术方案的安排，用无人机搭载多传感器从一
个垂直、多个倾斜等不同角度采集地形数据，充分发挥无人机倾斜摄影测量技术灵活高效特点，工作时
长以小时为单位，不同以往大比例尺地形图外业测绘按天数计算，缩短项目周期，测绘人员只需无人机
飞手和少量作业员，与传统测图方法按测区面积配备一定比例的外业人员相比，人员数量减少，节约项
目成

3 内业工作

内业空三加密、生成点云、建立实景三维模型等操作均可待数码倾斜影像导入软件后由软件自动解算完
成，通过多视影像联合平差技术进行倾斜影像区域网平差、多视影像密集匹配技术得到高精度高密度点
云数据，还可以采用联机运算缩短数据处理时间。绘制地图过程需作业员手动完成，以三维模型和点云



作参照，速度大大提升。

4 外业调绘

通过实景三维模型可清晰辨别地物位置和类别信息，外业调绘补测工作量减少，绘图中遇到疑问需记录
下来，交给外业工作人员核查。

5 按规范验收

完成大比例尺地形图分幅整饰等工作后，提交质检部门检查成果的数学精度、属性精度、地理精度、附
件质量等是否符合大比例尺地形图规范要求，验收合格才能保存使用。

★编制4人，构成：地面站1人，手控保障1人，地勤+内业1人，替补人员1人。（全部持有垂起复合翼机
长资格）

★飞机1架，备用飞行平台一架；全套挂载设备，参数列表，通讯设备，地面站设备（列表），外勤车1
部）

★飞行队包括人工成本、飞行器及设备耗损、空域公关、保险等

飞行环境 ：对合作单位指定飞行线路每周可多次巡检并可以随时对应特殊情况的飞检。起飞前应观察周
围地形及建筑物，河流，电塔，信号塔（气象条件大风大雨雪，重雾霾，禁飞管制）

交付标准：分辨率1:200，像素4500万，1080动态视频，两维模型成图，成果报告；

禁区及保险：不包括机场和军用雷达站及航空禁止的敏感区域等、保险（含100万三责）及飞行安全等均
由我司负责；

数据处理：数据包获取后转交内业部门使用专业软件跑图建立两维电子模型，通过减法排除正常块面，
剩留疑似区域或点位被截图取证同时标记成表，之后制作成果报告文件；并将所有视频，照片，点位，
效果成图进行打包交付合作方；

其它技术总结

(1)相机感光体CCD的尺寸、焦距以及像素的大小直接影响影像的精度从而影响模型的精度。

(2)在相机参数不变的情况下，无人机飞行高度(曝光点到地物的高度)是决定模型精度高低的关键因素。

(3)在建模的过程中，需要知道相机感光体CCD的尺寸说到传感器的尺寸，其实是说感光器件的面积大小
，这里就包括了CCD和CMOS。感光器件的面积越大，CCD/CMOS面积越大，捕捉的光子越多，感光性
能越好，信噪比越高。

(4)传感器尺寸越大，感光面积越大，成像效果越好。1/1.8英寸的300万像素相机效果通常好于1/2.7英寸的
400万像素相机(后者的感光面积只有前者的55%)。



(5)而相同尺寸的传感器像素增加固然是件好事，但这也会导致单个像素的感光面积缩小，有曝光不足的
可能。

(6)拍摄好的影像，不要进行任何的编辑，包括改变尺寸、裁剪、旋转、降低噪点、锐化或调整亮度、对
比度、饱和度或色调。

(7)CC建模软件不支持拼接的全景图作为原始数据。

(8)飞行过程中的数据会有一定的图像模糊，尤其是旋翼倾斜上使用的普通相机，对于微单相机来说，运
动模糊是不可避免的。运动模糊会导致特征点提取不准，从而：空三处理中的连接匹配带来很大的影响;
三维重建中的粗匹配产生较大的影响。

(9)模型重建要求连续影像之间的重叠部分应该超过60%，物体的同一部分的不同拍摄点间的分隔应该小
于15度。

(10)规划航线拍摄时，建议采集航向重叠度75%以上，旁向重叠度不小于70%的影像。为实现更好的效果
，更好的还原建筑，建议同时采集垂直和倾斜影像。并同时用小无人机低空采集高空相机拍不到的死角
。

(11)尽量选择高分辨率的单反相机，建议2000万像素以上。避免使用广角鱼眼镜头。zuihao是选择定焦镜
头，如果使用变焦镜头，请将该镜头焦距设置成最大或最小值。

(12)将相机调整为最大分辨率模式;ISO值尽量低，否则高ISO会产生噪点;光圈值足够高(光圈越小越好)，
以产生足够的景深，背景不要太模糊;快门速度不应该过慢，否则轻微的动作会造成图像模糊。

(13)避免选择高反光、透明的物体，例如玻璃瓶，镜面等。如果容易反光的物体，zuihao使用柔光灯或在
阴天下拍摄，尽可能没有亮点。

(14)避免选择有两面juedui对称的物体(形状和纹理都对称)，例如单色立方体或有对应面一样纹理的立方
体。

(15)避免有移动的物体在场景中，要保证被拍摄的背景环境是不变的。

(16)避免juedui平坦的物体，例如平口盘子等。避免juedui平坦的背景，有层次感会更好，背景颜色也不要
选择单色的背景，zuihao是杂乱无章的图案。除了被合成的物体外，画面前景中不要有没用的物体。
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