
非标定制 长行程重负载高精度桁架机器人 桁架机械手

产品名称 非标定制 长行程重负载高精度桁架机器人
桁架机械手

公司名称 广州第七轴智能设备有限公司

价格 388800.00/件

规格参数 品牌:广州第七轴
重复定位精度:±0.1mm
Z轴末端负载:50-2900kg

公司地址 广州市南沙区大涌路62号3栋206房

联系电话 020-83150912 18011761607

产品详情

桁架机器人设计要点：

1、桁架机器人的结构应考虑各关节的限位开关和具有相应缓冲能力的机器限位块，以及驱动装置、传动
机构等部件的安装。

2、桁架机器人各关节轴尽量相互平行；相互垂直的轴尽量相交于一点，这可以简化机械手运动学的正向
和反向计算，有利于机械手的控制。

3、桁架机器人的臂相对于其共同的旋转轴应尽量保持重量平衡，这对于减轻电机负载和提高机械手臂运
动的反应速度大有好处。在设计桁架机械手的手臂时，要尽可能利用安装在机械手上的机电元器件的自
重来减小机械手手臂的不平衡重量，并且对剩余的不平衡重量设计平衡机构以达到平衡。

4、减少摩擦作为机械手的工作条件之一，桁架机器人也应当尽可能减少机械间隙带来的运动误差。因此
，在设计桁架机械手时，机械手各关节的承载距离要尽可能远。它可以很小，每个关节都应该有一个可
靠且易于调整的轴承间隙调节机构。

5、桁架机械手的结构尺寸应满足机械手工作空间的要求。工作空间的形状和大小与机械臂的长度和臂关
节的转动范围密切相关。但是，桁架机械臂末端的工作空间考虑了腕关节的空间姿态要求。如果对手腕
姿势提出具体要求，则手臂末端可达空间小于上述工作空间，未考虑手腕姿势。

6.在保证机械手有足够的强度和刚度的情况下，尽量在结构和材料上减轻机械手的重量。力求使用高强
度轻质材料，通常采用高强度铝合金制造机械臂。从而提高桁架机器人的运动速度和控制精度。



广州第七轴智能设备有限公司是一家专注于机器人第七轴设备研发、设计和生产的企业。我们的核心产
品包括机器人第七轴、机器人地轨、机器人天轨、桁架机械手和变位机等设备。我们致力于为客户提供
高精度、高速度和耐磨损的机器人行走机构。

广州第七轴智能设备有限公司一直秉承着为顾客提供满意的产品和服务的经营宗旨。在确保设备的先进
性、可靠性和稳定性的同时，我们不断改进服务质量，从售前技术沟通到售中到交货、安装调试、设备
维护管理、技术服务、用户技术培训等各方面，保证顾客能得到好的服务，让顾客满意、放心。

如果您想了解更多关于我们的设备信息与报价，请拨打我们的公司电话或留下您的姓名和电话。我们期
待与您合作，为您提供优质的产品和服务！

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

