
无人飞行器系列 uptech

产品名称 无人飞行器系列 uptech

公司名称 北京博创兴盛科技有限公司

价格 面议

规格参数 加工定制:是
品牌:uptech
:

公司地址 北京市海淀区 知春路56号天利大厦5层

联系电话 86-010-82115827 13522888990

产品详情

产品型号：无人飞行器系列

产品简介：

�国家“863”重点科研项目。

�北京航空航天大学科技团队智慧结晶。

�配备拥有完全自主知识产权的全自动飞行驾驶仪。

产品功能：

可用于航拍、遥感、通信中继。

产品优势：

�全程自主驾驶，傻瓜式操作。

�大载重，可携带较大任务载荷。

�性能可靠，可在恶劣条件下工作。

应用环境：

�军警用侦察、巡逻。

�特殊行业大范围巡查。



�森林防火。

�商业航拍。

 

实用案例：

�2007年首次在南极中山站开展海冰观测。

�成功服务广西南宁东盟峰会空中警务巡逻任务。

�2009--2010年成功服务中国南极科考任务。

�应用于辽宁省电力巡线系统。

�应用于中国安全生产研究院自动巡查系统。

有效载重 10-15kg 抗风能力 4-6级
控制半径 30km 续航时间 1-2h
海拔升限 1000-3000m 巡航速度 30-90km/h

自动驾驶仪简介：

ifly系列自动驾驶仪是博创科技自行研制的具有自主知识产权的新一代自动驾驶仪。内部集成了三轴mems
陀螺仪、三轴mems加速度计、微型气压高度计、微型空速传感器、微型磁通门、微型gps接收机等，功
能齐全。此外ifly通过捷联解算可以实时测量出飞机的三轴航姿，从而能够实现类似大中型无人机的精确
姿态控制，同时可以实现系统软硬件的重新定制，使之更适合于某种特定的飞行平台或任务，性能优于
国外同类产品。

自动驾驶仪应用环境：

�微型、小型及中型自动驾驶无人机

�无人自主驾驶飞艇

�无人地面移动机器人

�无人水上移动机器人

重量 57g 使用过载 ±2g
尺寸 35×35×120 mm 破坏过载 200g
功耗 1200 mw 测量速度范围 空速管80m/s，gps地速350m/s

使用电压 主电源：6.5～10v，手自
动切换模块：4.5～10v

最大高度 5500m

使用温度 -15～65℃



galilei姿态方位参考系统简介：

galilei使用三轴mems陀螺和三轴加速度计，为您提供可靠的角速率和加速度信息，以及精准的俯仰/滚转
姿态。配合以地磁传感器，更可提供可靠的航向信息。同时体积小巧，价格低廉，适合对成本敏感的系
统使用。

galilei姿态方位参考系统应用环境：

�无人机自动驾驶仪。

�惯性导航系统。

�云台系统。

�机械臂精确控制。

�机器人运动和导航系统。

姿态分辨率(俯仰及滚转) <0.5° 静态精度(航向) <2°
航向分辨率 <0.5° 动态精度(俯仰及滚转) <1°

静态精度(俯仰及滚转) <0.2° 动态精度(航向) <4°
工作电压 9v-5.5v 数字接口 rs232/rs422
工作温度 0-60℃ 数据刷新率 最大40hz

功耗 400mw 硬件接口 db9/航空插头
工作范围 俯仰滚转360°，航向0-70

角速度 加速度
量程 三轴 三轴

线性度 ±300°/s ±1.7g
噪声 0.2% 0.4%
宽带 0.2°/s/√hz 0.01m/s/√hz

维 40hz 30hz

"无人飞行器系列"的品牌为UPTECH，加工定制是是
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