
发那科机器人M-3iA/12H维修保养案例一

产品名称 发那科机器人M-3iA/12H维修保养案例一

公司名称 常州凌肯自动化科技有限公司

价格 415.00/台

规格参数 维修类型:机器人维修保养
维修范围:全国
品牌:不限

公司地址 江苏省常州市武进区力达工业园4楼

联系电话  13961122002

产品详情

发那科机器人M-3iA/12H维修保养案例一 上电后不工作，开机进不了系统，开机后自动重启或频繁重启
，开机跳过系统介面滚动条会黑屏，蓝屏，自动重启或关机,5.变频器常见故障现象有:整流模块损坏，逆
变模块损坏，上电无显示，显示过电压或欠电压，显示过电流或接地短路。为客户着想，为承诺工作，
诚信经营。专注技术，用心服务。不间断的7*24小时客户服务、良好的品牌口碑共同铸就了凌肯的竞争
优势。多年来，凌肯自动化用心服务各大企业，用实际行动履行着企业应尽的责任和义务，帮各大企业
在时间修复设备，从根本上减少了损失。 注释如果在执行步骤7.b到步骤7.d期间意外松开了SHIFT（位移
）键，则需重复上述步骤。8如果未对机器人进行校准，则执行如下步骤：注释对于如下步骤，按住SHIF
T（位移）键，直到已经完成步骤8.a到步骤8.d的操作。a按住SHIFT（位移）键，并按F2RESET（复位）
。等待伺服电源。b按COORD（坐标系）键，直到选择JOINT（关节）坐标系。c继续按住DEADMAN（
紧急时自动停机）开关，并打开示教操作盘开关。d对已经超程的轴进行点动，脱离超程开关。完成点动
后，可以松开SHIFT（位移）键。注释如果在执行该步骤时意外松开了SHIFT（位移）键，则需重复上述
步骤。9关闭示教操作盘开关，松开DEADMAN（紧急时自动停机）开关。 二手机械手二手机器人配件
最专业的一家公司，欢迎来公司考察，欢迎来电咨询，发那科伺服器放大器驱动器控制器电源模块伺服
电机编码器线路板风扇配件，大量现货供应，，，--原装正品及二手现货齐全--原装正品[产品价格]电议
(含13%税)[产品质量]原装正品。 机器人本体及备件销售，机器人选型和工厂自动化改造服务商，拥有非
常丰富的行业经验，能够根据用户的需求提供相对应的解决方案，值得信赖，:广科智能注明出处，Tags:
MR-J3-700B三菱伺服驱动销售伺服驱动器维修洁净机器人MR-J2S-700B-
RC304三菱伺服驱动销售伺服驱动器维修|名称:MITS。 进行机器人试运行测试正常，结束本次服务，由
东莞ABB机器人示教器维修，转发请注明安川维修案例发那科机器人维修ABB机器人维修安川机器人维
修库卡机器人维修川崎机器人维发那科维修案例ABB维修案例安川维修案例库卡维修案例川崎维修案例
飞克安川维修案例安川机器人MS165故障检修。 发那科机器人M-3iA/12H维修保养案例一 1、检查电源供
应：首先，检查机器人的电源线、电源开关以及电源适配器等电源供应部分是否正常。确保电源线连接
牢固，开关打开，适配器输出符合机器人的电源要求。 2、检查电源开关：确保机器人的电源开关处于
正确的位置，并确认没有故障或损坏。尝试切换开关的位置以确定是否存在开关问题。 3、检查电池电
量：如果机器人使用电池供电，检查电池是否已经完全耗尽。尝试使用充电器或更换新的电池来恢复电
力供应。 4、检查安全开关或急停按钮：检查机器人上的安全开关或急停按钮是否处于按下或关闭状态
。如果按下或关闭，机器人将无法上电或响应。确保安全开关或急停按钮处于正常工作状态。 5、检查



电路板：机器人的电路板可能存在损坏、接触不良或其他电路故障。在这种情况下，可能需要由专业的
技术人员进行维修或更换相关的电路板。 6、检查控制器或程序：机器人的控制器或程序可能存在问题
，导致机器人无法正确启动或运行。在这种情况下，可能需要检查控制器的设定、程序逻辑以及相关的
连接配置等。 更换伺服电动机，发现设备仍然出现报警，确定减速机出现故障，维修部分型爱普生EPSO
N工业机器人G系列机器人爱普生EPSON工业机器人G1-171S爱普生EPSON工业机器人G1-221S爱普生EPS
ON工业机器人G3-251S爱普生EPSON工业机器人G3-301S爱普生EPSON工业机器人G3-3。 更改现有运动
指令的原因有多种:更改运动指令的作用更改数据只更改点的数据组:点获得新的坐标，因为已用[Touchup
"更新了数值，旧的点坐标被覆盖，并且不再提供，用[Touchup"更改机器人更改帧数据更改帧数据(例如
工具。 触摸表面碎裂，花屏，白屏，闪屏及程序等故障维修,2.伺服驱动器常见故障现象有:驱动器报警，
无显示，缺相，过流，过压，欠压，过热，过载，接地故障，参数错误，有显示无输出，编码器报警，
模块损坏等,3.伺服电机(伺服马达)常见故障现象有:1.电机上电。 还有一块要紧的电路板-CPU主板。其技
术含量高，维修难度大，一般包括变频器的控制端子电路，数字/模拟的输入/输出控制信号电路；操作
显示面板与CPU的连接电路；CPU本身投入工作所需的基本电路，如晶振电路、复位电路、电源电路、
与外部存储器的连接电路等；与上位机或PLC的通信电路，如RS485电路。由电源/驱动板来的各类检测保
护电路（前级或前置电路）的电压、电流、温度等信号，经由后级各类保护信号处理电路（或称故障信
号输出电路）放大或转换为开关量信号后，再送入CPU相关引脚。这部分电路也有CPU主板电路的一部
分，而且是相当大的一部分。安川CPU主板维修当中出彩的地方也正在这里。机器人变频器的CPU主板
电路解析(1)变频器的控制端子电路外围电路(2)变频器开关电源电路元器件件及单元电路的命名CPU主板
。 机器人保养，机器人调试，机器人安装，机器人培训，研发服务，供应及回收三协机器人及周边配件
，提供维修服务，李先生广州广科--工业机器人系统集成商主要涉及品牌有ABB，KUKA，Yaskawa安川
，FANUC。服务品牌：瑞典ABB机器人、德国cloos克鲁斯、日本安川Motoman莫托曼、库卡KUKA、IG
M、FANLUC法那科等。ABB机器人相关维修产品有：ABB示教盒液晶屏维修、ABB示教器显示屏维修、
ABB手柄维修、ABB手持编程器维修、IRB52示教盒维修、3HNA示教盒维修、3HAC示教盒维修、M2004I
RC5示教盒维修、M2000系列维修、IRB540示教盒维修、IRB440示教盒维修、IRB5400系列机器人维修等
。工业机器人abb示教器|abb示教盒维修常见故障及解决方案：abb示教器触摸不良或局部不灵（更换触摸
面板）abb示教器|abb示教盒无显示（维修或更换内部主板或液晶屏）abb示教盒显示不良、竖线、竖带、
花屏。 发那科机器人M-3iA/12H维修保养案例一 机器人白屏维修流程 1、故障检测：首先，需要对机器
人进行的检测，以确定故障的具体原因。这包括检查电源线是否接触良好、屏幕本身是否存在损坏以及
软件系统是否存在漏洞等。 2、重启设备：在排除线路问题后，可以尝试重启发那科机器人和操作手柄
。这有可能使一些临时性的软件问题得到解决。 3、更新软件：如果重启设备后仍然出现白屏故障，那
么可能是由于软件缺陷导致的。在这种情况下，需要更新发那科机器人的固件或软件。请注意，在进行
更新前，务必备份原有的软件，以防止数据丢失。 4、硬件修复：如果以上步骤都无法解决问题，那么
可能是硬件故障。这时需要检查硬件设备，如显示器、显卡、内存等是否正常工作。 ，我们可免费提供
备件使用，您不需要停产，不需要等待，Panasonic松下伺服驱动器维修报警代码11号报警，控制电源欠
电压，控制电源逆变器上P，N之间电压低于规定值，驱动器内部电路有缺陷等原因，12号报警。 确认出
油口流出新油后停止加油机器人程序运动测试油脂加注完成后，机器人进行运动测试程序调整对有偏差
的程序进行微调，以满足生产要求，服务过程:拆下焊钳，拆下六轴减速机打开新的减速机，装上齿轮涂
上密封胶，装上新的减速机加注油脂。 机器人仍然报SERVO-062故障。（2）控制器内伺服放大器控制板
坏检查伺服放大器LED“D7上方的2个DC链路电压检测螺丝，确认DC链路电压。如果检测到的DC链路
电压高于50V，就可判断伺服放大器控制板处于异常状态。实际检测发现DC链路电压低于50V，所以初
步判断伺服放大器控制板处于正常状态。进一步对伺服放大器控制板上P5V、P3.3V、SVEMG和OPEN的
LED颜色进行观察，确认电源电压输出正常，没有外部紧急停止信号输入，与机器人主板通信也正常，
排除伺服放大器控制板损坏。（3）线路损坏对机器人控制器与机器人本体的外部电缆连线RMRP1进行
检查，RM1为机器人伺服电机电源、抱闸控制线。 快速尤为明显，加速，减速停止时更严重查:电机及反
馈装置的连线,更换伺服驱动装置(仍故障),测电机电流，电压(正常),测量测速机反馈电流，电压，发现电
压波纹过大而且非正常波纹测速机中转子换向片间被碳粉严重短路。 凭着多年积累的维修经验，不仅技
术，经验丰富，价格优惠，保证上机检测以及修复率。ABB机器人伺服电机维修包括ABB机器人外部轴
电机维修，ABB机器人伺服电机维修型号包括：ABB机器人伺服电机3HAC3403-1ABB机器人伺服马达3H
AC10557-1ABB机器人外部轴伺服电机TS4613N8320E402ABBROBOTICSPS60/4-90-P-LSS-45043HAC10557-1/
0伺服电机ABBROBOTICSPS60/4-71-P-LSS-45023HAC10555-1/0伺服马达ABBROBOTICSPS60/4-90-P-LSS-43
553HAC5883-1/4伺服马达ABB机械手伺服电机3HAC17333-1/01ABB机器人伺服马达3HAC、3HACABBIRB



1400机器人3HAB3121-1/10-PS60/4-50-P-LSS-3985-Robot伺服电机维修ABBIRB1400机器人3HAC1618-1伺服
电机ABBIRB1400机器人3HAC17346-1伺服马达ABBIRB1400机器人电机3HAC17345-1ABBIRC2400机器人电
机3HAC2206-1ABBIRB4400机械手电机3HAC3697-1ABBIR400机器人伺服电机维修3HAC2847-1/3HAC10603
-1ABBIRB6400机器人电机3HAB5760-1ABB机器人伺服电机轴1IRB66003hac15879-23HACABB机械手伺服电
机3HAC/05NNBABB机器人维修ABB机器人维修>ABB机器人齿轮变速机产品编：ProABB机器人维修|产品
名称：ABB机器人齿轮变速机产品编：Pro20产品广州安川机电科技有限公司ABB机器人减速机维修服务
。 robax，rax_4=pCheck，robax，rax_4-num1ANDpCurrent，robax，rax_5=pCheck，robax，rax_5-num1A
NDpCurrent，robax，rax_6=pCheck。 HbfVpNhKwj
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