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产品详情

AB罗克韦尔1756-RIO通信模块现货直销

1．输入/输出单元

输入/输出单元通常也称I/O单元或I/O模块，是PLC与工业生产现场之间的连接部件。

PLC通过输入接口可以检测被控对象的各种数据，以这些数据作为PLC对被控制对象进行控制的依据；同
时PLC又通过输出接口将处理结果送给被控制对象，以实现控制目的。

由于外部输入设备和输出设备所需的信号电平是多种多样的，而PLC内部CPU的处理的信息只能是标准
电平，所以I/O接口要实现这种转换。

I/O接口一般都具有光电隔离和滤波功能，以提高PLC的抗干扰能力。另外，I/O接口上通常还有状态指
示，工作状况直观，便于维护。

PLC提供了多种操作电平和驱动能力的I/O接口，有各种各样功能的I/O接口供用户选用。I/O接口的主要
类型有：数字量（开关量）输入、数字量（开关量）输出、模拟量输入、模拟量输出等。

常用的开关量输入接口按其使用的电源不同有三种类型：直流输入接口、交流输入接口和交/直流输入接
口。

常用的开关量输出接口按输出开关器件不同有三种类型：是继电器输出、晶体管输出和双向晶闸管输出
。



继电器输出接口可驱动交流或直流负载，但其响应时间长，动作频率低；而晶体管输出和双向晶闸管输
出接口的响应速度快，动作频率高，但前者只能用于驱动直流负载，后者只能用于交流负载。

PLC的I/O接口所能接受的输入信号个数和输出信号个数称为PLC输入/输出（I/O）点数。I/O点数是选择
PLC的重要依据之一。当系统的I/O点数不够时，可通过PLC的I/O扩展接口对系统进行扩展。

2．通信接口

PLC配有各种通信接口，这些通信接口一般都带有通信处理器。

PLC通过这些通信接口可与监视器、打印机、其它PLC、计算机等设备实现通信。

PLC与打印机连接，可将过程信息、系统参数等输出打印；与监视器连接，可将控制过程图像显示出来
；与其它PLC连接，可组成多机系统或连成网络，实现更大规模控制。

与计算机连接，可组成多级分布式控制系统，实现控制与管理相结合。远程I/O系统也必须配备相应的通
信接口模块。

3．智能接口模块

智能接口模块是一独立的计算机系统，它有自己的CPU、系统程序、存储器以及与PLC系统总线相连的
接口。

它作为PLC系统的一个模块，通过总线与PLC相连，进行数据交换，并在PLC的协调管理下独立地进行工
作。

PLC的智能接口模块种类很多，如：高速计数模块、闭环控制模块、运动控制模块、中断控制模块等。

猎鹰任务是 MWMS 系统中的核心模块，作为可视化低代码流程引擎，可以基于相对标准的产品模块，

降低搭建门槛，通过拖拽方式快速实现复杂业务流，整体难度与使用 Excel 公式接近。

猎鹰任务除了支持逻辑控制、流程控制外，还支持循环、复杂变量、并发等功能；不仅可以进行简单的

点对点搬运，还可以实现循环处理、并行处理、多点搬运、多车协作、系统交互、设备控制、库存仓储

逻辑等。

今年上半年优化中，MWMS 由内向外全面增强了猎鹰任务功能性，更、更开放、更低门槛。



1、阻塞通知

当猎鹰任务发现入库库区满、出库库存不足、没有可用空容器等阻塞性问题，会将问题推送至界面，用

户可以时间了解并处理，让系统运行透明化，防止问题迟迟得不到解决，阻塞整体业务流程。

 

▲ 猎鹰任务阻塞示例

2、故障恢复

当移动机器人、设备、系统在运行过程中发生故障时，MWMS 会立即将错误推送给用户，并提供处理建

议。例如料箱机器人抓取/叉车叉取失败、视觉判断库位空满失败、辊筒线故障、调取第三方接口失败等

状况。

用户可以根据实际情况灵活处理，移除障碍进行重试或者选择配置其他处理方式。

 

▲ 故障其他处理方式页面示例

3、增加人工决策能力



在实际项目中，往往很多状况下需要人工参与决策，比如：

1、机器人到达后，界面上推送提示，工人取货完成后，界面上点击放行，机器人离开。

2、机器人到达后发现库位无法放货，界面上推送提示，告知用户情况，并让用户选择继续等待还是换库

位执行。

3、客户要求超宽物料在放货前需要先人工确认，得到放行指令后再做放货动作。

过去猎鹰任务不支持插入人工决策，一旦任务运行，将一直自动化的运行下去直到结束。新版 MWMS 

中新增人工决策，可在整个任务中新增项，整体任务更灵活可配。此前比较复杂或无法实现的需求，现

在只需要在界面上拖拽即可搞定。

 

▲ 猎鹰任务人工决策示例

4、优化配置模块功能和显示

新版 MWMS 系统中增加了过往没有的猎鹰任务模板，将常用功能制作为类似于 PPT

模板的产品，简单易用。

例如入库的猎鹰任务、点到区域、Modbus 控制设备、料箱车灵活拼单、密集库区⋯⋯当用户创建类似的

猎鹰任务时，无需再从头开始，使用模板创建并微调即可使用。



猎鹰任务配置详情显示同步进行优化，任务快过多操作区太小时，可通过折叠可用块列表、变量列表，

更好地预览猎鹰任务。

 

▲ 猎鹰任务配置页面示例

5、支持全局控制

新版 MWMS 中支持直接配置全局控制，不需要编程，支持多种变量类型，如文本、开关、选择，可实

现一键切换存储区域、一键全局切换自动/人工模式等。即使客户现场有多条业务在运行，对应多个猎鹰

任务，也可以实现全局协同控制。

 

▲ 猎鹰任务定义变量页面示例

6、支持外部系统集成

作为实现场内仓储物流的一体化控制系统，新版 MWMS 不仅做到了对移动机器人以及多种智能设备的

系统控制，如堆垛机、RGV、机械臂、复杂滚筒线系统、视觉系统，并在调度层面可直接对接除了仙工

智能以外的其他品牌移动机器人。

 



▲ 猎鹰任务控堆垛机现场图
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