
6GK1901-1BB10-2AA0 工业以太网 FastConnect RJ45 插头 180 2x 2

产品名称 6GK1901-1BB10-2AA0 工业以太网 FastConnect
RJ45 插头 180 2x 2

公司名称 浔之漫智控技术（上海）有限公司

价格 88.00/件

规格参数 西门子:西门子代理商
西门子CPU:西门子plc
德国:全新原装

公司地址 上海市松江区石湖荡镇塔汇路755弄29号1幢一层
A区213室

联系电话 195****8569 195****8569

产品详情

6GK1901-1BB10-2AA0

工业以太网 FastConnect RJ45 插头 180 2x 2， RJ45 插塞连接器 (10/100 Mbit/s)带 坚固的金属外壳和 FC
连接系统，用于 IE FC 电缆 2x 2； 180° 电缆引出端 1 包 = 1 件。

产品
商品编号(市售编号) 6GK1901-1BB10-2AA0
产品说明 工业以太网 FastConnect RJ45 插头 180 2x 2， RJ45

插塞连接器 (10/100 Mbit/s)带 坚固的金属外壳和 FC
连接系统，用于 IE FC 电缆 2x 2； 180° 电缆引出端 1 包 =
1 件。

产品家族 CPU 1518HF-4 PN
产品生命周期 (PLM) PM300:有效产品
价格数据
价格组 / 总部价格组 CD / 5K1
列表价（不含税） 显示价格
您的单价（不含税） 显示价格
金属系数 无
交付信息
出口管制规定 AL : N / ECCN : EAR99H
工厂生产时间 1 天
净重 (Kg) 0.034 Kg
包装尺寸 5.30 x 6.20 x 3.30
包装尺寸单位的测量 CM

https://mall.industry.siemens.com/mall/zh/cn/Catalog/Products/10408926?activeTab=product
https://signin.siemens.com/regpublic/login.aspx?lang=zh&app=MALL&ret=https%3a%2f%2fmall.industry.siemens.com%2fmall%2fzh%2fcn%2fCatalog%2fProduct%2f6GK1901-1BB10-2AA0
https://signin.siemens.com/regpublic/login.aspx?lang=zh&app=MALL&ret=https%3a%2f%2fmall.industry.siemens.com%2fmall%2fzh%2fcn%2fCatalog%2fProduct%2f6GK1901-1BB10-2AA0


数量单位 1 件
包装数量 1
其他产品信息
EAN 4019169403931
UPC 662643220742
商品代码 85366990
LKZ_FDB/ CatalogID IK
产品组 2430
组代码 R323
原产地 波兰
Compliance with the substance restrictions according to RoHS
directive

RoHS 合规开始日期: 2007.05.15

产品类别 A: 问题无关，即刻重复使用
电气和电子设备使用后的收回义务类别 -
REACH Art. 33 责任信息 Lead CAS 号 7439-92-1 > 0, 1 % (w / w)
分类

版本分类eClass1227-44-01-13eClass627-26-07-03eClass7.127-
44-01-01eClass827-44-01-01eClass927-44-01-01eClass9.127-44
-01-01ETIM7EC002636ETIM8EC002636ETIM9EC002636IDE
A44690UNSPSC1539-12-14-62

西门子PLC常见故障问题解答

问题： CPU全面复位后哪些设置会保留下来?

解答： 当复位CPU时，内存没有被完全删除。整个主内存被完全删除了，但加载内存中数据，以及保
存在Flash-
EPROM存储卡(MC)或微存储卡(MMC)上的数据，则会全部保留下来。除了加载内存以外，计时器(CPU
312 IFM除外)和诊断缓冲也被保留。具有MPI接口或一个组合MPI/DP接口的CPU只在全部复位之前保留
接口所采用的当前地址和波特率。另一方面，另一个PROFIBUS地址也被完全删除，不能再访问。
在全部复位之前设置的保护电平也如此保留。

问题：更新CPU 41x的操作系统后MPI和PROFIBUS接口的设置保留吗?

解答： 如果更新了一个CPU操作系统后，必须重新加载程序，因为CPU已经做了一次全面复位。具有
一个MPI接口或一个组合MPI/DP接口的CPU只在操作系统更新前保留接口所采用的当前地址和波特率。
另一方面，另一个PROFIBUS地址被完全删除，不能再访问。
重要事项：重新设置PG/PC之后，与CPU之间的通讯只能通过MPI或MPI/DP接口来建立。
注意事项：在操作系统更新之前设置的保护电平和MPI地址一样会被保留。
提供的下载中关于如何更新一个操作系统的详细信息可用于各种CPU的操作系统。

问题：如何在PROFIBUS DP网络中改变响应监测时间?

解答： 如果总线配置文件设置为"user-
defined"，那么响应监测时间只能手动改变。否则，相应的域变灰，无法进行更改。 /p
以下是对相关对话框的描述： 选择一个总线构件，双击。
在注册表"General"中，点击按钮"PROFIBUS"，并转到"Parameter"。 点击"Properties"。



总线配置文件可以在"Network settings"中改变。如果点击"Bus parameter"，将会显示响应监测时间。 /li
该时间可以自动计算。为此，点击按钮"Recalculate"或在输入一个位于 15.000 和 975.000.000
t_bit之间的值。响应监测时间对于整个PROFIBUS DP网络有效。

问题：哪种信息存储在SIMATIC S7-CPU的诊断缓冲中?

解答： 系统诊断用于识别，评估和显示发生在自动系统中的错误。为此，在每个有系统诊断能力的CP
和模块中，有一个包含所有诊断结果详细信息的诊断缓冲器。 错误由模块的操作系统识别
作为整个系统内的唯一编号(起因) 包括错误发生的位置和时间并用纯文本显示。错误历史也被记录，因
为该错误消息自动存储在诊断缓冲中，无需用户帮助。 系统诊断的基本功能包括操作系统的所有错误事
件以及用户程序的程序顺序中的一些特性，它们存储在诊断缓冲器中，并带有时间，错误编号及附加的
相关信息。 此外，用户可以在诊断缓冲中输入用户自定义的诊断事件(如关于用户程序的信息)，或发送
用户定义的诊断结果到已连接的站中(监测设备如PG，OP，TD)。 诊断缓冲器 诊断缓冲器能够
更快地识别故障源，因而提高系统的可用性。 评估STOP之前的最后事件，并寻找引起STOP的原因。诊
断缓冲器是一个带有单个诊断条目的循环缓冲器，这些诊断条目显示在事件发生序列中;第一个条目显示
的是最近发生的事件。如果缓冲器已满，g 最早发生的事件就会被新的条目所覆盖。根据不同的CPU，
诊断缓冲器的大小或者固定，或者可以通过HW Config中通过参数进行设置。 /p
诊断缓冲器中的条目包括： 故障事件 操作模式转变以及其它对用户重要的操作事件
用户定义的诊断事件(用SFC52 WR_USMSG) 在操作模式STOP下，在诊断缓冲器中尽量少的存储事件，以
便用户能够很容易在缓冲器中找到引起STOP的原因。因此，只有当事件要求用户产生一个响应(如计划
系统内存复位，电池需要充电)或必须注册重要信息(如固件更新，站故障)时，才将条目存储在诊断缓冲
器中。 /p 在操作模式STOP下，不处理用户程序。因此，不存有因用户程序引发的诊断缓冲条目。
诊断缓冲器中的条目不包括： 临时性错误 统计信息或跟踪记录 关于数据或服务质量的信息 循环OB启动
调用循环发生的故障事件通常仅在第一次输入，在此之后，只有当引起错误的原因被识别后才输入。这
确保溢出不会覆盖重要的条目。通过在线帮助，用户可以分析诊断缓冲条目，并找到可能的原因以及事
件的补救措施。 诊断缓冲器的合理评估 诊断缓冲器的合理评估一般是通过诊断工具-如S7 系统诊断来完
成。用户程序可以从诊断缓冲器中读出，然而，不能用它来减少控制器对于用户程序的反应。

问题： 为什么在2月29日这天关闭CPU 945后，它不能正确地将日期从29.02改变到01.03?

解答： 如果为CPU
945的硬件时钟设置了一个不等于0的校正因子(当前固件版本为Z03)，并且在日期改变时，C
PU位于断电状态，那么在闰年从29.02到01.03日期改变不会正确执行。 示例：
设置日期为29.02。设置时间为23:59:00。现在关闭CPU，一直等到日期已经发生改变。当重新打开时，C
PU上的日期仍旧为29.02的23:52:50。 校正因子不等于零的设置导致在闰月时计算了错误的时间校正值。
然后，硬件时钟也被设置到该错误时间和日期。 /p 补救措施：
如果使用一个等于零的校正因子，就不再会发生时间漂移行为。可以自己设置校正因子。

问题：哪些驱动器支持SIMATIC的新功能"Clock Synchronization"?

解答： 从固件版本V3.1 开始，SIMATIC S7-400 系列的CPU支持新的TIA系统功能"Clock
Synchronization"。时钟同步在等距DP循环，I/O模块和用户程序之间做一个直接的链接。
时钟同步功能由完整的产品组"SIMODRIVE"和"MASTERDRIVE MC"所支持。 组态驱动器的要求是从V5.2
版本以上的Drive ES Basic，STEP 7 V5.2 和用于S7 400
CPU的固件版本V3.1。在此请注意仅有CPU的内部DP接口可用于通信。

问题： 在冗余数字输入模块上有差异时，在映像中输入什么?



解答： 在PII(输入的过程映像)中，冗余数字输入模块的最后一个均值有效，直到错误定位。在出现差
异的情况下，由 CPU识别为故障的模块处于钝化状态(CPU不再读入有关的输入字节)。在这种情况下，
处于非钝化状态模块的值有效。在此之后，错误不再可以被识别，因为在非钝化模块上的信号总是被CP
U以正确的信号来接受。 确保故障数字输入模块的本地化仅可通过I
O类型(互连)与FLF(故障本地化工具)才能实现。

问题： 为什么需要在一些外围模块中使用一个SIFI-C滤波器?这些模块是如何连接的?

解答： 对于几个外围模块，必须使用一个SIFI C滤波器，因为在CE认证中使用了该滤波器，以满足HF
吸收和散发的要求。关于在模块上该使用哪种滤波器的信息可以在当前目录或在当前系统手册中找到。 
对于数字输出模块，滤波器必须切换到负载电压源，对于数字输入模块，必须切换到模块/传感器电源。
对于模拟模块，滤波器必须切换到模块电源。可以使用同一种滤波器，用于一组输入输出模块。

功率调节器
概述用于3RF2单相固态切换装置的功率调节器

功率调节器是一个对复杂的加热系统进行自主功率控制的功能模块。

已集成下列功能：

功率控制器，带比例控制功能，用于调节所连接负载的功率。 在这里，根据存储作为给定值的100
%的功率的一个百分比，通过模块上的一个旋钮来设定给定值。
在这种情况下，对在电源电压或者负载电阻中的变化进行补偿。

涌入电流限制借助于可调的电压斜线上升，通过相位控制的方法对涌入电流进行了限制。这一点对于具
有涌入瞬时电流的的负载（比如灯）尤其重要。

负载电路监控，用于探测负载故障、功率半导体器件熔合、欠电压或者负载电路中断。
不能进行部分负荷监控。 负荷波动进行了补偿处理。

应用

功率调节器可用于：

复杂加热系统

配有温度电阻的加热元件

长时间老化的加热元件

简单地直接控制温度

注：

该功能模块只能与 3RF21 电子式继电器或 3RF23 电子式接触器一起使用。

负载回路中带弹簧型端子的半导体开关设备不合适！



电源控制

根据已知功率和所选给定值，功率调节器可以通过一个电子式开关装置来调节所连接的负载中的功率。
这样，可以通过功率调节器补偿在电源电压或者负载电阻中的变化。可以将给定值外部预定义为0至10 V
信号或者通过一个电位器进行内部预定义。按照电位器(tR)的设定值，根据全波控制原理或者一般相位
控制实现调节。

注：

对于阻性负载，功率的设置与设定值成线性关系。在感性负载运行期间，由于电流与电压之间存在相位
差，功率控制不再成比例和线性。

全波控制

在这个操作模式中，通过改变开关周期将输出调节至所要求的给定值。在1 s的时候对这个周期的持续
时间进行预定义。

注：

建议不要将单极电子式开关装置与变频器、功率控制器或全波操作模式下的交流负载的控制器结合使用
。由于这些功能模块相互不同步，发热功率可能会产生波动；不再能确保zuijia补偿，尤其当设定值 <
50% 时。
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