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价格 .00/件

规格参数 变频器:西门子代理商
触摸屏:西门子一级代理
伺服电机:西门子一级总代理

公司地址 惠州大亚湾澳头石化大道中480号太东天地花园2
栋二单元9层01号房（仅限办公）（注册地址）

联系电话 18126392341 15267534595

产品详情

一、为什么要在OB35中调用FB41

1、PID（比例/积分/微分）控制器会测量两次调用之间的时间间隔并评估监视采样时间的结果。每
次进行模式切换时以及初始启动期间都会生成采样时间的平均值。该值用作监视功能的参考并用于
计算。监视包括两次调用之间的当前测量时间和定义的控制器采样时间的平均值。从上面的定义可
以知道采样周期就是一个很重要的因素，也会使计算的结果更接近理论目标。这是简单从定义的角
度来分析。

2、OB35时间中断组织块，可以设定固定的执行周期，比如说100MS（也是默认设置），可以将FB4
1的采样周期与OB35的执行周期设置一致。因为在数字化的PID采样周期是要求等时间间隔的，因此
，放到OB35中执行。

二、PID控制功能块管脚要知道的一些事情（这里以FB41为例）

1、采样周期与OB35循环中断时间设置一致

OB35的中断时间的设置方法：在硬件组态中选择CPU属性，在循环中断中设置OB35的循环中断时
间：如下图所示:

2、如何设置跳过PID控制，使用手动输入值来作为输出

也就是切换成手动方式，并以手动设置的来控制输出



3、PID控制中常见的一些参数设置

首先看下手册中的框图：

（1）SP_INT：为设定值，一般我们可以从HMI中来下发的，格式为工程量值-100.0%~100.0%。

（2）反馈过程值的处理

A、当PVPER_ON为0时：

PV_IN：为反馈值，比如是传感器反馈回来的工程量值，一般是由FC105将传感器的值转换成工程
量值。

当PVPER_ON为1时：

PV_PER（传感器反馈值）作为过程反馈值的输入，也就是说直接用模拟量输入模块的值来作为PID
的反馈值。格式为W#16#000。

这里你就会发现，PV_PER的值与设定值SP_INT的数据类型是不一致的，就需要对PV_PER进行转换
，如下图所示：

死区范围的设定：DEADB_W，是SP和PV的偏差死区，格式是0.0~100.0，默认0.0，这个参数需要在调试
过程中根据实际情况来进行修改。

比例增益：GAIN：也就是PID控制中的P参数，这个参数一般设置为HMI输入地址，比如说MD100
，系统默认为2.0，也需要在调试中根据实际进行修改。

TI为积分时间常数：调整TI时，主要是要消除系统的的震荡，可先将TI设置为0，调整GAIN，当系
统出现等幅震荡时，根据震荡周期来设置TI（一般为0.48*震荡周期）

TD为微分时间常数。

关于PID调节：网上有前人总结的一套口诀：

参数整定找zuijia，从小到大顺序查；

先是比例后积分，最后再把微分加；

曲线振荡很频繁，比例度盘要放大；

曲线漂浮绕大湾，比例度盘往小扳；

曲线偏离回复慢，积分时间往下降；

曲线波动周期长，积分时间再加长；

曲线振荡频率快，先把微分降下来；



动差大来波动慢。微分时间应加长；

理想曲线两个波，前高后低比4:1；

一看二调多分析，调节质量不会低。

还有三个重要的参数就是P-
SEL、I_SEL、D_SEL，分别代表是否启用相应的比例、积分、微分控制。

（7）LMN_PER:模拟量输出，也可以称之为输出标准化，可以直接连PQW，数据格式W#16#0000。

LMN：为real值输出，需要进行FC106转化到PQW。

三、在PLCSIM仿真器中能做哪些事情

1、模拟手自动切换功能，当MAN_ON为1，看输出是否等于MAN。

当MAN_ON为FALSE。调整pv或者sp，使得有偏差大于死区，看输出变化，这里的模拟只能说明pid
工作了，不能测试实际调节效果啊。
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