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产品详情

真空泵 / EJ-BSVLG

EJ-BSVLG-LARGE-ISO

? 非常适合集中或分散应用

? 吸气流速和压缩空气消耗量之间比率出色

? 可提供开/关真空阀、吹气和集成式手动超控

? 准备安装用的 POM 歧管ISO 15407-1（18 毫米）阀门类型 2x 3/2 常闭或 5/3 带闭中心

? 提供双级和三级 EJ-LARGE 盒（EJ-HF 和 EJ-HV）

? 额外真空端口可用于安装真空开关

? 在线设计，实现更出色的耐尘性能

? 可按顺序安装

典型应用

? 盒子包装和纸箱机

? 用于需要集成控制系统且要降低重量、尺寸紧凑的应用（电子行业）

? 处理沉重和多孔表面物体



迷你符合性设备，夹爪，适用于小抓持器

? X-Y 及 α 角符合性[1]。

? 在方向 Z 为刚性。

? 一根空气导管连接至中央零位 [2]。

? 另一根空气导管可锁定任何偏移位置 [3]。

Mini compliance device， for small grippers

? X-Y and angle α compliance [1].

? Rigid in Z direction.

? One air lead to get the central zero psition [2].

? Another air lead to lock in any offset psition [3].

KIT-UR-G

带有塑胶盖和电容器盒的 2 手指型电动平行抓持器。该系统可以

直接安装到协作机器人UR3，夹爪公司， UR5 或UR10上，爪夹怎么用，电源盒可以直接连

接到机器人腕部。该系统还包含了一对标准夹片。

主要特点

? 独i特的设计，同时适用于UR3，夹爪厂家，UR5以及UR10。

? 无需沿着机器人本体布线：直接通过M8的插头连接机器人。

? 易于安装，没有其他配件（即插即用）。

? 模拟接近开关功能，用于夹取或者是行程终端的检测。

如何工作

通过机械法兰将夹具连接到机器人的腕部，并可以安装保护罩和



电源盒。

该系统可以直接通过M8的插头直接连接到机器人的腕部 (无需沿

着机器人的本体布线)。

系统可以通过数字的输入输出和UR机器人的人机界面进行交互。

夹爪-吉玛泰克-爪夹怎么用由吉玛泰克自动化工程（常熟）有限公司提供。吉玛泰克自动化工程（常熟
）有限公司是从事“机械手前端治具，真空系列，传感器，机电一体化组件”的企业，公司秉承“诚信
经营，用心服务”的理念，为您提供更好的产品和服务。欢迎来电咨询！联系人：吴琦。
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