
科比KEB伺服驱动器无显示(维修)上电跳闸

产品名称 科比KEB伺服驱动器无显示(维修)上电跳闸

公司名称 常州昆耀自动化科技有限公司

价格 357.00/台

规格参数 伺服放大器维修:30年经验
驱动器维修:当天修复
运动控制器维修:可测试

公司地址 常州经济开发区潞城街道政大路1号

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

科比KEB伺服驱动器无显示(维修)上电跳闸 直到电动机持续振荡几秒钟或更长，佳I增益值约为该值的50
%，请注意，随着I增益的增加，系统在静止时变得[更紧"，但也趋于变得更加不稳定或[抖动"，通常，小
的积分增益值好，它可提供一个相对紧凑的系统，并且在静止时不会产生过多的抖动。 

伺服驱动器在能源消耗控制中已变得流行，并且在控制许多行业中使用的电机的输出或速度时通常用作
节能装置。伺服驱动器有两个基本版本：模拟（早期版本）和数字（当前版本）。  

发给客户装机OK。、另外一客户是做手表代加工的，有几十台钻工中心，其中一台设备采用FANUCiM
系统。加工过程中显示“Y轴误差过大；Y轴过载”报警。发那科伺服器维修技术员的处理方法为：根据
报警提示，报警的原因是Y轴伺服放大器或伺服电机故障，报警的原因是工作台Y向移动时遇到了异常负
载。 

科比KEB伺服驱动器无显示(维修)上电跳闸 

使用伏欧姆表确定伺服驱动器断开时是否通电。测试电路保护以确保电压在驱动器的规格范围内。源电
压可能在 210 伏到 480 伏之间，具体取决于制造商的驱动器规格。查看当前制造商的服务指南，以确定
读数是否适合驱动器的配置和应用。一般来说，驱动器将获取交流输入电压和电势，并将其转换为可管
理的电压范围，可以是直流或交流，具体取决于受控负载的设计和意图。接收输出值的电机或设备旨在
向伺服驱动模块提供反馈数据，以便伺服驱动器可以在一组特定参数内控制负载。  

从您所使用的特定型号和驱动器类型的伺服驱动器手册中查找模块本身的输出端子。检查手册以了解正
确的刻度和范围，以设置用于测试输出值的仪表。按照手册的说明将引线连接到模块上 -
使用不当的引线可能会损坏伺服驱动器并导致系统故障。  



连接仪表引线并严格遵循制造商的说明。将伺服驱动器的控制设置为可由测试齿轮确定的值。读取输出
值并将读数与制造商提供的图表进行比较。  

按照手册中给出的步骤操作整个设备并记录输出数据以供将来使用。维护测试结果的日志以供以后的测
试使用。输出值将是可变的，以调节其控制的电机或设备。检查手册，查看输出值是否在所需的操作范
围内。  

  如果使用转矩(电流)环路伺服放大器，请从1开始增加速度增益以提供阻尼，随着速度增益的增加，请
注意当您用手移动电动机(或轴)时，它会阻止速度变化，增大速度增益，直到在移动轴时发现有颗粒感
或齿槽感为止，将V增益设置为该值的大约50%。 在本章中，您将执行初步配置或系统，本章提供说明
，使您能够正确安装系统并进行所有电气和非电气连接，完成此章后，您的系统应配置，安装并准备执
行基本操作，Digiplan提供的有关电动驱动器套件的信息如下:在此章章中提供。 

开关禁止前进和后退实时自动调整可估算机器的负载惯量实时运行，并通过自动设置来操作机器根据估
计的负载惯量获得增益。同时，如果自适应滤波器已启用。感测器实时自动调整命令根据基于原点的命
令值。因此，指令值与行程量不同除非电机是原点。共同伺服电机和伺服伺服驱动器的技术说明错误计
数器感测器一个向上/向下二进制计数器。 

  一般为了大程度地减少现场故障，所有驱动器均在以下进行了浸泡测试高温，尽管如此，偶尔的失败
仍可能仍然会发生，并且以意事项旨在作为找出原因所在，修理费只要有可能，应将部件退还给制造商
进行维修，因为现场没有自动测试设备在测试这些驱动器时使用。 Tb的值是Pr6B的值或将电机转速降低
到大约30转/分，以较小者为准，Pr6B=(入口)x2毫秒另请参见[操作期间发球打开/关闭的计时表附录中的[
电机"，定义内部再生放电电阻器是否使用或安装外部再生放电电阻器(在接线板上的P和B2端子之间)带
有-nal电阻器断开的。 

科比KEB伺服驱动器无显示(维修)上电跳闸把SKD/三相整流桥从电路板上拆下，用一个好的SKD/三相整
流桥装上去，焊接好，再测试U、V、W三相交流电源输入端对UC+、UC两个端子之间的正反电阻，符
合正常值了。东莞ABB伺服驱动器维修公司凌科给您分享到这，相信客户朋友们也明白了，不是说所有
说模块坏的有可能并不是模块坏，而是模块一起的周边电路元器件损坏。  kjsdfgvwrfvwse 
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