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产品详情

欢迎来电高性价3BR2036-1UB0每周回顾高性价3BR2036-1UB0每周回顾 信模块可以对每个通道的一个中断
进行暂存。模拟量输入模块通过上限值和下限值定义一个工作范围，模块将测量值与上、下限值进行比
较，如果通过，则执行中断。执行中断时，CPU暂停执行用户程序，或暂停执行低优先级的中断程序，
来处理相应的诊断中断功能模块(OB40)。 四则运算指令指加、减乘、除指令，接在EN端的使能(Enable)
输入信为1”状态时，分别完成以下运算：IN1+IN2=OUTIN1-IN2=OUTIN1*IN2=OUTIN1/IN2=OUT输入
变量与输出变量应具有相同的位数，它们可以是单字、双字整数和实数，输入量INI可以是常数。 语句
表(STL)是一种类似于计算机汇编语言的文体编程语言，由多条语句组成一个程序段（络Network）。语
句表适合于丰富的程序员使用，可以实现其他编程语言不能实现的功能。以简单的电动机起／停控制程
序为例，对应的语句表(STL)程序如图(b)所示。 当步4是活动步，并且转换条件a=1、3、7、9这三步同时
变为活动步，同时步4变为不活动步。为了强调转换的同步实现，水连线用双线表示。步3、7、9被同时
后，每个序列中活动步的进展将是的。在表示同步的水双线之上，只允许有一个转换符。 模拟量多是非
电量，而PLC只能处理数字量、电量。所有要实现它们之间的转换要有传感器，把模拟量转换成数电量
。如果这一电量不是的，还要经过变送器，把非的电量变成的电信，如4—20mA、1—5V、0—10V等等
。 两者部分符对应关系如表1所示。其常开触点闭合，因为异步电动机未过热，热继电器常开触点不闭
合，输入继电器X2不接通，其常闭触点保持闭合，则此时输出继电器Y0接通，进而器KM得电，其主触
点接通电动机的电源，则电动机起动运行。 

欢迎来电高性价3BR2036-1UB0每周回顾高性价3BR2036-1UB0每周回顾 如果EN输入信为1状态，且在功能
块的执行中没有错误，它的ENO也为1状态，如图所示为算术运算。西门子S7-300/400的CPU用16位二进
制补码定点数来表示模拟量值。A/D转换的结果是按16位二进制补码形式存储，即占用1个字（两个字节
）的长度。 图功能块图程序示例利用功能块图(FBD)可以查看到像普通逻辑门图形的逻辑盒指令。它没
有梯形图编程器中的触点和线圈，但有与之等价的指令，这些指令是作为盒指令出现的，程序逻辑是由
这些盒指令之间的连接决定的。 语句表(STL)是一种类似于计算机汇编语言的文体编程语言，由多条语句
组成一个程序段（络Network）。语句表适合于丰富的程序员使用，可以实现其他编程语言不能实现的功
能。以简单的电动机起／停控制程序为例，对应的语句表(STL)程序如图(b)所示。 这接口转换器，可以
实现RS232/RS485/RS422的转换，()接口转换器，使用起来很方便且性能可靠，价格也比较低。该类产品
市场上比较多，以四川德阳四星电子的产品SC-485C接口转换器为例，该转换器用于RS232到RS485/RS422



转换,体积小巧,只有两个DB-9插头大小,采用串口窃电，不需外接电源。 例如：PLC模拟单元的分辨率是1
/32767，对应的电量是0—10V，所要检测的是温度值0—100℃。那么0—32767对应0—100℃的温度值。然
后计算出1℃所对应的数字量是327.67。如果想把温度值到0.1℃，把327.67/10即可。 PA54=0:外部SON使
能。参数修改完毕后，存储后下电，重新上电。输入电路中有RC滤波电路（上图中R1和C），用来防止
输入触点抖动或者脉冲引起的误。上图是S7-200的直流输入模块内部电路和外部接线图。 

  

欢迎来电高性价3BR2036-1UB0每周回顾高性价3BR2036-1UB0每周回顾 广义上的plc程序由三部分构成：
用户程序、数据块和参数块。(1)用户程序用户程序是必选项。用户程序在存储器空间中也称为组织块(O
B)，它处于层次，可以其他块，可采用各种语言（如STL、LAD或FBD等）来编制。 方框被“导线”连接
在一起，信自左向右流动。FBD比较适合于有数字电路基础的编程人员使用。在S7-300/400系列的plc中，
可以用二进制数、十六进制数和BCD码来表示数。(1)二进制数，二进制数只有0和1两个符，按照逢二进
一的规则运算。 有的西门子S7-300信模块具有对信进行（诊断）和中断的智能功能。1.模块诊断功能通
过模块诊断可以确定数字量模块获取的信是否正确，或模拟量模块的处理是否正确。数字量I/O模块可以
诊断出无外部电压、共模故障、组态／参数错误、断线、测量范围上溢出或下溢出等故障。 （8）与STL
触点相连的触点使用LD或LDI指令。（9）在步的活动状态的转移中，相邻两步的状态器会同时ON一个
扫描周期，此时可能会引发瞬时的双线圈问题。为了避免不能同时接通的两个输出（如下图所示控制电
动机正反转的器线圈）同时，除了在梯形图中设置互锁电路外，还应在PLC外部设置由常闭触点组成的
硬件互锁电路。 当相邻两状态之间的转换条件时，就将实现转换，即由上一个状态转换到下一个状态执
行。我们常用状态转移图（功能表图）描述这种顺序控制。用状态器S记录每个状态，X为转换条件。如
当X1为ON时，则由S20状态转为S21状态。 在检测产品时，X0=ON。X1–机械手完成传感器。在完成填
塞，X1=ON,。PLC输出所需的数Y0–机械手PLC计数器所需的数C0–计数器：16位上数（通用）plc编程
梯形图PLC编程梯形图描述当光电传感器检测到产品，X0从关闭变成打开。 

  

欢迎来电高性价3BR2036-1UB0每周回顾高性价3BR2036-1UB0每周回顾 (3)参数块参数块也是可选部分，
它存放的是CPU的组态数据，如果在编程和其他编程工具上未进行CPU的组态，则以默认值进行自动配
置。组态(ConFIGURING)的含义：ConFIGURING-般被翻译为组态。 图功能块图程序示例利用功能块图
(FBD)可以查看到像普通逻辑门图形的逻辑盒指令。它没有梯形图编程器中的触点和线圈，但有与之等价
的指令，这些指令是作为盒指令出现的，程序逻辑是由这些盒指令之间的连接决定的。 模拟量输出模块
可以诊断出无外部电压、组态／参数错误、断线和对地短路等故障。2.中断通过中断，可以对信进行和
响应。根据设置的参数，可以选择数字量输入模块的每个通道组是否在信的上升沿、下降沿产生中断，
或在两个边沿都产生中断。1，M1=ON、M3=OFF情况1修改M1值为ON状态，M3值为OFF状态，发现Y1
=OFF。2，M1=ON、M3=ON情况2修改M1值为ON状态，M3值也为ON状态，发现Y1=ON。3，M1=ON
、M3=ON情况3修改M1值为OFF状态，M3值为ON状态，发现Y1=ON。 在制作9芯串口连线时，需要2个
9孔插头和1.5米长的至少7芯的扁电缆，引脚连线如下所示。9孔插头－9孔插头引脚连线为：2-3、3-2、4-
6、5-5、6-4、7-8、8-7。9孔插头－25孔插头引脚连线为：2-2、3-3、4-6、5-7、6-20、7-5、8-4。 RS-485
采用衡发送和差分接收，因此具有共模的能力。它使用一对双绞线，将其中一根定义为A（TXD-/RXD-
），另一根定义为B（TXD+/RXD+），不需要数字地线。速率在100kbps及以下时通信距离达1200米以上
。 

  

欢迎来电高性价3BR2036-1UB0每周回顾高性价3BR2036-1UB0每周回顾 0和1用来表示开关量（或称数字量
）的两种不同状态，如触点的断开和接通，线圈的得电和失电等。若输出变量与输入变量相同，为避免
在每个扫描周期都执行运算，可在使能输入(EN)电路中跳变检测触点。ENO为使能输出端，它使功能块
可串联连接。 用户程序的结构比较简单，一个完整的用户控制程序应当包含一个主程序(OB1)、若干个
子程序和若干个中断程序三大部分。不同的编程设备，对各程序块的安排也不同。其程序结构如图所示
。图PLC程序结构①主程序(0Bl)：是用户程序的主体。 广义上的plc程序由三部分构成：用户程序、数据



块和参数块。(1)用户程序用户程序是必选项。用户程序在存储器空间中也称为组织块(OB)，它处于层次
，可以其他块，可采用各种语言（如STL、LAD或FBD等）来编制。 其相对应的元件安排如下按下起动按
钮2，X000接收外部信置“1”，Y000置“1”并自锁，自锁的目的是当起动按钮2松开，X000置“0”时，
Y000仍然能保持置“1”状态，使电动机连续运行。需要停车时，按下停止按钮1，X001常闭触电置“0”
，断开Y000，使Y000置“0”，使电动机停止运行。 所以，有时也称其为顺序控制。而顺序控制又分为
手动、半自动或自动。而采用的控制原则有分散、集中与混合控制三种。这是用OMRON的开关量编写
的一个“单按钮启停”程序。2、模拟量是指一些连续变化的物理量，如电压、电流、压力、速度、流量
等。 5.3电路应用此电路可在电源输入端加一个复位常闭开关可作程序选择、生产期顺序控制电路等。六
、时间继电器（又名延时继电器）下面着重研究延时接通继电器的应用。图2-12为简单的延时接通应用
电路。为便于分析原理，在时间继电器常开触点上串联一个灯泡，当然你也可以串联其它负载，比如器
、固态继电器等，图2-13为PLC梯形图的表达，原理图与图2-12相同。 

  

欢迎来电高性价3BR2036-1UB0每周回顾高性价3BR2036-1UB0每周回顾 信模块可以对每个通道的一个中断
进行暂存。模拟量输入模块通过上限值和下限值定义一个工作范围，模块将测量值与上、下限值进行比
较，如果通过，则执行中断。执行中断时，CPU暂停执行用户程序，或暂停执行低优先级的中断程序，
来处理相应的诊断中断功能模块(OB40)。 图功能块图程序示例利用功能块图(FBD)可以查看到像普通逻
辑门图形的逻辑盒指令。它没有梯形图编程器中的触点和线圈，但有与之等价的指令，这些指令是作为
盒指令出现的，程序逻辑是由这些盒指令之间的连接决定的。 也就是说，一个指令（如AND盒）的输出
可以用来允许启动另一条指令（如定时器），这样可以建立所需要的控制逻辑。1.执行指令时，立即指
令获取实际输入值，但不更新映像寄存器。立即触点不依赖S7-200扫描周期进行更新，而会立即更新。 
首先，我们先要用传感器测量我们所需要的参数，通过变送器将此参数变换成0~10V或者4~20mA，现在
很多传感器都是自带变送器的，直接就输出模拟量，建议大家在项目中选用此种类型的传感器图二某压
力传感器手册如图二所示，?。 多数PLC都是可以修改的，建议修改成整数，便于我们计算。图三施耐德
PLC模拟量设置如图三所示，是施耐德CODESYS台的PLC，红色圆圈是默认的设置为-32768到32768，很
显然，这样的数字是不便于我们计算的，因此改成了4000到20000。 （2）ANB（块与指令）用于两个或
两个以上触点并联连接的电路之间的串联。ANB指令的使用说明：1）并联电路块串联连接时，并联电路
块的开始均用LD或LDI指令；2）多个并联回路块连接按顺序和前面的回路串联时，ANB指令的使用没有
。 
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