
武汉华大伺服驱动器报警代码(维修)接地故障

产品名称 武汉华大伺服驱动器报警代码(维修)接地故障

公司名称 常州昆耀自动化科技有限公司

价格 357.00/台

规格参数 伺服放大器维修:30年经验
驱动器维修:当天修复
运动控制器维修:可测试

公司地址 常州经济开发区潞城街道政大路1号

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

武汉华大伺服驱动器报警代码(维修)接地故障 相当于，第六章控制功能系列电磁剎车的使用驱动器操作
电磁剎车以被设为，代表电磁剎车不作动，电机呈机械锁死状态被设为，代表电磁剎车作动，电机可自
由运转，电磁剎车的运作有下列两种，使用者可利用参数寄存器，容后说明来设定相关的延迟。 

伺服系统通常是非常可靠和的闭环系统。同时，任何单个组件出现问题都可能导致整个伺服驱动系统故
障。以下是我们在昆耀维修和修理伺服驱动器时通常会遇到的一些问题 

  此功能代码的作用是调整电机的任意两条线(U，V和W)，并进一步改变电机的旋转方向，提示:参数
初始化后，电机运行方向恢复到原来状态，在系统调试时不允许改变电机旋转方向的应用中，应仔细执
行此动作，此动作用于定义频率上限的。 在接线完成前不要打开主电源，以免触电，接线说明A拆下盖
固定螺钉，连接接线盒，B进行必要的连接，使用带绝缘盖的夹紧端子接头，有关导线直径和连接器尺寸
，请参见可用组件，C连接接线板盖并拧紧盖固定螺钉，查看驱动器的铭牌以检查电源规格。 如果不纠
正伺服驱动器或系统故障，则由于机器系统操作不受控制，可能导致人身伤害和/或设备损坏，测试设备
(例如示波器或图表记录仪)必须正确接地，如果不包括接地线，则可能会导致示波器机箱上出现致命的
电压，请参阅下面的错误代码部分以发现问题。 

武汉华大伺服驱动器报警代码(维修)接地故障 

1、示波器看起来似乎都是噪声
在许多情况下，这仅意味着电流监控输出尚未与交流电源或变压器正确隔离。
2、伺服电机在一个方向上的运行速度比另一方向上的运行速度快 这可能表明电机本身存在相位错误。
偏差电位计也可能位于错误的位置。测试/偏差开关也可能切换到错误的设置。 3、伺服电机停转或溅射 
这可能是速度反馈的极性错误。根据您单位的具体情况，有多种方法可以解决此问题。由于功率反馈问
题，编码器功率也可能丢失。如果是这种情况，电源检查通常可以帮助识别问题。 4、LED
呈绿色，但伺服电机不转动 假设电机本身没有问题，则可能需要对 INHIBIT



端口进行一些故障排除。也有可能命令信号未正确连接到伺服驱动器信号。 5、内部短路或电路板问题 
大多数类型的工业电子设备都依赖印刷电路板来运行，最终任何印刷电路板都可能发生故障。这也是伺
服驱动器和伺服放大器的潜在问题根源。必要的 PCB
服务可能包括更换电阻器、电容器和二极管，还可能需要金手指接触和走线修复服务。 

伺服驱动器没有跟随不断变化的参考轨迹。在运动控制中，情况有所不同。电机跟随不断变化的参考。
参考是在配置文件生成器，并将此配置文件与反馈进行比较。P放大器比较信号并将参考馈送到速度控制
器。内插器电子齿轮和CAM盘用于同步扭力参考参考控制者主速度控制者逆变器速度参考脉冲编码器图
运动控制回路。 

  电源的下限(12至24伏)不应低于11.4伏，以确保光电探测器一次电流的适当水，线路驱动器I/F这是一种
对噪声不太敏感的良好信号传输方法，我们建议你用这个来保持信号的可靠性，开收集器I/F使用外部控
制电源(VDC)。 过载保护等级当驱动器的有效电流为额定c电流的115%或以上时，驱动器的过载保护功
能被，确保驱动器的有效电流不超过额定电流，驱动器的大允许瞬时电流是由扭矩限制设置(Pr06)设置的
电流，3安装环境在IEC60664-1中规定的2级以上的环境中使用驱动器。 电机停止旋转，直到驱动器输出S
-RDY，97当使用11线编码器时控制模式选择)设置为8或9([-关闭[控制)，由于关闭电源并再次打开，控制
电路工作不正常，如果噪音大或其他原因，无法消除错误，电机和/或司机可能坏了。 

但是出问题的故障点可不一样，上电跳一般是IG模块坏的可能性较大。如果是运转中偶尔跳的话一般是
驱动板上的元器件变异所致，当然也有可能模块坏，但可能性较小。但abb伺服驱动器维修有个原则，不
管客户说什么问题，我们一定要检测整流、模块是否有问题在上电，模块都是好的，查看故障记录确实
都是F。 

武汉华大伺服驱动器报警代码(维修)接地故障则值的有效范围由数据类型确定。数据类型值值字段“R/
W”指示读取和/或写入值“R/”值只能读取可以读取和写入“R/W”值。字段“永久”“每。”指示参
数的值是否持久，即在设备断电后它是否仍保留在内存中。通过HMI修改持久参数的值时，伺服驱动器
会自动将值存储在持久存储器中。通过调试软件或现场总线修改持久参数的值时。  kjsdfgvwrfvwse 
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