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产品名称 NDRIVEHP10-ENET-IO
Aerotech伺服驱动器维修自动重启

公司名称 常州昆耀自动化科技有限公司

价格 367.00/台

规格参数 维修技术高:放大器维修
昆耀维修:维修有质保
维修可开票:运动控制器维修

公司地址 常州经济开发区潞城街道政大路1号

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

NDRIVEHP10-ENET-IO Aerotech伺服驱动器维修自动重启

当伺服驱动器出现如下故障时，如自动重启、开不了机、缺相故障、过流故障、过压故障、欠压故障、
过热故障、过载故障、接地故障、有显示无输出、绿色灯电机不动、不显示、不运转故障、上电跳闸、
过电流、电路板坏了、主板故障、启动就停机、指示灯一直闪、报警故障、飞车等，找昆耀自动化，免
费检测，维修后有质保

  无连接，无连接，电机接头描述电机A+相电机A相电机B+相电机相BCase接地，无连接，混合动力伺
服驱动器HBS1108AC的数据表第26页，共37页混合动力伺服驱动器HBS1108AC的数据表连接器引脚输出(
续)CN4-RS232和RS485连接器CN5-电源连接器CN6-电机连接器连接到采购输出的。。 将高频衰减区的高
频振荡点利用V过滤器进行过滤说明:根据频率响应曲线设定频率:将高频特性衰减区高于-的高点，投影至
曲线的横坐标，由于横坐标按照对数刻度进行细分，故刻度不是均匀分割，估频率点时要注意,衰减带宽
设定范围为z-频率。。 则增加调整输出限制或降低调整速度，对于扭矩环路伺服放大器，自整定过程中
经过的距离与指定的整定速度的平方成正比，与指定的整定输出极限成反比，如以下公式所示，这意味
着，如果将调整输出限制加倍，则自调整轴所需的距离将减半。。
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1、过热工业自动化和电子产品通常容易过热。长时间运行会对您的机器造成损害。如果机柜内的温度没
有得到适当的调节，伺服驱动器和其他电子设备就会面临过热的风险。轻微的性能不佳终会变成明显的
损坏，后完全失败。不要试图通过操作柜门来降低温度。这只会让您的伺服驱动器暴露在过多的灰尘和
污垢中。监控工作温度。现货表现不佳。在完全出现故障之前对您的伺服驱动器进行保养和维修。

2、伺服电机无法启动如果您的伺服电机无法启动，并不一定意味着问题就出在这方面。在伺服系统中，
电机和驱动器专门协同工作。检查驱动器的 DAC 输出（数模转换器）。如果 DAC 参数值为零或接近零
，则问题在于驱动器而不是电机。如果是伺服电机出现问题，您可以联系我们，昆耀自动化 电机团队将
维修和测试您的部件。尽力测试这两个单元。无论哪一个不起作用，请通过电话、电子邮件或网络聊天
与我们预订伺服电机或伺服驱动器维修。

3、明显的噪音当然，您的伺服驱动器在运行时会发出嗡嗡声。如果噪音确实变得过大，则可能出现电气
问题。例如，这可能是错误的接线。除了噪音之外，您还可能会注意到驱动器、控制柜内或所连接电机
的过度振动、温度等。操作人员和工程师都应该留意是否有异常噪音。在小问题变成大问题之前解决它
们。

4、表现不佳随着您的伺服系统老化，您可以预期性能会逐渐变差。然而，如果它变得太重要，那么您就
会失去潜在的生产时间。仅仅大限度地减少停机时间是不够的。您需要确保设备充分发挥其潜力。监控
系统的扭矩、电压和额定值。如果性能仍然不佳，请考虑使用 昆耀自动化 进行维修。

否则，会发生错误！）三个PRV指令：读取端口的脉冲输出当前值，并把当前值（PV值）存储到DD中
（注：A.是脉冲输出时的标志位，即电机运转的时候A.为，停转时，为；A.作用刚好相反。）、保养规
程、设备定期测试、调整规定（）每半年或季度检查PLC柜中接线端子的连接情况，若发现松动的地方
及时重新坚固连接；（）对柜中给主机供电的电源每月重新测量工作电压。

  请注意松开制动器后伺服电机的启动会延迟，使用推荐的浪涌吸收器，见第84页推荐部分，见时序图
，说明发出刹车关闭信号的时序，例如，通电后松开刹车，并在电机运行期间发生伺服关闭/警报时启动
刹车，在伺服关闭或报警事件的情况下。。 转速达时，那么以(额定扭矩:)为例，使用者外接的回生电阻
，第六章控制功能系列简易选择使用者依据实际运转要求的容许频度，依据空载容许频度，来选择适当
的回生电阻，其中空载容许频度，是以运转速度从到额定转速。。 图尺寸尺寸以英寸和毫米为单位细节
直径直径见细节交流伺服控制器过温功率因数控制力过电压欠电压当前折返运行启用准备开车详见仅细



节直径笔记尺寸以英寸毫米为单位安装插槽和锁孔将接受毫米的硬件，相邻控制器之间的小间距为英寸
毫米建议使用英寸毫米。。

故障仍未解决。我班组人员在帮助处理时发现，电机气隙非常大，瓦座水平也不合格，故障原因找到后
，重新调整各部间隙后。电机试转一次成功。、负载机械部分检查正常，电机本身也没有问题：引起故
障的原因是连接部分造成的，这时要检查电机的基础水平面，倾斜度、强度，找正是否正确，联轴器是
否损坏。

NDRIVEHP10-ENET-IO Aerotech伺服驱动器维修自动重启西门子多轴伺服测试架，修好没修好一目了然
，保证维修可靠度。伺服驱动器维修伺服驱动器维修触摸屏维修数控系统维修A东元伺服驱动器GF故障
维修经验分享三菱伺服电机维修怎么分析故障原因三菱伺服驱动器维修公司带你了解故障出现原因？伺
服驱动器的功能作用是驱动交流伺服电机，通过整流和逆变输出控制。  kjsdfgvwrfvwse

Powered by TCPDF (www.tcpdf.org)

http://www.tcpdf.org

