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6AV6381-2BJ07-5AV0 系统软件 V7.5 SP2 亚洲

公司名称 浔之漫智控技术(上海)有限公司

价格 .00/件

规格参数 西门子:现货
WinCC:正品
德国:全新

公司地址 上海市松江区石湖荡镇塔汇路755弄29号1幢一层
A区213室

联系电话 15801997124 15801997124

产品详情

西门子WinCC软件授权总经销商 6AV6381-2BJ07-5AV0 系统软件 V7.5 SP2 亚洲

6AV6381-2BJ07-5AV0

WinCC 系统软件 V7.5 SP2 亚洲， 运行时
102400（102400 个 Power Tag）。
运行时间软件，单独许可证， DVD
上的软件和文档， U 盘上的许可证密钥， A 级，9
种语言（德语， 英语，法语，西班牙语，意大利语
，简体中文，繁体中文，朝鲜语，日 语），
请注意产品版本： support.industry.siemens.com SIOS
条目 ID：109783852 *******************************
内容：套组(3x DVD + 1x USB)

本公司销售的一律为原装**，假一罚十，可签正规的产品购销合同，可开增值税发票，税点另外算，24
小时销售在线

浔之漫智控技术(上海)有限公司

本公司专业经销合信/CO-TRUST科思创西门子PLC；S7-200S7-300 S7-400 S7-1200 触摸屏，变频器

6FC，6SNS120 V10 V60
V80伺服数控备件：原装进口电机，电线，电缆，希望能跟您有更多的合作机会24小时销售在线

https://mall.industry.siemens.com/mall/zh/cn/Catalog/Product/6AV6381-2BJ07-5AV0


我公司经营西门子全新原装现货PLC；S7-200S7-300 S7-400 S7-1200 触摸屏，变频器，

6FC，6SNS120 V10 V60
V80伺服数控备件：原装进口电机（1LA7、1LG4、1LA9、1LE1），国产电机（1LG0，1LE0）

大型电机（1LA8，1LA4，1PQ8）伺服电机（1PH，1PM，1FT，1FK，1FS）西门子保内全新原装产品‘
质保一年。

一年内因产品质量问题免费更换新产品；不收取任何费。欢迎致电咨询。

控制偏差 ② 连续控制器的输出值 ③ 脉冲控制器的输出值
控制器中的积分作用会随时间而使控制偏差增大。 这意味着控制器会一直对系统进行校正，
直到控制偏差消除为止。 持续控制偏差只会在具有比例作用的控制器中生成。 这种影响可
通过控制器中的积分作用来消除。
根据对控制响应的要求，在实际操作中**将比例、积分和微分作用结合使用。 各个分量
的时间响应可通过控制器参数比例增益 GAIN、积分作用时间 TI （积分作用）和微分作用时 间
TD（微分作用）来描述。 722 使用工艺功能 编程和操作手册, 05/2021 PID 控制 3.1 控制原理 PI
作用控制器的等式 以下等式适用于在一定时间范围内 PI 作用控制器的阶跃响应： t =
自控制偏差阶跃后的时间间隔 使用工艺功能 723 编程和操作手册, 05/2021 PID 控制 3.1 控制原理 PID
控制器的阶跃响应 ① 控制偏差 ② 连续控制器的输出值 ③ 脉冲控制器的输出值 TM_LAG
微分作用的延迟 Ti 积分作用时间 PID 控制器的等式 724 使用工艺功能 编程和操作手册, 05/2021 PID 控制
3.1 控制原理 以下等式适用于在一定时间范围内 PID 控制器的阶跃响应： t =
自控制偏差阶跃后的时间间隔 具有不同控制器结构的受控系统的响应
过程工程中的大多数控制器系统都可以通过具有 PI 作用响应的控制器进行控制。 在具有较
长空载时间的慢速控制系统情况中（例如，温度控制系统），可通过具有 PID 作用的控制器
提高控制结果。 ① 无控制器 ② PID 控制器 ③ PD 作用控制器 w 设定值 x 过程值 具有 PI 和 PID
作用的控制器的优势在于，过程值在稳定后不会与设定值之间存在任何偏差。
过程值在逼近过程中会在设定值周围振荡。 使用工艺功能 725 编程和操作手册, 05/2021
3.1.7为指定受控系统选择控制器结构 对适用的控制器结构的选择
为实现**控制结果，应选择适合于受控系统且可在特定限值范围内适应受控系统的控制器 结构。
下表概述了控制器结构与受控系统的适当组合。 受控系统控制器结构 P PD PI PID
仅具有死时间不适用不适用适用不适用 具有死时间的 PT1不适用不适用非常适用非常适用 具有死时间的
PT2 不适用有条件适用非常适用非常适用 高阶不适用不适用有条件适用非常适用
非自调节非常适用非常适用非常适用非常适用 下表概述了控制器结构与物理量的各种组合的适宜性。
物理量控制器结构 P PD PI PID 持续控制偏差无持续控制偏差 温度适用于对性能要 求较低的系统以 及 Tu
/Tg < 0,1 的 比例作用受控系 统 非常适用*适用于高性能要求的控制器结构
（除了经过特殊调整的特殊控制器） 压力适用，如果不考 虑延迟时间
不适用*适用于高性能要求的控制器结构 （除了经过特殊调整的特殊控制器） 流速不适用，因为所 需的
GAIN 范围 通常过大 不适用适合，但是单独 使用积分作用控 制器通常会更好 几乎不需要 PID 控制 3.1
控制原理 使用工艺功能 726编程和操作手册, 05/2021 PID 控制 3.1 控制原理 3.1.8 PID 参数设置
参数设置的经验 控制器结构 PD/PID 设置 P PI PD PID GAIN ≈ vmax × Tu [ °C ] GAIN ≈ 1.2 × vmax ×
Tu [ °C ] TI ≈ 4 × Tu [ min ] GAIN ≈ 0.83 × vmax × Tu [ °C ] TD ≈ 0.25 × vmax × Tu [ min ] TM_LAG
≈ 0.5 × TD[ min ] GAIN ≈ 0.83 × vmax × Tu [ °C ] TI ≈ 2 × Tu [ min ] TD ≈ 0.4 × Tu [ min ] TM_LAG
≈ 0.5 × TD[ min ] GAIN ≈ 0.4 × vmax × Tu [ °C ] TI ≈ 2 × Tu [ min ] TD ≈ 0.4 × Tu [ min ] TM_LAG
≈ 0.5 × TD[ min ] 除了 vmax = x / t ，还可以使用 Xmax / Tg 。 如果控制器具有 PID
结构，则积分作用时间的设置和微分作用时间的设置通常会相互结合。 比率 TI/TD 介于 4 和 5
之间，这对于大多数受控系统都是*优的。 在 PD 控制器中，不遵守微分作用时间 TD 并不重要。 对于 PI
和 PID 控制器，如果大部分情况下选择的积分作用时间 TI 过短，则会发生控制振荡。
如果积分作用时间过长，则会降低干扰的稳定速度。 不要希望进行第一次参数设置后，控
制回路工作状态就能达到“*优”状态。 经验表明，当系统处于 Tu / Tg > 0.3 “难以控制”状



态时，进行调整是很必要的。 使用工艺功能 727 编程和操作手册, 05/2021 3.2组态软件控制器
3.2.1软件控制器概述
要组态软件控制器，需要使用包含控制算法的指令和工艺对象。软件控制器的工艺对象相当
于指令的背景 DB。控制器的组态数据保存在工艺对象中。与其它指令的背景数据块不同，工
艺对象并非存储在程序资源中，而是存储在 CPU > 工艺对象下。 工艺对象和指令
CPU库指令工艺对象说明 S7-1200 Compact PID PID_Compact V1.x PID_Compact V1.x
具有集成调节功能的通用 PID 控制器 S7-1200 PID_3Step V1.xPID_3Step V1.x对阀门进行集成调节的 PID
控制器 S7-1500 S7-1200 V4.x PID_Compact V2.x PID_Compact V2.x 具有集成调节功能的通用 PID 控制器
S7-1500 S7-1200 V4.x PID_3Step V2.xPID_3Step V2.x对阀门进行集成调节的 PID 控制器 S7-1500 ≥ V1.7
S7-1200 ≥ V4.1 PID_Temp V1.x PID_Temp V1.x具有集成调节功能的通用 PID 温度控制器 S7-1500/300/ 400
PID 基本功能CONT_C CONT_C连续控制器 S7-1500/300/ 400 CONT_S
CONT_S适合具有积分行为的执行器的步进控制 器 S7-1500/300/ 400 PULSEGEN-
适合具有比例行为的执行器的脉冲发生 器 S7-1500/300/ 400 TCONT_CP
TCONT_CP具有脉冲发生器的连续温度控制器 S7-1500/300/ 400 TCONT_S
TCONT_S适合具有积分行为的执行器的温度控制 器 S7-300/400 PID Self Tuner TUN_EC
TUN_EC连续控制器的优化 S7-300/400 TUN_ES TUN_ES步进控制器的优
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