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产品详情

MR-J2S-40A三菱伺服驱动器维修接地故障

  如下所示，的每个轴都与四个光学隔离的输入相关联，这些输入为本地开关，超程(正向和负向)开关
和驱动器故障信号(通常是放大器的输出)提供直接接口，另外，为每个轴提供了继电器触点驱动使能输
出，以在程序控制下启用和禁用放大器。。

伺服系统通常是非常可靠和高效的闭环系统。同时，任何单个组件出现问题都可能导致整个伺服驱动系
统故障。以下是我们在昆耀维修和修理伺服驱动器时通常会遇到的一些问题

  面板显示器会依设定状态持续显示设定状态符号一秒鐘，显示符号内容说明设定值正确储存结束，唯
读参数，写入禁止，密码输入错误或未输入密码，设定值不正确或输入保留设定值，伺服啟动中无法输
入，此参数不储存于，此参数须重新开机才。。 被动归位与主动归位与如上所述的编码器标记主动归位
相同，不同之处在于，没有令运动，IMC-S/23x仅等待标记出现，如果要在应用程序设置菜单中设置仅配
置为MASTER的物理轴，请选择PASSIVE作为归位步骤。。 其次是电动机轴可以自由旋转，如果没有系
统错误，假设很好–实际上运动开始了，电动机旋转，如果由于某种原因，信号或电源无法到达电机，
或者电机处于某种程度上阻止了旋转，假设很差，不会有运动，控制发动机信号一路直达图10-开环驱动
发动机控制图11应用示例使用开环驱动器信号消失。。



MR-J2S-40A三菱伺服驱动器维修接地故障

1、示波器看起来似乎都是噪声在许多情况下，这仅意味着电流监控输出尚未与交流电源或变压器正确隔
离。2、伺服电机在一个方向上的运行速度比另一方向上的运行速度快这可能表明电机本身存在相位错误
。偏差电位计也可能位于错误的位置。测试/偏差开关也可能切换到错误的设置。3、伺服电机停转或溅
射这可能是速度反馈的极性错误。根据您单位的具体情况，有多种方法可以解决此问题。由于功率反馈
问题，编码器功率也可能丢失。如果是这种情况，电源检查通常可以帮助识别问题。4、LED
呈绿色，但伺服电机不转动假设电机本身没有问题，则可能需要对 INHIBIT 端口进行一些故障排除。也
有可能令信号未正确连接到伺服驱动器信号。5、内部短路或电路板问题大多数类型的工业电子设备都依
赖印刷电路板来运行，终任何印刷电路板都可能发生故障。这也是伺服驱动器和伺服放大器的潜在问题
根源。必要的 PCB 服务可能包括更换电阻器、电容器和二极管，还可能需要金手指接触和走线服务。

在加减速区域的过响应条件下，如果转矩指令高于P/PI模式转换标准值]的设置值，则变为“P控制器”
类型，另一部分变为“PI控制器”类型减少速度响应或的过冲使用此功能的完成。您应该设置和的适当
值。为了达到佳设置，仔细检查速度，扭矩和，并如果在如图所示的垂直负载的情况下允许Servo-
ON信号运行电机。

  如下所示，如果使用任何轴的液压伺服阀或比例阀，请使用笔，小螺丝刀等将相应的开关小心地移至
其向下，例如，下图显示了轴1配置为±150mA(电流)伺服输出以及所有其他配置为±10V(电压)伺服输出
的轴，提供了两个光学隔离的串行端口。。 5.1.9扭矩开关扭矩开关组件的连接(如果存在)会警告ServoNX
T施加在执行器上的扭矩过大，伺服驱动器NXT在此连接的[打开"和[关闭"端子上提供逻辑电平电压，如
果执行器扭矩增加到额定扭矩以上，则适用连接处的开关会将此引脚拉至0V。。 配置新模块，在名称框
中，为文件名，b，在[插槽"框中，输入模块所在的插槽，c，从[电子键控"下拉菜单中，选择一个电子键
控选项(如果不确定，请选择[禁用键控")，d，选中[打开模块属性"复选框，单击确定。。

它描述了电动机的悬架，除了通过正常操作停止外。总览说明了电动机停止时每种情况的一般概述。除
了由于正常操作而暂停的电机外，当发生以下情况时，伺服伺服驱动器会暂停其运行。并导致电机暂停
。伺服报警发生旅行发生在伺服驱动器的正常运行中，可以通过上述两个因素来停止电动机，并且可以
以多种形式设置针对每个悬吊因素而停止电动机的方法。



MR-J2S-40A三菱伺服驱动器维修接地故障它将正确控制两个副翼之一，但是一旦我添加个副翼（顺序无
关紧要），或者如果我甚至添加了升降舵或方向舵，副翼要么摇摇欲坠（像鸟一样飞快地飞起来），要
么根本不移动。要查看发生了什么，我在副翼通道通道上挂了一个示波器，它显示了从G到Rx的正常vpp
控制脉冲，以及当只有一个ail附加到G时从G相应的正常副翼伺服控制输出。  kjsdfgvwrfvwse
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