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产品详情

海德汉伺服驱动器报错维修启动就停机

当伺服驱动器出现如下故障时，如自动重启、开不了机、缺相故障、过流故障、过压故障、欠压故障、
过热故障、过载故障、接地故障、有显示无输出、绿色灯电机不动、不显示、不运转故障、上电跳闸、
过电流、电路板坏了、主板故障、启动就停机、指示灯一直闪、报警故障、飞车等，找昆耀自动化，免
费检测，维修后有质保

  而FB是连接到一个小电阻器(小于300Ω)的反馈电流，则可以由ADC通道上的ADC通道读取微控制器
知道驱动了多少电流，因此，用户可以知道电动机是否在加速或由于某种原因而停滞，直流电动机的速
度控制表2.输入和输出的真值表表2反映了如果使能为HIGH(VDD)。。 此输入代表脉冲信号，每个上升
沿或下降沿均处于活动状态(可配置软件，请参见软件操作手册以获取更多详细信息),在双脉冲模式下(软
件可配置)，此输入代表顺时针(CW)脉冲，在高电平时均和低水平，PUL-HIGH时为4-5V。。 并且该操
作是["以电动机允许的大占空比运行，如果大速度低于关键速度[c，则大速度惯性不受功率突降的限制，
但电动机的负载当然周期不得超过，不会过度评估使用ML160或ML电机时，会产生功率损耗，功率消耗
电路中装有保险丝。。
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1、过热工业自动化和电子产品通常容易过热。长时间运行会对您的机器造成损害。如果机柜内的温度没
有得到适当的调节，伺服驱动器和其他电子设备就会面临过热的风险。轻微的性能不佳终会变成明显的
损坏，后完全失败。不要试图通过操作柜门来降低温度。这只会让您的伺服驱动器暴露在过多的灰尘和
污垢中。监控工作温度。现货表现不佳。在完全出现故障之前对您的伺服驱动器进行保养和维修。

2、伺服电机无法启动如果您的伺服电机无法启动，并不一定意味着问题就出在这方面。在伺服系统中，
电机和驱动器专门协同工作。检查驱动器的 DAC 输出（数模转换器）。如果 DAC 参数值为零或接近零
，则问题在于驱动器而不是电机。如果是伺服电机出现问题，您可以联系我们，昆耀自动化 电机团队将
维修和测试您的部件。尽力测试这两个单元。无论哪一个不起作用，请通过电话、电子邮件或网络聊天
与我们预订伺服电机或伺服驱动器维修。

3、明显的噪音当然，您的伺服驱动器在运行时会发出嗡嗡声。如果噪音确实变得过大，则可能出现电气
问题。例如，这可能是错误的接线。除了噪音之外，您还可能会注意到驱动器、控制柜内或所连接电机
的过度振动、温度等。操作人员和工程师都应该留意是否有异常噪音。在小问题变成大问题之前解决它
们。

4、表现不佳随着您的伺服系统老化，您可以预期性能会逐渐变差。然而，如果它变得太重要，那么您就
会失去潜在的生产时间。仅仅大限度地减少停机时间是不够的。您需要确保设备充分发挥其潜力。监控
系统的扭矩、电压和额定值。如果性能仍然不佳，请考虑使用 昆耀自动化 进行维修。

伺服电机节能维修A。A电机配合异常伺服放大器和伺服电机之间配合有误。伺服放大器和伺服电机之间
配合有误。使用正确的伺服放大器和伺服电机。一个INI指令：停止脉冲输出端口的脉冲输出，使该端口
对应的私服电机停转。二个INI指令：改变端口的脉冲输出的当前值，新值在DD中指定。（注：该指令
只在第一个@INI指令执行后才能执行。

  随着的流逝，一台机器可能会被超大的驱动系统打死，而这种驱动系统将使机器永远回荡来回响应令
，实际的方法是改变增益并测试机器的响应令步骤，可以在示波器上查看该响应，以获得超调(每密耳英
寸每分钟的英寸数)是典型的增益。。 控制设定值为参考表，则可藉由此控制，进行正转与反转寸动控制
，通讯控制寸动速度，方向寸动运转，方向寸动运转，停止运转且脱离模式，过程中更改运转速度后，
重下寸动控制码才会生效，通讯写入频率高时请设定强制数字输出接点控制初值通讯相关索引节控制模
式单位设定范围参数功能强制输出接点控制无强制输出(通讯方式。。 只有在您是合格的维修人员后，才



应执行这些启动步骤，在开始之前，请仔细并理解该过程，如果执行此过程时未发生预期事件，请不要
继续，通过打开分支电路断开设备来切断电源，并在继续操作之前纠正故障，以下预防措施与本章中的
所有步骤有关。。

与对比前馈控制，预测零跟踪误差所需的内部指令，抑制控制对未知和建模误差有反应。全伺服控制系
统结合这两种类型的伺服控制，以提供佳的整体性能。我们将研究两种常见的抑制伺服控制形式。PID
和P、IV在理解了这两种拓扑之间的差异之后，我们将研究简单前馈控制器在基本梯形速度运动中的附加
应用轮廓。

海德汉伺服驱动器报错维修启动就停机两者之间的连接和功能几乎相同，可以相互替代，但新型智能放
大器采用一些较旧的故障代码并将其为离散信号，以允许更大，更具体的故障池代码。这些较新的离散
信号可由控制PCB的较新版本--D进行检测，该版本由可检测离散信号的Coldfire处理器提供动力。较大的
放大器（通常选择A或A）有时可以用作主轴伺服驱动器。  kjsdfgvwrfvwse
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