
Soloist cp20 Aerotech伺服驱动器维修开不了机

产品名称 Soloist cp20 Aerotech伺服驱动器维修开不了机

公司名称 常州昆耀自动化科技有限公司

价格 367.00/台

规格参数 维修技术高:放大器维修
昆耀维修:维修有质保
维修可开票:运动控制器维修

公司地址 常州经济开发区潞城街道政大路1号

联系电话 13961122002 13961122002

产品详情

Soloist cp20 Aerotech伺服驱动器维修开不了机 更改的设置将立即生效，与负载有关的偏差的大值该参数
包含大负载相关到目前为止已达到偏差，写访问将重置此值，更改的设置将立即生效，参考值与实际值
之间的取决于负载的偏差职位取决于负载的偏差是参考和由负载引起的实际。。

伺服驱动器在能源消耗控制中已变得流行，并且在控制许多行业中使用的电机的输出或速度时通常用作
节能装置。伺服驱动器有两个基本版本：模拟（早期版本）和数字（当前版本）。

转子断条时就出现电流摆动现象，后检查电机三相电流是否平衡，发现问题及时与运行人员停止电机运
行，以免将电机烧损。、如果对表面现象处理后，电机振动未解决，则继续断开电源，解开联轴器，使
电机与之相连的负载机械分离，单转电机，如果电机本身不振动，则说明振源是联轴器没找正或负载机
械引起的。
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使用伏欧姆表确定伺服驱动器断开时是否通电。测试电路保护以确保电压在驱动器的规格范围内。源电
压可能在 210 伏到 480 伏之间，具体取决于制造商的驱动器规格。查看当前制造商的服务指南，以确定
读数是否适合驱动器的配置和应用。一般来说，驱动器将获取交流输入电压和电势，并将其转换为可管
理的电压范围，可以是直流或交流，具体取决于受控负载的设计和意图。接收输出值的电机或设备旨在
向伺服驱动模块提供反馈数据，以便伺服驱动器可以在一组特定参数内控制负载。

从您所使用的特定型号和驱动器类型的伺服驱动器手册中查找模块本身的输出端子。检查手册以了解正
确的刻度和范围，以设置用于测试输出值的仪表。按照手册的说明将引线连接到模块上 -
使用不当的引线可能会损坏伺服驱动器并导致系统故障。

连接仪表引线并严格遵循制造商的说明。将伺服驱动器的控制设置为可由测试齿轮确定的值。读取输出
值并将读数与制造商提供的图表进行比较。

按照手册中给出的步骤操作整个设备并记录输出数据以供将来使用。维护测试结果的日志以供以后的测
试使用。输出值将是可变的，以调节其控制的电机或设备。检查手册，查看输出值是否在所需的操作范
围内。

  直流电磁阀等设备上要安装一个两极管，大电压设备继电器等驱动电压的倍以上，大电流设备继电器
等驱动电流的倍以上，选件和辅助设备电缆压装工具通常，屏蔽线的屏蔽层一般只需与端子连接就行了
，如果象下图那样将屏蔽线直接连接到地线排上。。 表示在设定值的内通讯，否则将会出现通讯错误，
举例而言，若此参数写入，表示与本机器保持每五秒至少通讯一次，否则将会出现通讯错误，通讯功能
通讯口选择:出厂值::不可同时使用，请针对所使用的配备来选择适当的通讯功能。。 这是一毫米(MIL)误
差(0.001[)在IPM中运行的速度，通常1IPM/MIL是常见于重型工业设备，在10IPM时，误差(通常称为滞后
)将为0.01[，在对于1IPM/MIL增益，50IPM将为0.05[。。

停止归巢和慢跑，内部运动被内部打断软件停止。一种新的操作模式是不可能，错误代码是发送给令。
伺服驱动器处于运行状态，错误级别为的故障或错误或验证错误代码（HMI故障反应检测到活动较高。
或调试软件），引起并执行故障重启。伺服驱动器未处于运行状态已发送令，将伺服驱动器设置为运行
状态操作已启用要求伺服驱动器处于操作已启用状态。



  令积脉冲)显示的原因信号和信号接通时电机正在旋转中报警复位对伺服驱动器当前检出的报警进行复
位，报警复位操作有时不能解除某些报警，这种情况下，可在重新通电后再行复位，用报警复位可的报
警再通电可以的报警过电流偏差超出编码器异常过速度驱动器过热电流采样回路损坏过载过电流存储器
异常电压不足再。。 积分增益增加此增益则会速度迴路低频刚度，并降低稳态误差，同时也牺牲相位边
界值，过高的积分增益导致系统的不稳定性，前馈增益降低相位落后误差，相关参数速度控制增益初值
通讯相关索引节控制模式单位设定范围参数功能速度控制增益值加大时。。 信号范围约为0至±9V，输
出阻抗为1kΩ，注意测量仪器的输入阻抗外部电路已连接，1)速度监测信号(SP):8r/min，/LSB，按6V/300
0r/min计(Pr07=3)转矩监测信号(IM):0.4/LSB。。

Soloist cp20 Aerotech伺服驱动器维修开不了机执行基本设置时，请习惯按键操作。第章以后不再介绍按键
操作流程图。下图是连接到电动机的铭牌的示例。在进行基本设置之前，请务必检查型号名称的以下三
个内容。在将电机安装到设备上之前，请事先检查电机的型号名称。根据电动机的类型，电动机的安装
方向可能看不到铭牌。操作员，基本设置和启动-选择电动机检查电动机上的型号名称电机类型额定输出
编码器类型控制模式设定控制模式类型如下表所示。  kjsdfgvwrfvwse
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